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WSTEP

1.1. Przedmiot WWiORB

WWIORB D-M-00.00.00 - Wymagania Ogélne dla Robét odnoszq sie do wymagan wspdlnych dla poszezegolnych
wymagar technicznych dotyczacych wylonania i odbioru Robét na realizacje zadania: ,,Przebndowa drogi we wsi
Przanowice i Gallidw Duzy” oraz ,,Remont Drogi we wsi Przanowice™.

1.2, Zakres stosowania WWiORB

WWIORB okreslajg wymagania dla wykonania i odbioru robot budowlanych przewidzianych do wykonania w
ramach Umowy a fakZe stanowia material pomocniczy do opracowania przez Wykonawce Szezegdlowych
Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Rabot Budowlanych, a zawarte w nich zapisy w zakresie standardu
materialow, wykonania robdt | wymagane] ich jakoéei oraz kontroli jakosci robét nalezy traktowac jako minimalne.

1.3. Zakres Rob6t objetych WWiORB
Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowad w powigzaniu z nizej wymienionymi WWiORB:

ROBOTY DROGOWE

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktdw wysokosciowych

D.04.00.00 WARSTWY PODBUDOWY

D.04.01.02 Profilowanie i zageszczenie podloza

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno

D.05.03.05 Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego

1.4. Olkreslenia podstawowe

Uzyte w WWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku naslgpujgeo:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgey budynkiem, stanowigey caloé techniczno
uzytkowq (droga) albo jego czgs¢ stanowigeq odrgbny element konstrukeyjny Jub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel)

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
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Droga tymezasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego
zakonczeniu,

Dziennik Budowy - ksiazka z ponumerowanymi stronami, opatrzona pieczecia organu wydajacego,
wydana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigca urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych.

Jezdnia - czgsc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgeymi jezdnie.

Konstrukeja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgezenia,

Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsé wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i slarpami rowow.,
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konslrukcj'i nawierzehni,
Lahoratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badari i préb zwiazanych z oceng jakosci materialéw oraz

Robdt.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Programem Funkcjonalno-
Uzytkowym, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespt warstw stuzgeych do przejmowania i rozkiladania abeigzen od ruchu
na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikdw atmosferycznych.

Warstwa wigzgea - warstwa znajdujgca sig¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudows, zapewniajgca lepsze
rozlozenie naprezef w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnaweza - warstwa sluzgeca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profile
istnigjgeej nawierzchni,

Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzefi od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skladaé sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze].

Podbudowa zasadnicza - gérna czgs¢ podbudowy speiniajaca funkcje nosne w lonstrukeji nawierzchni.
Moze ona sldadac sig z jednej lub dwadch warstw.,
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Podbudowa pomocnicza - dolna cze$é podbudowy spelniajgca, obok funkeji nodnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajacy.

Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktdre glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu,

Warstwa odceinajgea — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

Warstwa odsgezajgea — warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do nawierzehni,

Niweleta - wysokosciowe [ geometryczne rozwinigeie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektt mostowego.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na olores budowy,

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wylkonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robét budowlanych,

Pas drogewy - wydzielony liniami granicznymi pas erenu przeznaczony do umieszczania w nim drogj i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i lkrzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowad teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigeych ludzi i sSrodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze,

Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzqdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzgea Jjednoczednie do bocznego oparcia
konstrulcji nawierzehni.

Podloze nawierzehni - grunt rodzimy [lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do plebokodei
przernarzania,

Podloze ulepszone nawierzehni - géma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez Inspektora Nadzoru,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét [ub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Przedsigwzigeie budowlane zamiennie zwane ,Zadaniem” — zaprojektowanie i kompleksowa
realizacja nowego polgezenia drogowego Iub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametraw
geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego polgczenia.
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Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzania cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

Przeszlioda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrdwek dzikich zwierzat itp.,

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurocig, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uperzadicowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu/winduktu) - odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami
konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podluznej, obejmuje calkowity szerokosé

konstrukcyjng ustroju niosgeego,

Plac budowy — teren udosigpniony przez Zamawiajgcego dla wykenania na nim robét oraz inne migjsca
wymienione w Umowie jako tworzgee czesé Plac Budowy.

1.5, Ogdlne wymagania dotyezgee Robot

Wylonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonanych Robét, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z Dokumentacja Projektows i SSTWIORB opracowanymi
przez Wykonawee oraz poleceniami Inspeldora Nadzoru,

i. Przelkazanie Placu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Na Wykonawey spaczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punkiéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego rabot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy i utrwali na wlasny loszt,

ii. Zgodno$é Robot z Programem funkejonalno - uzytkowym

Program finkcjonalno-uzytkowy stanowi czgéé Umowy a w przypadku rozbieznogci w ustaleniach poszezesdlnych
dokumentéw tworzgeych Umowg, obowigzuje kolejnosé ich waznose wymieniona w Warunkach ontraktu.

Wykonawea nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszezeh w Programie funkcjonalno-uzytkowym, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, kidry podejmie decyzie o wprowadzeniu
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystlie wykonane Roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z wymaganiami zawartymi w Programie
funkcjonalno-uzytkowym.
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Dane okreslone w Programie funkcjonalno-uzytkowym bgda uwazane za wytyczne do opracowania przez
Wykonawce Dokumentdw Wykonawcey a w tym SSTWIORB,
Cechy materialow i elementéw budowli muszg wykazywac zgodnosé z wymaganiami okreslonymi w PFU,

iii.  Zabezpieczenie Placu Budowy i utrzymanie tymezasowej organizacji ruchu podezas budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Placu budowy w okresie realizacji Robot az do

zakonezenia | odbioru ostatecznego Robét.

Przed przystapieniem do Robdét Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzgdzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robét w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i posigpu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez. Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Wykonawcea jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istnigjgcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) w zwiazku z
prowadzonymi robotami, w okresie ich realizacji, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego Robét.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieint 1 w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktdrych jest to
nieodzowne ze wzgleddw bezpieczeristwa,

Falt przystapienia do Robdt Wykonawea obwiesci publicznie, przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w migjscach i w odpowiednich ilosciach okreslonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru Tablice
infonnacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét.

iv. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia Robat wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykaniczania Robot Wykonawea bedzie:

a. utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b. podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokol placu Budowy oraz bedzie unikaé uszkadzen lub ucigzliwodci dla
0s0b lub débr publicznych i innyeh, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszezenia lub
innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujgc sig do tych wymagan bedzie mial szezegodlny wzglad na:

a. lokalizacje baz produkcyjnych, warsziatow, magazyndw, skladowisk, ukopoéw i drég dojazdowych
b. $rodli ostroznodci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiomnikow i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.
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v, Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawea  bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny  sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopaine bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich.

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Robét albo przez personel Wykonawey.

vi. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposab trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okre$lonego odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beds mialy aprobate techniczng, wydang przez uprawniong jednostke,
Jjednoznacznie okreslajgce bral szkodliwego oddziatywania tych materialow na Srodowisko.

Materialy, ktdre sa szkodliwe dla otoczenia tylke w czasie Robét, a po zakoriczeniu Robét ich szkodliwosé zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych whudowania,
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawea powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialow od
wiasciwych organdw administracji panstwowej.

vii, Ochrona wlasno$ei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wylonawea zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji | urzadzen w czasie trwania budowy,

- Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudows mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb
powodujgcy minimalne niedogodnodei dla mieszkancow., Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnosci.

Inzynier bgdzie na biezqco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wlascicielami
nieruchomosci i dotyczgcych korzystania z wiasnosci 1 drog wewnetrziych, Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy
nie bgdzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
UMOWY.

viii. Ograniczenie obcigZen osi pojazdow
Wykonawea bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczeit naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie

materialéw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawea uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
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przewozie bgdzie powiadamial Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly
usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot
w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

ix. Bezpieczeiistwo i higiena praey

Podezas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajgeych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig
odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagai okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaplacie i 53 uwzglednione w Cenie Oferty (Zaakeeptowanej Kwocie Kontraktowej).

Ochrona i utrzymanie Robat

Wylkonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot 1 za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robét od
Daty Rozpoczecia do daty wstawienia Swiadectwa Przejecia.

Wylkonawea bgdzie utrzymywac Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgeym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego,

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpoczq¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

X. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centraine i migjscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére s3 w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowies, podezas prowadzenia Robot.

Wylkonawea bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt | w sposob ciggly bedzie informowac
Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obeigzenia i wydatki wynilde z Jub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych polaryje
Wykonawcea, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez Inspektora Nadzom,

xi. Rownowainos¢ norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w PFU powolane sq konkretne normy i praepisy, ktére speinia¢ maja materialy, sprzet i inne towary
oraz wykonane i zbadane roboty, bgds obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach Umowy nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sg pafistwowe lub odnoszg sig do kenkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rdwniez

stosowane inne odpowiednie normy zapewniajqce rdwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy fub
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przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez InZyniera, Roznice pomigdzy

powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i

przedlozone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

xil, Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym

lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasnogé Zamawiajacego,

MATERIALY

2.1. Zasady dopuszczenia do stosowania materialdw i wyrobdw budowlanych

i. Zgodnie z Ustawa 2 dn. 16.04.2004 r,, Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004 r., wyrob budowlany nadaje

5

.

i¢ do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, jezeli jest:

oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnoici z normg zharmonizowana afbo
curopejska aprobaty techniczng badZ krajowg OST panstwa czlonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami
podstawowymi,

umieszczony w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dia ktérych producent wydal deklaracje zgodnosci z uznanymi
regulami sztuli budowlanej, albo

oznakowany znakiem budowlanym, kidrego wzor okresla zalgeznik nr 1 do wyzej wymieniongj ustawy.

ii. Oznakowanie CE wyrobu budowlaneg, ktory nie stwarza szczegélnepo zagrozenia dla zdrowia [ub

iil.

bezpieczenstwa oraz nie odpowiada lub odpowiada czesciowo WWIORB | SSTWIORB, jest takze
dopuszczalne, wylgeznie po dokonaniu stosownej oceny zgodnosci.
Wzor oznakowania CE okresla zalacznik nr 2 do wyzej wymienionej ustawy.

Minister wladciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzennej i mieszkaniowe] okreslil, w drodze
rozporzgdzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznych do europejskich aprobat technicznych
Europejskiej Organizacji do spraw Aprobat Technicznych (EOTA), zwanych dalej ,wytycznymi do
europejskich aprobat technicznych”, ktdrych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby budowlane,
podlegajace obowigzkowi oznakowania CE.

W rozporzadzeniy, o kidrym mowa okre$lono normy zharmonizowane i wytyczne do europejskich aprobat
technicznych, ktérych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby budowlane mogace stwarzaé szczegolne
zagrozenie dla zdrowia lub bezpieczenstwa, majac na uwadze odpowiednie ustalenia Komisji Europejskiej
w tym zakresie.

2.2, Zrddla uzyskania materialdw

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykorzystaniemn jakichkolwiek materialow przeznaczonych do Robot,

Wykonawea przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegolowe informacje dotyczace proponowanego Zradla

wytwarzania, zamawianiz lub wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan

laboratoryjnych oraz probldi materialéw do zatwierdzenia przez Inspeltora Nadzoru,

Zatwierdzenie partii materialéw z danego #rédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrédla

uzyskajg zatwierdzenie.
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Wykonawea zobowigzany jest do prowadzenia badail w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédla w sposob ciggly spelniajg wymagania WWiORB i SSTWiORB w czasie postepu Robét.

2.3. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

.....

Jakichkolwiek Zrodel miejscowych wigczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajgeego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem elesploatacii Zrédla.

Wykonawea ponosi odpowiedzialnosé za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialéw pochodzacych
ze Zradel miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne Jjakie okazg si¢ polrzebne w
2wigzlku z dostarczeniem materialéw do Robet.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykop6w, dokopdw i miejse pozyskania materialow migjscowych bedg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu po ulonezeniu Robat,

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na Placu Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dolumentach umowy beda wykorzystane do Robot [ub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora Nadzoru,

Wykonawea nie bedzie prowadzié zadnych wykopéw w obrgbie Placu Budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegalnione w dokumentach umowy, chyba, e uzyska na to pisemna zgode Inspektora Nadzoru.

2.4, Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Placu Budowy i zlozone w
miejscu uzgodnionym z Inzynierem. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawey na uzZycie tych malerialéw do innych robét,
niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio przewartosciowany
(skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdujqg sig nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaplaceniem,

1.5. Przechowywanie i skladowanie materialtw

Wykonawea zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedq one uzyte do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszezeniem, zachowaly swoja jakodé i wlasciwodci i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materialow bedg zlokalizowane w obrgbie Placu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaalceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6. Inspekeja wytwdrni materialow

Wytwornie materialow mogg byé okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prabki materialéw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akceptacji okreslone] partii materialow pod wzgledem
jakosci.
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W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bgdzie przeprowadzal inspekeje wytwami musza byé spelnione nastepujace
warunki;
i. Inspektora Nadzoru bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekeji,
ii. Inspektora Nadzoru bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwémi, gdzie odbywa sie
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,
ifi. Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgeym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora
Nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji | badad w tych miejscach,

3. SPRZET

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
Jjakos¢ wykonywanych Robat.

Sprzet uzywany do Robét powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w PZJ lub
projekcie arganizacji Robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowad przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okrelonymi w
Dokumentacji Projekiowej

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z nermami ochrony $rodowiska | przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i
badari okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawea bedzie konserwowad sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4.  TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, kiére nie wplyna niekorzystnie na
Jjakod¢ wykanywanych Robot { wlaseiwoge! przewozonych materialow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgdg spelnia¢ wymagania dotyczice przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na of i innych parametréw technicznych,

Wykonawea bedzie usuwaé na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy,

5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakoéé zastosowanych
materialdw i wykonywanych Robét, za ich zgodnosé z WWIORB, PZ]J, projektem organizacji Robat opracowanym
przez. Wykonawee, Dokumentacjg Projektowa i SSTWIORB opracowanymi przez Wylonawce oraz poleceniami
Inspeldtora Nadzoru.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykenywania robdt,

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw
Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej apracowanej przez Wykonawee.
Bledy popelnione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostana, usunigte przez Wykonawee, na
wlasny koszt,

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnosei za ich doldadnosé,
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Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robgt beda aparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, WWiORB, Dokumentacji Projektowe]j i w STWIORB opracowanych przez
Wykonaweg. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badai materialow i Robot, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlosel, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.
Skutki finansowe jakie wynikng z niezastosowania sig do powyzszego warunku poniesie Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Program Zapewnieitia Jakosci

Wykonawea, jest zobowigzany opracowaé | przedstawié do akceptacji Inspektora Nadzoru Program Zapewnienia
Jakoscl. W Programie Zapewnienia Jakosci Wykonawca powinien okresli¢ zamierzony sposob wykonywania prac
projektowych i pozostalych Dokumentow Wykonawey, sposab realizacji Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie Robét zgodnie z wymaganiami Programu funkcjonalo-uzytkowego
oraz ustaleniami Inspelitora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierag:

i czg§¢ ogdlng opisujgen:

- organizacje , terminy i sposob prowadzenia prac projeltowych i wykonywania pozostalych
Dokumentow Wykonawcy,

- organizacjg, terminy i sposob wykonywania i prowadzenia Robat,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

- 5pos6b zapewnienia warunkow bezpieczeiistwa i higieny pracy,

- Wwykaz osob odpowiedzialnych za jakosé i ferminowos¢ wykenania poszczegdlnyeh prac
projektowych i pozostalych Dokumentéw Wylonawey oraz elementéw Robot,

- sposob oraz formg pgromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizmow sterujgeych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, propenowany sposéb i forme przekazywania tych informagji Inspektorowi
Nadzoru;

ii. czg$¢ szezegdlows opisujgeg dla danego asortymentu Robét:

- Wykaz maszyn i urzadzed stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje { ilos¢ $radkéw transportu oraz urzqdzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposab zabezpieczenia { ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transporty,

- sposéb i procedurg pomiaréw i badari (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie wrzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw Robdt,

- 5posdb postgpowania z materialami { Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom,
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6.2, Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozona jakosé
Robéat.

Wykonawea jest odpowiedzialny za peing kontrole Robot i jakosci materialow. Wykonawea zapewni odpowiedni
system kontroli, wlgczajgc personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie | wszystkie urzgdzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgdaé od Wykonawey przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawea bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz Robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w WWiORB i SSTWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badas i ich czgstotliwosé sg okreslone w WWIORB, normach. W przypadk,
gdy nie zostaly ane tam olreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie Robét
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm olereslajacych
procedury badan.

Wszystlie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawea.

6.3. Pobieranie probek

Probki bgda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badart.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwosé udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialéw, ktére
budzy watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wazystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadlu, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w WWIORB, stosowaé mozma wytyczne krajowe, albo inne
pracedury, zaakeeptowane przez Inzyniera,

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, migjscu i
termiinie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru,

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektora Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybeiej, nie pozniej

Jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane na formularzach uzgodnionych z Inspektorem Nadzor.
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6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inzynier jest uprawniony do dokonywania keniroli, pobierania probek i badania materfaléw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawea i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomaocy.
Inspektor Nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez Wykonawee, bgdzie oceniad
zgodnos¢ materialdw | Robot z wymaganiami WWiORB na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i
wynikéw badari dostarczonych przez Wylonawce,

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki
tych badari wykazg rozbieznos¢ z raportami Wykonawey, to Inspektor Nadzoru oprze sig albo na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodnosci materialow i robot z WWIORB albo zleci przeprowadzenie dodatkowych badan przez
laboratorjum Zamawiajacego,

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja;

I certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow | dokumentow
technicznych,

ii. delklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z;

a. Polska Normg lub

b. nie sq objete certyfikacjg okreslong w pkt a. i ktdre spetniajg wymogi WWIORB. aprobata techniczng, w

przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

W przypadku materialow, dla ktérych w/w dokumenty sq wymagane przez WWIORB, kazda partia dostarczona do
Robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w spostb jednomaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiadaé w/iw dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badaii wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawcg
[nspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan bedg odrzucone,

6.8. Dokumenty budowy
i, Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym cbowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawee w okresie
od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do uzyskania pozwolenia na uzytkowanije,

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jega dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuizbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwaly technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgezone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawey i Inspelktora Nadzoru.
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Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczeglnosci:

date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia fakoscei i harmonograméw Robit,

terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszezegdlnych elementow Robot,

przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zarzqdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw Robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szezegdlnym w zwigzlku z warunkami klimatycznymi,

zgodnosc rzeczywistych warinkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji geologiczno-
geotechnicznej,

dane dotyczgce czynnodei geodezyjnych (pomiarowych) dokenywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdt,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

dane dotyczgce jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badai z
podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegalnych elementéw budowli z padaniem, kto Jje przeprowadzal,

inne istotne informacje o przebiegu Rabot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy begda przedlozone Inspektorowi

Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawea podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub

zajeciem stanowiska,

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

ii. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnogci lub certyfikaty zgodnosci materalow, orzeczenia o jakodei materialow,

recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawey beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapew-

nienia jakosci, Dokumenty te stanowia zalgezniki do odbioru Robét, Winny byé udostepnione na kazde zyczenie

Inspektora Nadzoru.

iii. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych powyzej takze nastepujace dokumenty:

a.

™o oae o

pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,

protokoly przekazania Placu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoly odbioru Robot,

protokoly z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.




WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D-M-00.00.00

iv. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy wymagaé bedzie jego natychmiastowego odtworzenia w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bgdg zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do walgdu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich WWiORB, Roboty podlegaja nastgpujgcym etapom odbioru:
i. odbjorowi Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryeiu,
ii. odbiorowi czgsciowemu,
iii. odbiorowi ostatecznemu,
iv. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie Jakosei i kompletnosei  wykonanych
Robat, kiore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robaét,

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsei Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbicr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i zakres Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikdéw badar laboratoryjnych i w oparciu o wykonane operaty powykonawcze, w porownanin z WWIORB i
SSTWIORB oraz innymi ustaleniami Inspektora Nadzonu,

8.3, Odbidr ezesciowy
Odbidr czgiciowy polega na ocenie jakodei i kompletnosci wykonanych odeinkéw lub czeéci Robot, w stanie

nadajgcym si¢ do uzytkowania, Odbioru czesciowege Robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
Robét, Odbioru Robdt dokonuje Inspektor Nadzorw.
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Dokumentem potwierdzajgeym przyjecie Robat, w nastepstwie dokonania wyzej wymienionych czynnosci
odbiorowycl, jest zgodnie z Warunkami Kontraktu.

8.4. Odbidr ostateczny Robét

i. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robat w odniesieniu do ich Jjakosdcl i
kompletnosci.
Calkowite zakofczenie Robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawee
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajacega.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawigjacego w obecnosei Inspektora Nadzoru |
Wykonawcy. I(omisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dolkumentdw,
wynikéw badai i pomiaréw, ocenie wizualngj oraz zgodnosci wykonania Robét z WWIORB i odpowiedniej
SSTWIORB.
W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakeie odbiorow Robot
zanikajgcych i ulegajacych zakrycin, zwlaszcza w  zakresie wykonania Robot uzupelniajacych © Robét
poprawkowych,
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych fub Robt uzupelniajgcych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢é wykonywanych Robét w poszczegblnych asortymentach
niemacznie odbiega od wymaganej WWIORB i odpowiednie] SSTWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczedstwo ruchu, komisja dokona potrycen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robét w stosurku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umowy,

ii. Dolcumenty do odbioru ostateczaego

Podstawowym dokumentem do dokenania odbioru ostatecznego Robot jest protokd] odbioru ostatecznego Robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy.

2. Szezegblowe Specyfikacje Techniczne Wykonania | Odbioru Robot Budowlanych (podstawowe z dokumentow
umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy (oryginaly).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badari i oznaczeti laboratoryjnych, zgodnie z SSTWIORB i ewentualnie PZJ,

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whbudowanych materiatow zgodnie z SSTWIORRB i ewentualnie

PZI.

7. Opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalgczonych do
dokumentéw adbioru, wykonanych zgodnie z SSTWIORE i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycziej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robat wiascicielom urzadzen,

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Rabét i sieci uzbrojenia teremu,

10. Kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzagji powykonawczej,

I'1. Szkice przebiegu granic prawnych pasa drogowego.
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12. Pomiary skutecznosci dzialania urzadzeil podczyszezajacych wody opadowe

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do adbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot,
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzupelniajacych wyznaczy komisja,

Dokumentem potwierdzajgcym przyjecie Robét, w nastgpstwie dokonania wyze] wymienionych czynnosci
odbiorowyeh, jest zgodnie z Warunkami Kontrakiu.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciemn wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym oraz ujawnionych w okresie rekojmi i gwarancji jakosei.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbiér ostateczny
Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosci beda regulowane zgodnie z postanowieniami Warunkéw Platnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robét objetych zaméwieniem obowigzujg odpowiednie przepisy prawa wymienione
w punkcie 3 czgsci informacyinej Programu funkejonalno-uzytkowego ,Przepisy prawa i normy zwigzane z
projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego”, w szczegdlnogci wymienione tam;

3.1. Przepisy prawa

3.2. Wytyczne, instrukcje, standardy i normy

3.3. Ogodlne Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (OST) i Wymagania
Techniczne rekomendowane przez Ministerstwo infrastruktury
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ZALACZNIK NR 1

Zalozenia do planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia (BiQZ)

Przed przystapieniem do robét remontowych kierownik budowy powinien sporzgdzic: Plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia zgodnie z wymogami ustawy z dnia 7 lipea 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. 22000 r. Nr 106, poz. 1126,
Nr 109, poz. 1157 i Nr 120, poz. 1268, 22001 r. Nr 5, poz. 42, Nr 100, poz. 1085, Nr 110, poz. 1190, Nr 115, pOZ.
1229, Nr 129, poz. 1439, Nr 154, poz. 1800, z 2002 r. Nr 74, poz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80, poz. 718) oraz
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdlowego zakresu rodzajow robdét budowlanych, stwarzajgcych
zagroZenia bezpieczestwa i zdrowia Judzi (Dz. U, Nr 151, poz. 1236).

W Planie bezpieczenistwa i ochrony zdrowia nalezy wymienié zakres robot w kolejnodei ich realizacji (na
podstawie danych z projektu wykonaweczego)

W planie BiOZ nalezy:

* wymieni¢ istnigjgce obiekty budowlane,

= wymieni¢ elementy zagospodarowania terenu mogace stwarzac zagrozenie bezpieczeistwa i zdrowia ludzi,

* wymieni¢ przewidywane zagroZenia moggce wystapic podczas realizacji robol — podaé skale, rodzaj,
miejsce i czas ich wystapienia:

- skaleczenie/upadek (podczas wszystkich prac),

- poparzenia,

- potracenie przez poruszajgce si¢ po budowie pojazdy i maszyny,

- osunigcie si¢ ziemi w wykopach podczas robét ziemnych, _

- wypadki i kolizje drogowe podczas wykonywania prac pod ruchem, .

- natknigeie sig na przedmioty nicbezpieczne niewiadomego pochodzenia podeczas wykonywania prac
ziemnych (niewypaly),

- inne,

* poda¢ sposdb wydzielenia, oznakowania i zabezpieczenia miejsc prowadzenia robat,

* okresli¢ wytyczne do prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystgpieniem do pracy i realizacji robot
szezegolnie niebezpiecznych:

- instruktaz ogdlny przed przystapieniem pracownika do pracy prowadzi sluzba bhp,

- instruktaz stanowiskowy prowadzi bezposredni przelazony pracownika (kierownik budowy, majster).
Instruktaz stanowiskowy nalezy przeprowadzié przy kazdorazowej zmianie stanowiska pracy przez
pracownika,

* przy pracach szczegolnie niebezpiecznych, wymagajacych szezegllne] sprawnoici psychofizyczne] i prace,
ktdre powinny byé wykonane co najmniej przez 2 osoby (o0znakowanie i remont drég na odcinkach nie
zamknigtych dla ruchu), bezposredni przelozony pracownika obowigzany jest kazdorazowo przed
przystypieniem do pracy omowi¢ warunki pracy, a w szczegdlnosei, gdy ulegly one zmianie,

*  bezposredni przelozony zobowigzany jest kazdorazowo powiadami¢ wszystkich pracownikéw o zmianie
warunkéw na budowie przed przystapieniem do pracy,

* W razie wystgpienia zagrozenia dla zdrowia lub zycia pracownika lub osdb znajdujgecych sie w strefie
zagrozenia, prace nalezy natychmiast przerwaé, ostrzec zagrozone osoby i zawiadomi¢ o tym fakcie
przelozonego,

* wykonywanie prac bez srodkéw ochrony osobistej tam, gdzie 53 one wymagane — jest zabronione —
odpowiedzialny kierownik budowy,

* nadzor nad wykonywaniem prac szczegdlnie niebezpiecznych nalezy powierzyé¢ osobom przeszkolonym z
zakresu bhp (kierownikowi budowy, majstrowi). Nadzorujacy odpowiedzialny jest za bezpieczne
wykonywanie tych prac,

* podac informacje dotyczqce rodzajow materialow niebezpiecznych, sposdb ich transportu, przechowywania i
zabezpieczenia,

* podad wytyczne organizacyjno — techniczne zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym z
wykonywania prac w strefach szczegblnego zagrozenia,

* uwzglednié rozpoznanie saperskie z podaniem zasad postepowania w przypadku natrafienia na niewybuchy
lub niewypaly.
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Maszyny i urzgdzenia

kazda maszyna i urzadzenie musi posiadac DTR,

maszyny i urzadzenia, ktére podlegaja dozorowi technicznemu elsploatowane na budowie powinny
posiadac dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji,

maszyny poruszajace sig po budowie winny posiadaé sygnalizator cofania,

wszelkie instrukcje i oznaczenia muszg by¢ w jezyku polskim,

kazdorazowo przed przystapieniem do pracy sprawdzi¢ stan techniczny sprzetu oraz czy uruchomienie
£0 nie zagraza innym pracownikom,

do pracy na budowie moze byé dopuszczony jedynie sprzet sprawny technicznie,

Robaoty ziemne

przed przystapieniem do robét ziemnych nalezy wykonad rozpoznanie saperskie,

W razie prowadzenia robGt ziemnych w bezpoérednim  sgsiedztwie instalacji wodociggowej,
kanalizacyjnej, elektrycznej, gazowej, itp. nalezy okreglic bezpieczng odlegloit (w pionie i w
poziomie), w jakiej mogg by¢ wykonywane te roboty | zapewni¢ nad nimi fachowy nadzér techniczny.
Odleglosci te okresla kierownictwo robdt w porozumieniu z wlasciwymi jednostkami, w ktérych
zarzqdzie [ub uzytkowaniu znajduja sie te instalacje,

w razie przypadkowego odkrycia w trakcie wykonywania robét zimnych instalacji j.w, nalezy
niezwlocznie przerwaé prace do czasu ustalenia pochodzenia tych instalacji i okreslenia, czy i w jaki
sposob mozliwe jest w tym miejscu dalsze bezpieczne prowadzenie robat,

w razie ujawnienia podczas prac niewypatéw lub przedmiotaw trudnych do identyfikacji, prace nalezy
przerwac, a miejsca niebezpieczne ogrodzit i oznakowaé napisami ostrzegawezymi,

przy wykonywaniu robét ziemnych sprzetem zmechanizowanym nalezy wyznaczy¢ w terenie strefg
niebezpieczng,

przy zageszczaniu nasypu za pomoca walcow drogowych odleglos¢ waica od gornej krawedzi nie moze
przekroczy¢ 0,5 m,

w czasie walowania nasypu zabrania si¢ wykonywania jakichkolwiek innych prac,

przy wykonywaniu robét ziemnych sprzetem zmechanizowanym naleZy wyznaczyé w terenie strefe
niebezpieczna,

uzytkowanie i postugiwanie sig narzedziami powinno by¢ zgodne z zaleceniami praducenta,

w razie stwierdzenia w czasie pracy uvszkodzenia maszyny [ub urzgdzenia nalezy je natychmiast
zatrzymac, wylgezy¢ oraz zabezpieczyd przed osobami postronnymi i zglosic ten fakt przelozonemu,
maszyny i urzgdzenia niesprawne, uszkodzone Jub bedace w naprawie powinny byé wycofane z uzytku
oraz wyraZnie oznakowane tablicami informacyjnymi i zabezpieczone w spos6b uniemozliwiajacy ich
uruchomienie,

maszyn bgdacych w ruchu nie wolno naprawiag, czyscic i smarowad,

wznowienie pracy maszyny lub urzadzenia bez usuniecia awarii Jest kategorycznie zabronione.

Roboty rozbiérkowe

przy robotach rozbidrkowych nalezy wyznaczy¢ bezpieczng odleglosé od pracujgeych maszyn i
urzgdzeil.
miejsca rozbidrek obiektdw budowlanych nalezy ogrodzic i ustawié tablice z napisami ostrzegawczymi,

Roboty kanalizacyjne

w razie prowadzenia robot kanalizacyjnych w bezposrednim sgsiedztwie innych instalacji {np.:
wodociggowe], kanalizacyjnej, elektrycznej, gazowej, itp.) nalezy okresli¢ bezpieczng odleglosé (w
pionie i w poziomie), w jakie] mogg by¢ wykonywane te roboty i zapewni¢ nad nimi fachowy nadzor
techniczny. Odleglosci te okregla kierownictwo robot w porozumieniu z wlasciwymi jednostkami, w
ktérych zarzadzie lub uzytkowaniu znajdujq sie te instalacje,

w razie przypadkowego odkrycia w trakcie wykonywania robét kanalizacyjnych instalacji j.w, nalezy
niezwlocznie przerwa¢ prace do czasu ustalenia pochodzenia tych instalacji i okreslenia, czy i w jaki
sposéb mozliwe jest w tym migjscu dalsze bezpieczne prowadzenie robat,

przy wykonaniu robét kanalizacyjnych sprzetem zmechanizowanym nalezy wyznaczyé w terenie strelg
niebezpieczna,

uzytkowanie i posiugiwanie si¢ narzgdziami powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta,
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- w zaleznosci od glebokosci wykopu nalezy zabezpieczyé sciany wylopu przed zasypaniem poprzez
wykonanie deskowania lub odpowiednie nachylenie scian (w zaleznosci od rodzaju gruntu).

Uldadanie nawierzehni drogowej

- szczepding ostroznodé zachowa¢ podezas rozladunku masy asfaltowsj do kosza ukladarki mas
bitumicznych,

- przy walowaniu nawierzchni asfaltowych, oczyszczaniu lub zwilzaniu ké! walca, wykonywaniu robot
uzupetniajacych w przypadku braku urzadzen mechanicznych, nalezy wykonywaé te prace recznie
stojge z boku z zachowaniem daleko idacej ostroznosci,

- szczegdlng ostroznosé nalezy zachowaé w obrgbie walcdw poruszajacych sie w przéd | w tyl,

- pomosty robocze maszyn pracujacych na budowie nalezy wyposazy¢ w porgcze i listwy zabezpieczajace
przed posiizgiem,

- skrapiacze bitumu przed rozpoczgeiem pracy powinni natrzeé twarz, rece I szyje mascia ochronng.

Prace szezegdlnie niebezpieczne

- przed przystgpieniem do prac o zwigkszonym ryzyku wypadkowym nalezy udzieli¢ pracownikom
instruktazu, szczegdlnie tym, ktérych ryzyko to dotyczy (bezposredni przelozony),

- doprac j/w nalezy kierowa¢ pracownikéw do$wiadczonych, o wysokich lewalifikacjach zawodewych,

- nadzdr nad tymi pracami powierzy¢ kierownikowi budowy lub majstrowi,

Oznakewanie budowy

- budowe nalezy oznakowa¢ zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

- nalezy utrzymywac w czystosci wszystkie znaki i tablice, ktorymi oznakowana jest budowa,

- w uzasadnionych przypadkach nalezy wyznaczy¢ pracownika z uprawnieniami do kierowania i
wstrzymania ruchu pojazdéw,

- nalezy zapewni¢ drogg dojazdowq dia sluzb ratowniczych (straz pozarna, pogotowie ratunkowe, inne
stuzby ratownicze).

NA TERENIE BUDOWY NALEZY BEZWZGLEDNIE NOSIC UBRANIE Z LISTWAMI
ODBLASKOWYMI LUB KAMIZELKI QCHRONNE

Pierwsza pomoc

- wrazie powaznego wypadku nalezy zadzwonié pod numer stuzb ratowniczych,

- powiadamiajge stuzby ratownicze nalezy podaé nastepujgce informacje:

- swoje imie | nazwiskao,

- nazwe firmy i numer telefonu z jakiego sie dzwoni,

- migjsce wypadku (kilometraz, drogi dojazdowe, punkty odniesienia),

- liczbg poszkodowanych,

- cosie wydarzylo,

- wjakim stanie jest poszkodowany {oddycha, porusza sie, ma widoczne obrazenia, itd.),

- nalezy poczekaé, az stuzba ratownicza potwierdzi wyjazd do wypadku,

- nalezy zadba¢ o odpowiednig liczbg zatogi, ktéra pomoze dotrzeé stuzbom ratowniczym na miejsce
wypadku,

- powiadomi¢ o wypadku kierownika budowy odpowiedzialnego za roboty na danym odcinku, na ltérym
zdarzy! sig wypadek,

- w razie wypadku cigzkiego, zbiorowego lub émierteinego, kierownictwo budowy obowigzane jest
powiadomié PIP i Prokurature.

Podac numery telefondw, na ktére nalezy dzwonié¢ w razie zaistnienia wypadku lub innego zdarzenia na budowie

POGOTOWIE RATUNKOWE......cocovreeemrrrorserns 999
STRAZ POZARNAvuucerereomenssseseseeesssesssssssssssssssoenns 998
POLICJA (tel. alarmowy) 997
KOMISARIAT POLICII (HajbliZSzp)ursenssneersesens

PANSTWOWA INSPEKCJA PRACY oo,




D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiqzahych z wyznaczeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych na realizacje
zadania: ,Przebudowa drogi we wsi Przanowice i Galkéw duzy” oraz ,Remont Drogi we wsi

Przanowice”.

1.2. Zakres robot objetych SST

W zakres robot pomiarowych wechodzg:

» wyznaczenie polozenia sytuacyjnege i wysokosciowego punktow gldwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczeniem dodatkowych przekrojow roboczych,

» wyznaczenie konturdw nasypéw,

» wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdéw roboczych),

s stabilizacja punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w Szczegélowe] Specyfikacji Technicznej (8ST) D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
punkt 1.3.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 1.4,

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»~Wymagania ogolne” punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac:

» paliki drewniane,

« stupki betonowe,

« bolce stalowe,

o farba do zaznaczania punktdw na jezdni,

zgodne z SST D-01.01.01 ,,Odtworzenie trasy i punktdéw wysokosciowych” punkt 2.



3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.

Do wykonania rob6ét zwigzanych =z odtworzeniem trasy i1 wyznaczeniem roboczych punktow
wysokosciowych nalezy stosowac:
* teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
» dalmierze,
» tyczki, taty, tasmy stalowe i szpilki,
spelniajace wymagania OST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy 1 punktow
wysokosciowych” punkt 3.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 4.

Materialy 1 sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami okreslonymi w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 6.

Kontrolg jakosei prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedhug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST
D-01.01.01 ,,0Odtworzenie osi trasy 1 punktéw wysokosciowych” punkt 6.

Sprawdzanie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujgcych zasad:

+ 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz na
prostych co najmniej co 200 m,

» robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej diugoéei budowanego obielktu,

» wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomicg co najmniej w 5
miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzgeych watpliwosel.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 7.




Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych w terenie jest 1 kilometr (1 km)
wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiekiow mostowych
jest czesdeig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” punkt 8.

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inspelktorowi
Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 » Wymagania ogdlne” punkt
9.

Cena wykonania robét obejnuje:

o dostarczenie materizaléw i sprzetu,

* wyznaczenie punktéw gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

uzupelnienie lukdw oraz osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

niwelacje kontrolng reperéw,

* zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly wraz z zabezpieczeniem i oznakowaniem ulatwiajgeym
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

* wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robét zgodnie z Dokunientacja Projektows,

¢ prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

» odwiezienie sprzetu

* inwentaryzacje powykonawczg robot.

-
.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, Warszawa 1978
Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979,
Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe. GUGIK, Warszawa 1979,
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

NOL R W
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D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.02. Profilowanie i zageszezenie podloza

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmioten niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa wymagania dotyczace
wylkonania i odbioru Robdét budowlanych na realizacje zadania: ,,Przebudowa drogi we wsi Przanowice i Galkow
Duzy” oraz ,Remont Drogi we wsi Przanowice”,

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIiORB jest stosowana jalo Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych
wpll.

1.3. Zakres robdt objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem profilowania i
zageszezenia podloza w zakresie ustalonym w Dokumentacji Projelktowe].
Zakres rzeczowy obejmuje:
- profilowanie i zaggszczenie podloza.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami podanymi w STWIORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robat
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podane w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne™,
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z Dokumentacjg Projektows,
Specyfikacjami oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robdt budowlanych;

— zabezpieczenia interesu osob trzecich;

— ochrony drodowiska;

— warunkdw bezpieczenstwa pracy;

- warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnilidw 1 jezdni,

podano w STW[ORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6. Wspdlny slownik zaméawien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Slownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™,
2, Materialy
2.1. Ogdlne wymapgania dotyczgee materialdw
Ogdine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podane w STWIORB DM 00.00.00,

»Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialdw
Materialy nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podanc w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”,
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Caly sprzgt budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny byé w dobrym stanie, zapewniajacym uzyskanie
odpowiednie]j jakosci robét, w szczegolnosci stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na
wiasciwodei gruntu podioza,

Sprzgt budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w PZ) lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, lub w przypadku braku takich dokumentow powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Sprzet powinien byé stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.

Wykonawea powinien rowniez dysponowac sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robot w
przypadlu awarii sprzetu podstawowego,

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwaraniujgce zachowania wymagan jakoéciowych robot
zostang przez InZyniera zdyskwalifikowane i niedopuszezone do robdt,

4. Transport

4.1, Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu pedano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

4.2, Transport materialow

Grunt odspojony przy wykenywaniu podloza nalezy przewozi¢ w sposdb uniemozliwiajacy wysypywanie sig
przewozonego materialu na drogg lub nanoszenie gruntu na kotach samochodéw na drogi dojazdowe.

W wypadku wystypienia zanieczyszezania drég dojazdowych przewozonym materialem Wykonawea podejmie $rodki
w celu uprzatnigeia materialu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie koszty tych czynnogci
wykonanyeh przez odpowiednie stuzby lub innych Wykonawcéw wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

5. Wylkonanie robdt

5.1, Ogélre warunki wykonywania Robot

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogalne”,

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bgdg wykonywane roboty.

5.2. Zasady ogdlne

Wylkonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem
robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania profilowania i
zaggszezania podioza, jest mozliwe wylgeznie za zgodq Inspekiora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych,

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany, niezwigzany bezpoirednio z
wykananiem nawierzchni.

5.3. Profilowanie podioia

Przed przystypieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszezone z wszelkich zanieczyszezen, Nalezy usunac
bleto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu,

Po oczyszczeniu powierzehni podioza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojeldowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzgdne terenu przed
profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyZsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania
Wykonawea powinien spulchni¢ podioze na plgboko$é zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiezé dodatkowy
grunt spelniajgcy wymagania obowiazujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokosciowych i zagedcié warstwg do uzyskania wymaganych rzednych wysokoéciowych i zaggscid
warstwg do uzyskania warto$ci wymaganego wskaznika zaggszezenia podanego w tablicy 1.
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Tablica 1, Minimalne wartosci zageszczania podloza (1.) dla sruntéw G1.
Minimalna wartos¢ I, dla:

kategoria ruchu
KR1,KR2,KR3

Strefa korpusu kategoria ruchu KR 6,

Gorna warstwa o grubodci 20cm

1,00

1,00

Na glebokosci od 20 do 120em od powierzchni podloza 0,97

1,00

Dla poboczy wskaznik zaggszezenia nie moze by¢ mniejszy niz Is> 0,95

Dla kontroli nodnosci podloza nasyp6w nalezy stosowaé procedurg badaweza wg PN-S-02205:1998, zal, B. Za zgodg
Inspektora Nadzoru mozna prowadzi¢ badania przy uzyciu innych urzadzen, majgcych mozliwosé wyznaczaiia
wskaznika zageszczenia i modulu wtérnego Ea.
Dla kontroli na podstawie poréwnania pierwotnego i wtdrnego modulu odksztalcenia, wymagania dla podloza nasypow
sq nastepujgce:

- dla gruntdw sypkich To <2,2,
Wartos¢ modulu wtérnego powinna spelnia¢ wymagania zawarte w PN-5-02205:1998 zgodnie z tabeig 2.

Tablica 2. Wartosci wtérnego modulu odksztalcenia (E:) dla gruntow G1.

Minimalna warto&¢ E; dla;
lategoria ruchu

KR 1,KR 2, KR 3

Strefa korpusu lategoria ruchu KR 6,

Powierzchnia robodt ziemnych 100 120

Dla gruntéw o kategorii innej niz G1 wskaznik zageszczenia gérnej warstwy gruntu rodzimego powinien byé nie
mnigjszy niz 1,0 (przy wilgotno$ci optymalnej -2%, +0%).

5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zageszezonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po wykonanin
robot zwigzanych z profilowaniem | zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystypi
natychmiast do ukiadania warstw nawierzehni, to powinien on zabezpieczyé podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposGb zaakceptowany przez InZyniera. Jezeli
wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zobowiazany jest do
wymiany gruntu na gigboko$é min. 0,5 m. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wylconawey, to naprawg
wylcona on na wiasny koszt,

6. Kaontrola jako$ei robot

6.1. Ogdlne zasady kentroli jakoSci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne”,

6.2, Badania w czasie robdt
6.2.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiardw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badai i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych zaggszezenia wyprofilowanego

podloza podaje tablica 2.

Tablica 2, Czestotliwosé badan kontrolnych w czasie robdt przy wykonaniu profilowania i zageszezenia podioza.

Lp. | Wyszczegdlnienie badari i pomiardw Minimalna czgstotliwosé badan i pomiaréw

Szerokos¢ loryta

Réwnosc podluzna

Rownos¢ poprzeczna

Spadki porzeczne *

Rzedne wysokosciowe

Uksztaltowanie osi w planie *
Zaggszezenie, wilgotnodé gruntu podloia

10 razy na 1 km

co 20 m na kazdym pasie ruchu lub pasie poszerzenia
10 razy na | km

10 razy pa | km

co 10 m w osi jezdni i na jej krawedziach

c0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

~l|h |l L b —
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| | rzadziej niz raz na 600 m’
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksziattowania ost w planie nalezy wylkonaé w punktach
glownych {ukéw poziomych
uwaga: na zjazdach i wjnzdach awaryjnych badania wykonaé wg zalecen Inspektora Nadzoru

6.2.2. Szerokosé profilowanego podioza
Szerokos¢ profilowanego podioza nie moze réinié sie od szerokosci projektowanej wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownosé profilowanego podloza

Réwnosé podiuzng profilowanego podloza nalezy mierzyé 4-metrowg fata zgodnie z normag BN-68/893[-04.
Roéwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowa latg, a dla poszerzen tatg dostosowang do szerokodcei koryta,
Nierownosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektows z tolerancjg £ 0,5 %.

6.2.5, Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi nie powinny
przelraczaé -2 cm, +0 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz +5 cm.

6.2.7. Zageszczenie podioza
Wskainik zaggszczenia wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien byé mniejszy od
podanego w tablicy 1,
Jesli jako kryterium dobrego zaggszezenia stosuje sie porownanie wartosci moduldw odkszialeenia, {o wartosé stosunku
wtarnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205:1998, zal. B. nie powinna
by¢ wieksza od:
- dla gruntdw sypkich lo <2,2,
- dla gruntéw spoistych To < 2,0,

Wartod¢ modutu widrnego powinna spelniaé¢ wymagania zawarte w STWIORB,
Wilgotno$e technologiczna gruntu w czasie jego zageszezania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania i
rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujgcym kryterium jest mozliwosé zaggszezenia gruntu potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu nosnosci. W przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotno$é powinna byé zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg préby normalnej metodg | wg PN-B-04481,
Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastepujacych wartosci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach malo i $rednio spoistych + 0%, - 2%,
Wskaznik zaggszezenia nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwdch punktach, wybranych
losowo na kazdej dziatce roboczej. Zaggszczenie nalezy kontrolowad na podstawie normalnej préby Proctora, wedlug
PN-88/B-04481 {metoda ),
Wilgotnosé¢ w czasie zaggszczania nalezy badaé przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wylkonanymi odeinkami profilowanego podioza
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 ¢m, wyréwnanie | powtdrne zageszczenie.

7.0Obmiar robét

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy {m?) wyprofilowanego i zageszczonego podloza zgodnie z Dokumentacia
Projeltows.
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8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2, Sposdb odbioru robét
Badania przy odbiorze polegajg na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu pomiardw
dla sprawdzenia wymogdéw podanych w punkeie 6.
W przypadiu niezgodnosei, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje sie za niezgodne z
Dokumentacjg Projelitowa i Wykonawea zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania okre$lajace podstawe platnosei podano w STWIORB DM 00.00.00 ~Wymagania ogélne”.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m?) wyprofilowanego i zageszczonego podloza po dokonaniu odbioru robat
wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- dostarczenie niezbednego sprzetu,

- zastosowanic materialdw pomocniczych lkoniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajgcych z przyjetej technologii robét;

— profilowanie podloza,

— zaggszezenie podloza,

—  zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie wykopaw,

— ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopéw,

— odwoz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz 2 utylizacja,

- uporzadkowanie terenu robdt; wywoz odpaddw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do skiadowania poza terenem budowy,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiardw, prab i sprawdzen,

— oznakowanie Robdt i jego utrzymanie,

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planografem i latg
4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruntu

5. PN-8-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2 Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
1. Wstep

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych na realizacje zadania: ,,Przebudowa drogi we wsi Przanowice i Galkéw
Duiy” oraz ,,Remont Drogi we wsi Przanowice”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w ninigjsze] STWIORB dotycza zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
Zakres rzeczowy obgjmuje;
— wykonanie goérnej warstwy podbudowy pomocnicze] z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie o uziarnieniv 0/31,5 mm i grubosci 10 cm
1.4.0kreélenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznic — warstwa zageszczonej mieszanki, ktara
stanowi warstwg nosng nawierzchni drogowej,
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejsze] STWIiORB sg zgadne 2z obowigzujacymi, odpowiednimi
normami i z definicjami zamieszczonymi w STWIiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,, Wymagania Ogdlne™.
Wykonawea Robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacjg Projektows, STWIORB
i poleceniami Inspelitora Nadzaru.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu osdb trzecich:
— ochrony srodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- warunkdw organizacji ruchu;
- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

1.6 Wspolny Slownilk Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspélnego Slownika Zaméwien (CPV) dotyczgcych przedmiotu zaméwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Qgdlne”.

2, Materinly

2.1, Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania
ogdlne".

2.2, Podstawowe wymagania dotyezgee materialow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodel uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.

Mieszarki kruszywa powinny byé tak produkowane i skladowane, aby mialy jednakowe wiasciwosci | spetnialy wymagania
podane w tablicy 6. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie wymieszane i charakteryzowaé sig
rownomierna wilgotnoscia.

Zawartos¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zageszczania, okreslona wedlug PN-EN 13286-2,
powinna odpowiada¢ wymaganiom tablicy 6.
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2.3. Wiadeiwosci kruszywa
Nalezy zastosowa¢ kruszywa spelniajace wymagania podane w tablicy I,

Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek niezwiazanych

Wymagane wiasciwosci kruszywa do mieszanek niezwiazanych

{lategorie wedlug PN-EN 13242)

Punkt w . podbudowa Odniesienie
. podbudowa pomocnicza . .
normie Wiasciwosa zasadnicza do tablicy
PN-EN KR 6, Nawierzchnia w PN-EN
13242 KR2 facznice, KR 1, zjazdy, {| na pobocze 13242
materac z chodniki
kruszywa
s GcB5/15 Gc85/15 Gc80/20, Gc80/20,
43 | Usimienic wg PNEN 9331, | - 7 g Ge85 Gr80, Ge80, Tablica2
kategoria nie nizsza niz G.85 G835 GA75 G.75
Oggdlne granice i tolerancje
432 | vZlamienia kuszywa gubego | o op GT:NR GT20/15 | GT20/15 | Tablica3
na sitach posrednich wg PN-
EN 933-1
Tolerancje typowego
433 uziarnienia kruszywa drobnego GTNR, GTENR, GTrl(, GTe10, Tablica 4
o i kruszywa o ciaghym GT.NR GTaNR GT.20 GTa20
uziarnieniu wg PN-EN 933-]
Ksztalt kruszywa grubego we
2 mjijg:ji ": oel Flya Flne Flso Fly Tablica 5
44 wskaznika plaskosci
hub
b) maksymalne wartosci Sy Sl Slss Slss Tablica 6
wskaZnika ksztattu
Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o
powierzehni przekruszonej lub
45 tamanych oraz ziaren Crn Cunsso Cuon Coon Tablica 7
callkkowicie zaolraglonych w
kruszywie grubym wg, PN-EN
933-3
Zawarto$é pylow wg PN-EN
4.6 933"1 v f‘Duklm'nu:m:l chkimmmlm fDeklm“mm Tablica 8
' a) w kruszywie grubym®*
b} w kruszywie drobnym* T Deklarowsr P — Foetlowans Toekiaowan Tablica 8
o ope Wladciwoéé niebadana na pojedynczych frakejach, a tylko
47 Jakoi¢ pylow mieszankach we, 2.4, 2.25y0raz 2.6 Y
Odpornosé na rozdrabnianie
5.2 wg PN-EN 1097-2, kategoria LAs LAs LA LA Tablica 9
nie wy#sza niz:
Odporno$é na scieranie
53 lkruszywa grubego wg PN-EN | Moo | Mobpdiosea Moeneiwosm | MpEDekamwan Tablica 11
1097-1
54 Gestosé WE PN-EN 10976, Deklarowana | Deklarowana | Deklarowana | Deklarowana -
rozdzial 7, 8 albo 9
55| oo, | VMR | WMt | Wk [ woe :
8 albo 9 (zalezmosci od frakceji) Wh 2% W, 2% WAy 2 WAz2*
Siarczany rozpuszczalne w
6.2 kwasie ASkr ASkg ASwr ASur Tablica 12
wg PN-EN 1744-1]
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Calkowita zawarto$é siarki wg

6.3 . PN-EN 1744-1 SNIL SNR SNR SNR Tablica 13

Stalos¢ objetosci zuzla
6.42.] stalowniczego wg PN-EN Vs V Vs Vs Tablica 14
1744-1, rozdziat 19.3

Rozpad lozemianowy w zuzlu
6.4.2.2 | wielkopiecowym kawafkowym | Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu -
wg PN-EN 1744-1, p.19.1

Rozpad 2elazawy w zuzlu
6.4.2.3 | wielkopiecowym kawalkowym | Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu -
wg PN-EN 1744-1, p. 19.2

6.43 Skladniki rozpuszczalne w Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska wg odrebnych
o wodzie wg PN-EN 1744-3 przepisow
6.4.4 Zanieczyszezenia Brak ciat obcych takich jak: drewno, szkio, plastik, moggcych pogorszyé wyrdh
o koncowy
Zgorzel stoneczna bazaltu wg
7.2 PN-EN 1367-3, wg PN-EN SBia SBia SBra SBi4
1097-2
Skaly Skaly Skaly
Mrozoodpornoéé na frakcji magmowe i MAgmowe | Magmowe i
7.3.3 kruszywa 8/16 wg PN-EN przeobrazone | przeobrazone | przeobrazone Fy Tablical8
1367-1 F4 F4 F4
Skaly Skaly Skaly
osadowe F10Q | osadowe FI0 | osadowe Fi0
Zalgeznik ,
C Skiad materialowy Deklarowany | Deklarowany | Deklarowany Deklarowany -

*) Laczna zawarto$e pylow w mieszance powinna sie miescic w wybranych krzywych granicznych.
**} w przypadku gdy wymaganie nie jest spemione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosé,

2.4. Wymagane wiadciwoéei mieszanki niezwigzanej do podbudowy pomocniczej

2.4.1. Zawartosé pylu

Maksymalna zawarto$é pyldw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do podbudowy pomocniczej powinna spehiaé
wymagania kategorii podanej w tablicy 6. Zawartosé pylow nalezy oznacza¢ wedtug PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$d pyléw w mieszance kruszyw nalezy bada¢ i deklarowaé po, pigciokrotrnym
zaggszezeniu metoda Proctora .Zawartosé pylow w takigj mieszance ,po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora,
powinna réwniez spefnia¢ wymagania podane w tabeli 6.

Nie ckresla sie wymagania wobec minimalnej zawartosei pyléw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy
podbudowy pomocnicze;],

2.4.2, Zawartosé nadziarna

Olreslona wediug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelnia¢ wymagania podane w
tablicy 6. W przypadku slabych kruszyw decyduje zawarto$é nadziarna w mieszance kruszyw po pieciokrotnym
zapgszezeniu metodg Proctora.

2.4.3. Uziarnienie

Okreslone wedfug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstw podbudowy pomocniczej
powinny spelnia¢ wymagania przedstawione na rys. 1.

Jako wymagane obowigzuja tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku,

W przypadku slabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy rowniez badaé¢ i deklarowac, po 5 krotnym
zageszezeniu metodyg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spetnione,
Jezeli uziarnienie mieszanki po pieciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora, miedci sie w krzywych granicznych
podanych na rysunku,
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Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy pomocniczej
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Oprécz wymagan podanych na rysunku 1, wﬁnaéa sig' aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w
okresie 6 miesigcy spelnialo wymagania kategorii podanych w tablicach 2 i 3, aby zapewnié jednorodnosé cigglosc
uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnodci uziarienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowang przez
producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowarnej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierng

zawartos¢ ziarn slabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki pa pigciokrotnym
zageszezeniu metodg Proctora,

. Porownanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka . . .
niezwinzana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
e 0,5 1 2 4 56 8 112 | 16 | 224 [ 31,5
0/31,5 &3 +5 +7 +8 - +8 - +8 - -

Krzywa uziarnienia (8) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ sie w odpowiednich
krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi linjami (SVD) z uwzglednieniem dopuszezalnych tolerancji
podanych w tablicy 2, ale powinna spehnia¢ takze wymagania ciaglosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tabliea 3. Wymngania wobec cigglosci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podezas badan
kanirolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartosé frakcji w mieszankach
Mieszanka [réznice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
1/2 244 2/5,6 4/8 5,6/11/2 8/16 11,2/22.4 16/31/5
0/31.5 min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. [ max. [ min. | max, | min. max, | min. | max. | min. | max.
’ 4 15 7 | 20 - - 10 | 25 - - 10| 25 - - - -

2.4.4. Wrazliwosé nn mréz, wodoprzepuszezalnosé

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw pomocniczych powinny spelnia¢ wymagania wg tablicy 6.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy pomocniczej odnosnie wrazliwosei na mroz
(wskaznilk SE), dotycza badania materialy po pigeiokrotnym zageszezeniu metodg Proctora wedlug PN EN 13286-2.

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszezalnosci zaggszezonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy
pomocniczej,

2.4.5. Wskainik CBR
Badanie CBR mieszanek do podbudowy pomocniczej nalezy wykona¢ na mieszance zageszezonej do wskaznika

zaggszczenia 1S=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47.
Wymaganie wg tablicy 6.

2,5, Wymagane wiasciwosei mieszanki niezwigzanej do pedbudowy zasadniczej

2.5.1. Zawarto§é pylu

Maksymalna zawartosé pylow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy zasadnicze],
pewinna spefniac wymagania kategorii podanej w tablicy 6.
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Zawarto$¢ pylow nalezy oznaczaé wg PN-EN 933-1,

W przypadku slabych kruszyw zawartosé pyléw w mieszance kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowaé, po 3 krotnym
zaggszezeniu metods Proctora. Zawartod¢ pyléw w takiej mieszance, po pigeciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora,
powinna réwniez spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6.

Nie okredla sig wymagania wobec minimalnej zawartosci pylow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy
podbudowy zasadniczej.

2.5.2, Zawartosé nadziarna

Olaeslona wediig PN-EN 933-1 zawartod¢ nadziarma w mieszankach kruszyw powinna spelnia¢ wymagania podane w

tablicy 6. W przypadku stabych leuszyw decyduje zawarto$é¢ nadziarma w mieszance kruszyw po pigciokrotnym
zageszezeniu metody Proctora.

2.5.3. Uziarnienie

Olreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej muszg
spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 2.

W pizypadku slabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowaé, po 5 krotnym
zaggszezeniu metoda Proctora. Kryterium przydatmosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spelnione, jezeli

uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym zageszezeniu metoda Proctora, miesci sig w krzywych granicznych podanych na
rysunku 2.

Jako wymagane obowigzujq tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.
Rysunel 2. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy zasadnicze]

100 ) e 100 ¢

pr. /A 10
£ p.Ex4 £

= 70 S ol 30
- /‘ . $/ =2
.‘E G50 80 3 '* 40 af
g L, * B0 ‘_:/55 :E
= S0 s (o" % '430'. / 50 2
:E 40 40 : it P A (=71 ] 2,

‘iil - - - —40 30 ‘ﬁ;}/a
'g 30 2848 —et 70
£ P o
20 e 14), ¢
10| .~ 18
10 e 90
4= 9
0 o =l s
0 : - L ~% -3 ¥ 5 5 % @ 100
§ 8§ 8 = = = -
H:._:........_. SOV alto # mm

Opréez wymagan podanych na rysunku, wymaga sig aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie 6
miesiecy spefnialo wymagania kategorii podanych w tablicach 4 i 5, aby zapewni¢ jednorodnosé i cigglosé uziarnienia
mieszanel.

Tablica 4. Wymagania wobec jednorodnodei uziarnienia na sitach kontrolnych — pordwnanie z deklarowang przez
producenta wartoscig (S). Wymagania dotyczg produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierng

zawartos¢ ziam slabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po pigeiokrotnym
zageszezeniu metody Proctora.

. PorGwnanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka . . \ o
niezwi . Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
g 0,5 1 2 4 56 8 112 16| 7224 | 315
0/31,5 45 +5 &7 +8 - +8 - =8 - -

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ sic w odpowiednich
krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD} z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancii
podanych w tablicy 4, ale powinna spelniaé takze wymagania ciaglosci uziarienia zawarte w tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagania wobec cigglosci uziarnienia na sitach kontrolnych ~ roznice w przesiewach podczas badan
kontrelnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartogcé frakeji w mieszankach,
Mieszanka [réznice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mmj)j
1/2 2/4 2/5.6 4/8 5,6/11/2 8/16 11,2/22.4 16/31/5
0315 min. § max. | min. | max. | min. | max. | min. [ max. | min. | max, | min. max. | min, | max. | min. | max.
’ 4 13 7 20 - - 10| 25 - - 10 | 25 - - - -

2.5.4. Wrazliwos¢ na mréz, wodoprzepuszezalno§é

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudgw zasadniczych powinny spelnia¢ wymagania tablicy 6.

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odnosnie wrazliwosci na mroz (wskaznik
SE), dotyezg badania materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora wedhig PN EN 13286-2.

Nie stawia sig wymagan wobec wodoprzepuszezalnogei zaggszezonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy zasadniczej.

2.5.5. Wskaznik nos$nosci CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykonaé na mieszance zageszozone} metody Proctora do
wskaznika zaggszezenia 1S=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47.
Wymaganie wg lablicy 6.

2.6. Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode spemniajacg wymagania PN-EN 1008,

2.7. Kontrola jakosei materialéw w okresie dostaw
Kontrola jakosci materialéw polega na przeprowadzeniu badaf cech fizycznych materialow na reprezentatywnych
probkach dla partii kruszywa i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w p.2.3.

3. Sprzet

3.1. Ogéline wymagania dotyczjce sprit;tu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy
Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa {amanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowaé nastepujace
rodzaje sprzetu:
a)  réwniarki lub ukladarki do rozlozenia mieszanki. Za zgoadyg Inzyniera do rozkiadania mieszanki na drogach o
ruchu mniejszym od IKR3 mozna dopuscic spycharki.
b)  phyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszezania,
¢)  inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgee transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORBE DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne",

4.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa moze odbywaé sig samochodami samowyladowezymi w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wylkonanie Robot

5.1. Ogdlne warunki wykonywania Robét
Ogdlne zasady wykonania Robdt podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Wykonawea przedstawi Inzynierowi do akeeptacji Projeldt Technologii i Organizacji Robét oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2, Przygotowanie podloza
Podbudowg z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uklada¢ na odpowiednio przygotowanej warstwic
wzmachiajace]
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Jezeli podloze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny byé one usunigte wg zasad zaakeeptowanych przez Inzyniera,
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektows Iub
wg zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej STWIORB.,

5.3, Whudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozldadana w warstwie o Jjednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszezeniu byla réwna grubosci projektowanej, Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposdb zapewniajacy
osiggnigeie wymaganych spadkéw i rzednych wysokodciowych, W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa
nalezy przed zaggszczeniem wymienic kruszywo na material o odpowiednich wilasciwosciach,

Przed zaggszczeniem rozscielane kruszywo nalezy wyprofilowaé do spadkdw poprzecznych i pochylen podluznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwnaé lokalne zaglebienia za pomocg
cigzkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.4, Zageszezenic podbudowy

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gladkimi. W ostatniej fazie zageszczania nalezy
sprawdzi¢ profil szablonem. Zaggszczenie podbudowy nalezy wykonywa¢ warstwami przy zachowaniu wilgotnosci
optymalnej.

Zaggszezenie podbudowy powinno byé rownomierne na calej szerokogci.

Wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy od 1,0.

Zaggszczenie kontroluje sig plyta VSS przez sprawdzenie modulu odksztalcenia,

a)} nosnos¢ podbudowy po jej zageszezeniu badana wg ,Instrukcja badan podioza gruntowego czgsé 27 (badanie piyia
VSS o drednicy 30 cm) powinna odpowiada¢ warunkom podanym w tabeli 5.

Tabela. § Wymagania dla nogno$ci warstwy podbudowy

Podbudowa z kruszywa o wskazniku | Minimalny modut odksztalcenia mierzony plyta
nosnosci Wy, nie mniejszym niz o Srednicy 30 cm, MPa

pierwsze obcigzenie, E, drugie abcigzenie, Ea
60 (zjazdy, chodniki) 80 140
80 (drogi) 100 180

Dla zakladanego obcigzenia ruchem modul odkszialcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia
- 0d 0,15+0,25 MPa, a koficowy nacisk 0,45 MPa.

El,Ez=~3:--A£*D
4 AS

AP — rdznica nacisku w MPa
AS ~ przyrost osiadar odpowiadajqcy tej roznicy naciskéw w milimetrach
I - srednica plyty w milimetrach

b) wskaznik zageszezenia lo mierzony plyta VSS zgodnie z zaleznoscig:
E,
I, =—"%
Ey
powinien mie¢ warto$¢ nie wiekszg niz 2,2.

Zaggszczona mawierzchnia na poboczu z kruszywa nie powinna ulegaé odkszealceniu przy nojezdzaniu kolami samochodu.
Jakos¢ zaggszezenia ocenia Inzynier.

5.5, Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wylonawcee robot.

6. Kontrela jakosci Robot

6.1. Ogélne zasndy kontroli jakosci Robat

Ogélne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2. Badania przed rozpoczeciem robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawea powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy
i wyniki tych badai przedstawi¢ Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te powinny obejmoewad wszystkie
wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt.2.3.
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6.3. Badania w czasie rob6t
Tablica 6, Czgstotliwos¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

L Wyszczegodlnienie badan Czestotliwos¢ badai
p- ¥ & Minimalna liczba badan | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce podbudowy przypadajaca na
robocze jedno badanie (m?)
I | Uziarnienie mieszanki
2 600
2 | Wilgotnos¢ mieszanli
3 | Zaggszczenie warstwy 2 1000
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa weg tab. 1, pkt. 2.2.2 | dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa
5 |Zaggszczenie warstwy (dla poboczy) 2 300

6.3.1. Uziarnienie mieszanki
Kontrola uziarnienia rozlazonego kruszywa powinna byé przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dzialce roboczej za
pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobierad losowo z roziozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.

6.3.2. Wilgotnoéé mieszanki
Wilgotnos¢ kruszywa nalezy badaé wedtug PN-EN 13286-2 z czestotliwoscia podang w pkt. 6.3,

6.3.3, Wiasciwoséci kruszywa
Wiasciwosci kruszywa obejmujgee oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt. 2. nalezy badaé¢ dla kazdej partii
kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Prabki do badan powinny by¢ pobierane losowo w obecnosei Inzyniera,

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Tabela 7. Czestotliwosé oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwosé pomiardw
| | Szerokosé podbudowy 10 razy na i km
2 | Réwnosé podluzna w sposéb cigaly planografem albo co 20 m lata na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne®! 10 razy na | km
5 | Rzedne wysokodciowe co 10 m na odeinkach prostych i co 10 m na fukach; w osi jezdni i na
6 | Uksztaltowanie osi w planie® Jjej krawedziach
7 | Grubo$é¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

*} Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach pléwnych
lukéw poziomych.

6.4.1. Szerckos¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezpoirednich pomiarach, ca 100 m. Szeroko$¢ podbudo-
wy nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowane] o wigcej niz +10 cm, -0 cm.

6.4.2. Réwnoséé pedbudowy

Kontrola réwnosci w przekroju podluznym mierzona 4-metrowa latg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
nieréwnosci pod latg 10 mm.

Kontrola réwnoéci poprzecznej mierzona 4-metrowy latg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne odehylki
pod latg 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje sie latg profilowq z poziomica, co 100 m.
Dopuszezalne odchylki spadku + 0,5%,
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6.4.4, Rzedne wysokosciowe
Konirola rzgdnych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego; dopuszezalne odehylki -1 ¢cm, +0 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w punktach gléwnych fukow
poziomych. O$ pedbudowy w planie nie moze by przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 om.

6.5. Zasady pestepowania z wadliwie wykonanymi odeinkami podbudowy

6.5.1. Niewladciwe cechy geometryczne podbudoywy

Wszystkie powierzchnie padbudowy, kitre wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreglonych w plit. 6.4.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, wyrdwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne,

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzyc
podbudowg przez spulchnienie warstwy na pelng glebokosé do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiahy i
ponowne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$é podbudowy

Na wszystkich powierzehniach wadliwych pod wzglgdem grubogci Wykonawca wykona naprawg podbudowy. Powierzchnie
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glgbokosé zgodnie z decyzja Inzyniera,
uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach i ponowne zageszczenie,

Roboty te Wykonawcea wykona na wlasny koszt, Po wykonaniu tych Robot nastypi ponewny pomiar i ocena grubosci
warstwy na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar Robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 »Wymagania ogélne”,

7.2 Jednostla obmiarowa
fednostkq obmiarowg jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonangj i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Obmiar nie powinien obejmowaé dodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej z wyjatkiem
powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie. Nadmierna grubosé lub nadmierna powierzchnia warstwy w
stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia [nZyniera nie moze stanowié podstawy
do roszczen o dodatkowq zaplate,

8, Odbidr Robdt

8.1. Ogélne zasady odbioru robat

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne",

8.2, Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacig Projektowg i STWIORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne,

W przypadku niezgodnosci, choé jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje sig za niezgodne z
Dokumentacja Projektows i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyezgce podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w STWiORB DM 00.00.00 »Wymagania ogtlne”,

9.2. Cena jednostki cbmiarowej

Placi sig za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej podbudowy oraz pobocza z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie po dokonaniu odbiory robét wg punkiu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniona dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

—  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

—  prace pomiarowe i przygotowaweze,

~ oznakowanie miejsca robot,
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— zastosowanie materialéw pemocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robét,

- zakup i transport kruszywa na miejsce skladowania,

— przygotowanie kruszywa,

— transport i rozlozenie kruszywa,

— profilowanie,
—  zaggszczenie,

— uirzymanie pedbudowy,

—  badania materialdw, opracowanie recepty, wykonanie niezbednych badan i pomiaréw,
—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw, prob i badan,

— uporzadkowanie terenu Robat,

— oznakowanie i zabezpieczenie miejsca rabét i jego utrzymanie,

10. Przepisy zwigzane

10.1 Normy

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlagciwosci kruszyw. Analiza chemiczna,

BN-68/8931-04 Drogt samochodowe, Pomiar réwnosci nawierzehni planografem i fatg.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w obiekiach

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 9334
PN-EN 933-5

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-1
PN-EN 1097-6

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3
PN-EN 1367-3
PN-EN 1367-1
PN-EN 13286-2
PN-EN 13286-47

PN-EN 13285
PN-EN 1008

10.2, Inne dokumenty

budowlanych i budownictwie drogowym.

Badania geometrycznych wlasciwosei kruszyw. Oznaczenie skdadu ziamowego, Metoda
przesiewania.

Badania geometrycznych wlasciwodei kruszyw. Oznaczenie ksztaltu ziarn za pomocy wskaZnika
plaskosci.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. oznaczenie ksztaltu ziam. Wskaznik ksztaltu,
Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartosci ziarn o
powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub lamania kruszyw grubych,

Badania mechanicznych i fizyeznych wlasciwosci kruszyw. Metody oznaczania odpomosci na
rozdrabnianie.

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornogci na scieranie,
Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestodci ziamn i
nasigkliwosci.

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

Badania chemicznych wiasciwosei kruszyw. Przygotowanie wyciaglw przez wymywanie kruszyw.
Badania wiadciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych.
Badanie bazaltowej zgorzeli slonecznej metods gotowania.

Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznych,
Oznaczenie mrozoadpomosci,

Mieszanki niezwigzane | zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badan laboratoryjnych
Bgstosci na sucho i zawartosci wody. Zageszezanie metodg Proctora.

Mieszanki niezwigzane i zwiazane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do okreslenia
kalifornijskiego wskaZnika nosnodci, natychmiastowego wskaznikn nodnodei | pecznienia
liniowego.

Mieszanki niezwigzane, Specyfikacja,

Woda zarobowa do betonu.

»Instrukeja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czes¢ 2. Zalacznik” GDDP, Warszawa

1998 r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych. IBDiM 1997,

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospadarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpo-
wiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 .,

WT-4 Mieszanki niezwiazane do drég krajowych. Wymagania techniczne. Warszawa 2010. Zalacznik nr 3 do Zarzadzenia

nr 102,
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D.05.03.05. Warstwa wigZgea z betonu asfaltowego
1. Wstep

L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowianych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robat Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych na realizacje zadania: : ,,Przebudowa drogi we wsi Przanowice i Galkéw
Duzy” oraz ,,Remont Drogi we wsi Przanowice”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych stosowana jest jako dokument przetarzowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem warstwy
wigzqce] z betonu asfaltowego.
Zakres rzeczowy obejmuje:
- wykonanie warstwy wigzacej gr. 5em z betonu asfaltowego AC 16 W

1.4. Okreglenia podstawowe
L4.1.  Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypelniacza kamiennego o okrettonym skiadzie i uziamieniu,

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednia iloseiy asfaltu, wytworzona w okreslony
sposéb, spelniajaca okreslone wymagania,

1.4.3. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie stopriowanym, ulozona i
ZageszZezona,

L4.4.  Pozostale okreélenia podane w niniejszej STWIORB sq zgodne z zamieszezonymi w STWIORB DM 00.00.00.
"Wymagania ogdlne",

L.5. Ogdlne wymagania dotyczgce Robat
Ogolne wymagania dotyczgee robdt podano w STWIORB DM 00.00.00 »Wymagania Ogolne”.
Wykanawca Robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacja Projektowg, STWIORB
i poleceniami [nspektora Nadzoru.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robdt budowlanych;
- zabezpieczenia interesu oséb trzecich:
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6 Wspélny Slownik Zaméwiei (CPY)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Slownika Zaméwien {(CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,, Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy

2.1.0gdine wymagania dotyczgee materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w STWIORB DM 00.00.00.
"Wymagania ogolne",

2.2, Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywa podane w tablicy 1.

Skladowanie kruszywa powinno odbywa¢ sie w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych D.05.03.05.

Tablica 1a. Wymagane wilasciwosci kruszywa grubego do warstwy wiazacej z betonu asfaltowego
Punkt

WT-1 Wymagania w zaleznoscei od kategorii ruchu
Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa
2008 KR 2 KR 4 KR 6
4.1.3 Uzmm:e.anle‘ w.e‘d%ug .I?N-EN 933-1, Ge 85/20 Ge 90/20 Ge 90/20
kategoria nie nizsza niz:
4.14 | Tolerancja uziarnienia; odchylenia G G G
nie wieksze niz wedlug kategorii: o s s
4.1.6 | Zawarto$é pylu wedlug PN-EN 933- p

1, kategoria nie wyzsza niz -
4.1.8 [Ksztalt kruszywa wedlug PN-EN
933-3 lub WEdlUg PN-EN 933'—4, Fl]s lub SI]s F[zs lub SI;-_s Flzs lub S]zs
kategoria nie wyzsza niz:
4,19 Procentowa zawartoi¢ =ziaren o
powierzchni przekruszonej i lamanej
wedlug PN-EN 933-3, kategoria nie
nizsza niz:
422 | Odpornosé kruszywa na
rozdrabnianie wedlug PN-EN 1097-
2, rozdzial 5, kategoria co najmniej:

- grupa kruszyw A (iablica 8.1)

- grupa kruszyw B (tablica 8.1)

4.3.1 | Gegstos¢ ziaren wedlug PN-EN 1097~ deldarow ducent
6, Tozdz. 7, 8 lub 9 arowana przez producenta

CDaklamw:ma CEJO!I C!JS:‘I

LAy LA LAss
LA;s LAy LAy

4.3.3 (135955(230 nasypowa wediug PN-EN deklarowana przez producenta

4.4.1 | Nasigkliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6,

zalgcznilk B, kategoria: Wen0,57
442 [ Mrozoodpornosé wedlug PN-EN P

1367-1, kategoria nie wyzsza niz !
44,5 ~2gorzel sloneczna™ bazaliu wedlug SBL.

PN-EN 1367-3, kategoria:

4.52 | Skiad chemiczny — uproszezony opis
petrograficzny wedlug PN-EN 932-3
4.5.3 Grube  zanieczyszczenia  lekkie,
wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, mpc0, 1
kategoria nie wyzsza niz:

4.6.1 | Rozpad krzemianowy Zuzla
wielkapiecowego chlodzonego s
powietrzem wedlug PN-EN 1744-1, wymagana odpornosd
p.19.1

4.6.2 |Rozpad zelazowy Zuzla
wielkopiecowego chlodzonego e
powietrzem wedlug PN-EN 1744-1 wymagana odpornos
p. 19.2

4.6.3 | Stalo$é objetosci kruszywa z zuzla
stalowniczego wedlug PN-EN 1744~ Vis
1p, 19.3, kateporia nie wyzZsza niz:
a} Jezeli nasigkliwosé jest wiglksza, to nalezy bada¢ mrozoodpornosé wediug p. 4.4.2

deklarowany przez producenia

Tablica 1b. Wymagane wiasciwosci kruszywa drobnego lub o cigglym uziarnieniu do warstwy wigzigcej z betonu
asfaltowego

Punikt
WT-1 Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
Wiasciwosei kruszywa
Kruszywa
2008 KR 2 KR 4 KR 6

413 | Uziarnienie wedlug PN-EN 933.1,

. S Gr85
wymagana kategoria:
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4.1.5 Tolerancja uziarnienia, odchylenie
nie wiF;ksJ.ze niz wedhig kategorillf’: GreNR Girc20 Girc20
4.1.6 | Zawartos¢ pylu wedlug PN-EN 933- f16
1, kategoria nie wyzsza niz:
4.1.7 | Jakos¢ pylu wedlug PN-EN 933-9,
MBr10

kategoria nie wyzsza niz:

4.1.10 | Ranciastos¢  kruszywa  drobnepo
WEC“LIg PN-EN 933-—6, rozdz. 8, ECSnglm'u\vmﬂ Ecs30 Ees30
kategoria nie nizsza niz:

43.1 | Gestosé ziaren wedlug PN-EN 1097- deklarowana przez producenta
6, rozdz. 7, 8 lub 9 clcarowana p procucen

4.5.3 |Grube zanieczyszczenia lekkie,
wedhug PN-EN 1744-1 p. 142, mpc0,1
kategoria nie wyzsza niz:

2.3. Wypelniacz
Do mieszanki mineralno-asfaliowej na warstwe wiazaca nalezy stosowad wypelniacz speinjajacy wymagania tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec wypelniacza dla warstwy wiazacej

Punlt . .
WT-1 ) ) Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
. Wiasciwosci wypelniacza
Kruszywa
2008 KR2 KR 4 KRG
5.2.1 |Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10 zgodnie z tablicg 24 (WT-1 Kruszywa 2008)
52.2 |Jakosé _pyl}n weF[lug PN-EN 933-9, MB;10
kategoria nie wyzsza niz:
3.3.1 Zawartodé wody wedlug PN-EN
1097-5, nie wyzsza niZ: ¢ 1% (m/m)
3.3.2 | Gestose ziaren wedlug EN 1097-7 deklarowana przez producenta
54.1 Wolne przestrzenie w  suchym
zageszczonym wypelniaczu  wedlug Vauus
PN-EN 1097-4, wymagana kategoria:
342 | Przyrost temperatury migknienia
wedlug PN-EN 13179-1, wymagana ApgnB/25
kategoria
5.5.1 Rozpuszczalnosé w wodzie wedlug
PN-EN 1744-1, kategoria nie nizsza WS
niz:
5.53.3 | Zawartoi¢ CaCOs; w wypelniaczu
wapiennym wedlug PN-EN 196-21, CCqy
kategoria nie nizsza niz:
5.54 | Zawartos¢ wodorotlenku wapnia w
wypelniaczu mieszanym, wymagana IK,10,K.Deklarowana
kategoria:
5.6.2 |,Liczba asfaltowa” wedlig PN-EN BN
13179-2, wymagana kategoria: Deklaravans

2.4, Asfalt

Nalezy stosowac asfalt drogowy 50/70 dla KR 1 i KR 3 oraz asfalt PMB 25/55-60 dla KR 6 zgodnie z normg
PN-EN 12591:2004.

Wymagane jest orzeczenie zgodnosci z PN-EN 12591:2004 dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny). Mieszanie
asfaltéw z réznych rafinerii jest zabronione.

Asfalt powinien spetnia¢ wymagania podstawowe podane w tabeli 3a. Polimeroasfalt powinien spelnia¢ wymagania
podane w tabeli 3b,

Tablica 3a. Wymagania wobec asfaliu stosowanego do warstwy wiazace] dla KR2 i KR4
Lp.

Rodzaj asfaltu
50/70

Wlasciwosci Metoda badania

Wladciwosci obligatoryine
1| Penetracja w 25°C | [0,1 mm] [ PN-EN 1426 | 50+70
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2 | Temperatura mieknienia [°C] PN-EN 1427 46+34
3 | Temperatura zaplonu, nie mniej niz [°C] PN-EN 22592 230
4 | Zawartosé skladnikow rozpuszezalnych, nie mniej [% m/m] | PN-EN 12582 99
niz
5 | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) nie (% m/m] | PN-EN 12607-1 0.5
wiecej niz ’
6 | Pozostala penetracja po starzeniu, nie mniej niz [%] PN-EN 1426 50
7_| Temperatura migknienia po starzeniu, nie mniej niz | [°C] PN-EN 1427 48
Wiasciwosci specjalne krajowe
8 | Zawartosé parafiny, nie wiecej niz [Y0] PN-EN 12606-i 2,2
9 | Wazrost temperatury migknienia po starzeniu, nie [Ya) PN-EN 1427 9
wiecej niz
10 | Temperatura famliwogci, nie wiecej niz [°C] PN-EN 12593 -8
Tablica 3b. Wymagania wobec asfaltu stosowanego do warstwy wiazacej dla IKR6
Wymagania Wlasciwosc Metoc!a Jednostka | Wymaganie | Klasa
podstawowe badania

Konsystencja w

posrednich Penetracja w 23°C EN1426 | Omm | 25-55 3

temperaturach

eksploatacyjnych

Konsystencja w

wysokich Temperatura migknienia EN 1427 °C =60 6

temperaturach

elssploatacyjnych
Sila rozeiggania {mala EN 13589 ‘J/cmz 21 4
predkosé rozeiggania) EN 13703 w 3°C

. Sila rozciggania w 5°C (duza EN 13587 1 .

Kohezja predkosé rozciaggania) EN 13703 Yem NPD 0
Wahadlg Hialit (metoda EN 13588 J/em? NPD® 0
uderzenia)

Stalosé . Zmiana masy % <0, 3

konsystencji

(odpornosé na Pozostala penetracja EN 1426 % > 60 7

starzenie wg EN .

12607-1 lub -3) Wzrost temperatury mieknienia EN 1427 °C <8 2

Inne wlasciwosci | Temperatura zaplonu EN 150 2592 °C =235 3
Temperatura lamliwosci EN 12593 °C <-10 3
Nawrdt sprezysty w 23°C o =350 5
Nawrot sprezysty w 10°C EN 13398 % NPD" 0
Zalkres plastycznosci Pkt.5.1.9. aC TBR® ]

normy
Stabilnos¢ magazynowania EN 13399 o0 <3 5
Roznica temperatur mieknienia EN 1427 - -
Stabilnosé magazynowania EN 13399 2
Wymagania Réznica penetracji EN 1426 0,1'mm NPD 0
dodatlc : ieknieni
oSy e | myosor | | o |
P &EN 1 EN14274
lub -3
Nawrot sprezysty w 25°C po
starzeniu wg EN 12607-1 lub =50 4
-3 EN 12607-01 Y
Nawrot sprezysty w 10°C po EN 163398 !
starzeniu wg EN 12607-1 lub NPD® 0
-3

a) NPD — No Performance Determined (wlasciwosé uzytkowa nie okreslana)

b) TBR — To Be Reported (do zadelklarowania)
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2.6. Srodek adhezyjny
Nalezy zastosowac¢ érodel adhezyjny spehniajacy wymagania Aprobaty Technicznej zaakceptowany przez Inzyniera na
podstawie wynikow badan mieszanki. Wg WT- powinien byé deklarowany.

2.7. Materialy do uszezelnienia polgezeri i krawedzi

Do uszczelnienia polaczen technologicznych (4. zlgezy podluznych i poprzecznych z tego samego materiahy wykonywanego
W réznym czasie oraz spoin stanowigcych polaczenia roznych materialéw fub polaczenie warstwy asfaltowsj z urzgdzeniami
obcymi w nawierzchni lub j3 ograniczajacymi, nalezy stosowag:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat technicznych,

b) emulsj¢ asfaliowg wedlug PN-EN 13808 lub inne lepiszcza wedlug norm i aprobat technicznych,

Grubosé materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosié nie mniej nizl5 mm.

Skiadowanie materiatéw termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta, w warunkach
okreslonych w aprobacie technicznej.

Do uszezelnienia krawgdzi nalezy stosowaé asfalt drogowy wg PN-EN 12591, asfalt modyfikowany polimerami
wg PN-EN 14023 ,,metoda na gorgea”. Dopuszeza sig inne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

2.8. Dostawy materialow

Za dostawy materialow odpowiedzialny jest Wykonawca robat zgodnie z ustaleniami okreslonymi w STWIORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

Do obowigzku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materialéw do wylwarzania mieszanki, aby zapewnic
nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dzialki robocze]j,

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypelniacza musi by¢ zaopatrzona w dellaracje zgodnosci o tresci wedlug
PN-EN-43014, wydang przez dostawce,

2.9. Skladowanie materialéw

2.9.1. Skladowanie kruszywa
Skladowanie kruszywa powinno odbywaé sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszezeniem i
zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

2.9.2. Skladowanie wypelniacza
Wypelniacz nalezy skladowac w silosach wyposazonych w urzqdzenia do aeracji.

2.9.3. Skiadowanie asfaltu
Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywaé w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z ukladem termostatowania
zapewniajgcym utrzymanie zadanej temperatury z dokiadnoscig + 5°C.

3. Sprzet

3.1, Wymagania ogoélne dotyezgee sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB DM 00.00.00 »Wymagania ogolne”,

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takiego rodzaju sprzegtu, ktéry gwarantuje uzyskanie parametréw
wykonania rabot zgodnych ze STWiIORB.

Sprzgt stosowany do wykonania robot podlega zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

3.2, Sprzgt do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszankg mineralno-asfaltows nalezy wytwarza¢ na goraco w ofaczarce {zespole maszyn i urzgdzefi dozowania,
podgrzewania i mieszania skiadnikdw oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno byé
zautomatyzowane i zgodne z recepta roboczy, a urzadzenia do dozowania skladnikéw oraz pomiaru temperatury
powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawaé odmierzone
oddzielnie,

Sposob i czas mieszania skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewni¢ réwnomierne otoczenie
kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Odchylki masy dozowanych skladnikéw (w stosunku do masy poszczegolnych skladnikéw zarobu) nie powinny byé
wieksze od + 2%,

3.3. Sprzet do wbudowanin i zageszezenia mieszanki mineralno- asfaltowej

Nalezy stosowac rozkladarki, przeznaczone do ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej typu zageszezanego,
wypasazone w elekironiczny uklad sterowania gruboscia whudowywanej warstwy oraz z mozliwodeia podgrzewania
spoiny podluznej.
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Do zaggszezenia mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy stosowag:

—  stalowe walce wibracyjne - $rednie i cigzkie, wyposazone w urzadzenia do zraszania watow wody,
- walce ogumione o regulowanym ciénieniu w oponach,

—  inny sprzgt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru,

4, Transport
4.1. Wymagania ogélne dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 »~Wymagania ogélne”,

4.2, Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach zabezpieczajgeych je  przed
zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

4.3, Transport wypelniacza

Wypelniacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do fransportu materiatéw sypkich,
umozliwiajacych rozladunek pneumatyczny. W czasie przeladunku oraz transportu wypelniacz nalezy chroni¢ przed
zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.4, Transport asfaltu
Asfalt nalezy przewozié¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje umozliwigjgee podiaczenie
cystern do urzqdzen grzewezych lub wyposazonymi we wlasne urzgdzenia grzewcze.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny byé dowozone na budowe w zaleznosci od postepu robot. Mieszanki podczas
transportu i postoju przed wbudowaniem powinny byé zabezpieczome przed ostygnieciem i doplywem powietrza
(przykrycie, pojemnniki termeizolacyjne lub ogrzewane itp,). Mieszanki mineralno-asfaltowe, powinny by¢ przewozone
pojazdami samowyladowczymi. Warunki i czas transportu mieszanek mineralno-asfaltowych, od produkeji do
whbudowania, powinny zapewnia¢ utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.

Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej musza by¢ zachowane dopuszczalne wartosci temperatury, Nalezy
rowniez kierowag sig informacjami podanymi przez Producenta mieszanek.

Czas transportu mieszanki, liczony od zaladunku do roztadunku, nie powinien przekraczaé 2 godzin z zachowaniem
min. temperatury whudowania i zaggszczenia. W wyladowywanej do kosza ukladarki mieszance nie powinny znajdowag
sig grubsze bryly skawalonej (nadmiernie wystudzonej) mieszanki.

Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny byé czyste, a do zwilzania tych powierzchni
mozna uzywac tylko Srodki antyadhezyjne nie wptywajgce szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe.

5. Wylkonanie Robot

5.1, Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne™,

Wylkonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot araz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane roboty.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i opracowanie recept

Zgodnie z STWIORB DM 00.00.00 Wymagania ogdlne p. 5.1, Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania recepty

laboratoryjnej na mieszanke mineralno-asfaliowa na 10 dni przed rozpoczeciem robét i przedstawienia jej Inspektorowi

Nadzoru do zatwierdzenia. Recepta powinna byé opracowana z materialéw o cechach i wymaganiach okreslonych w

STWIiIORB.

Do projektowania betonu asfaltowego AC 16 W przyjeto wymagania empiryczne,

Projektowanie skladu mieszanki mineraino-asfaltowej polega na:

~ doborze skladnikéw mieszanki,

— doborze optymalnej ilosci asfaltu,

— okresleniu wiasciwoéci mieszanki i pordwnaniu uzyskanych wynikéw z wymaganiami podanymi w niniejszej
STWIORB,

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescié si¢ w obszarze wyznaczonym przez lkrzywe graniczne,

Rzgdne krzywych granicznych mieszanki mineralnej do wykonania warstwy wigzgce] podano w tablicy 4.
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Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawartos¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy wiazacej
(projektowanie empiryczne).

Wymiar oczek sit # w Rzgdne krzywych Rzedne krzywych
mm, granicznych uziarnienia granicznych uziarnienia
zawartosc asfaltu mieszanki mineralnej mieszanki mineralnej
KR 2 KR4, KR 6
ACI6 W ACI6 W
Wymiar sita #, [mm]
31,5
22,4 100 - 160 -
16 90 100 50 100
11,2 65 80 63 80
8 - . - -
2 25 40 25 30
0,125 I3 3 10
0,063 3.0 8.0 3.0 7.0
Zawartose lepiszcza Bmin 4.4 Bhin 4,4

Wiladciwosci betonu asfaltowego do warstwy wigzacej powinny speinia¢ wymagania podane w tablicy 5.

Tablica 5Sa. Wymagane wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwy wigzace] KR 2

Wiasciwosé

Warunki zageszczania wg

Metoda i warunki

Wymiar mieszanki

zamrazania, badanie
w 15°C

PN-EN 13108-20 badania ACle W
Zawartosé wolnych C.1.2, ubijanie Vain1.0
¥ r - ') - !
przestrzeni 2 x 50 uderzen PN-EN'12697-8, p.4 Vonaxs
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie, . - VFBuinso
wypehione lepiszezem 2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.5 VFBuu o
Zawartos¢ wolnych C.1.2, ubijanie
H : » ey H - 2 - .
przestrze‘ni w mlt?szance 7 x 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.5 VMAaiae
mineralnej
PN-EN 12697-12, lecz
iy N e howywanie w
QOdpornoié na dzialanie C.1.1, ubijanie, porzec.
wody 7 x 25 uderzen 40°C z jednym cyklem ITSRy

Tablica Sb. Wymagane wlasciwodci betonu asfaltowego d

o warstwy wigzacej KR 4

Wilasciwosé

Warunki zageszczania wg

Metoda { warunki

Wyrniar mieszanlki

zamrazania, badanie w
15°C

PN-EN 13108-20 badania AC 16 W
Zawartoéé wolnych C.1.3, ubijanie, 5 Vin.0
przestrzeni 2 x 75 uderzen PN-EN 12697-8, p4 Vi
PN-EN 12697-22,
Odpornosé na deformacje C.1.20, walowanie, me;;?_[éi ‘fﬁ%\;ﬁgzu’ WTS a3
trwale Pou = Pin D.1.6, 60°C, 10 000 PRDteso
cykli
PN-EN 12697-12,
" A - lecz przechowywanie w
Odp‘”“"fso“d"ydz‘a'a“‘e S iggf:;: 40°C z jednym cyklem ITSRe

Tablica Se. Wymagane wlasciwosci betonu asfaltowepo do warstwy wiazacej KR 6

przestrzeni

2 x 73uderzeti

PN-EN 12697-8, p.4

Wiagciwosd Warunki zaggszczania wg Metoda i warunki Wymiar mieszanki
PN-EN 13108-20 badania ACl6 W
Zawartos¢ wolnych C.1.3, ubijanie, Visin a0

Vnmt 7
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PN-EN 12697-22,
metoda B w powietrzu,
PN-EN 13108-20,
D.1.6, 60°C. 10 000
cykli
Pn-EN 12697-12,
przechowywanie w
40°C z jednym cyklem ITSRe
zamrazania, badanie
w 15°C

Odporno$é na deformacije C.1.20, watowanie,
trwale Pog—Pioo

WTSamro,10
PRD e

Odporno$é na dziafanie C.1.1, ubijanie,
wody 2 x 25uderzen

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywaé sie w oparciu o recepte laboratoryjng, zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy produkowaé w otaczarce, zapewniajgcej prawidlowe
dozowanie skladnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikéw i gotowej mieszanki
mineraino-asfaltowej.
Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekraczaé wartosci:

- dla 50/70 180°C,

- dla PMB 25/55-60 180°C.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskala temperature wilasciwa do
otoczenia lepiszczem asfaltowym, Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna byé wyzsza o wiecej niz 30 °C od
najwyiszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej w tablicy nr 6.

Tablica 6. Najnizsza i najwyzsza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]
50/70 od 140 do 180
PMB 25/55-60 od 140 do 180

5.4. Przygotowanie podioZa

Podloze pod warstwe wigzaca powinno by¢ oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB
D.04.03.01; powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsjy asfaltowq z odpowiednim wyprzedzeniem czasowym,
niezbgdnym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozkladarki, wyposazonej w rampg skrapiajgca, dopuszcza sig wykonanie skropienia emulsja
asfaltowa bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfaltowego.

Powierzchnie krawgznikdw, wlazéw, wpustow i tym podobnych urzgdzen, przylegajace do ukladanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny by¢ posmarowane emulsjg asfaltowa (wg. PN-EN 13808) lub innymi lepiszczami oraz
materiatami termoplastycznymi (tasmy, pasty itp.) uzgodnionymi z Inspektorem Nadzoru,

5.5, Warunki atmosferyczne

Mieszankg mineralno-asfaltows nalezy wbudowywaé w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury —2°C (przed przystgpieniem do robot) oraz
0°C (w czasie robot). Temperatura powietrza powinna byé mierzona, co najmniej 3 razy dziennie: przed przystgpieniem
do robdt oraz podczas ich wykonywania w okresach réwnomiernie roziozonych w planowanym czasie realizacji
dziennej dzialki roboczej. Temperaturn otoczenia moze byé nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podloza i
obramowania (np. promienniki podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe).

Nie dopuszeza sig ukladania mieszanki SMA na wilgotnym lub oblodzonym podiozu, podczas opadéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru (v > 16 m/s).

5.6. Prdba technologiczna i odeinek prébny

Ustalony skiad wejSciowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem zostad
sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i odcinka prabnego.

Proba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodnosei wlasciwosci wyprodukowanej mieszanki mineralno-asfaltowej
Z recepta.

W tym celu nalezy zaprogramowa¢ otaczarkg zgodnie z recepty robocza i w cyklu automatycznym produkowaé
mieszanke. Do badan nalezy pobraé¢ mieszankg wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki,

Nie dopuszcza sig oceniania dokladnosei pracy otaczarki oraz prawidlowosei skiadu mieszanki mineralnej na podstawie
tzw. suchego zaroby, z uwagi na mozliwa segregacie kruszywa.

Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy gromadzi¢ w silosic fub zaladowaé na
samochéd. Prabki do badar nalezy pobierac ze skrzyni samochodu zgodnie z metodg okreslona w PN-EN 12697-27. Na
podstawie uzyskanych wynikéw Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka prébnego.
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Odcinek prébny o dlugosei 50 m powinien byé wykonany przez wykonawee w warunkach zblizonych do warunkow

budowy w celu sprawdzenia sprzetu i uzyskiwanych parametréw technicznych robot.

Wykonawca moze przystapié do realizacji robét po zaakeeptowaniu przez Inzyniera wynilkéw z odcinka probnego i

ustalonej technologii zageszczania,

Odchylki zawartosci sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem zaprojektowanego skladu muszq speiniaé

wymagania pkt. 6 niniejszej STWiORB.

Jezeli przewidziano koniecznoéé wykonania odcinka prébnego to, co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robét,

Wykonawcea wykona odcinek prabny w celu:

- stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,

— okredlenia grubodci warstwy mieszanki mineralno-asfaliowej przed zaggszczeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

- okreslenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zageszezenia warstwy,

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialéw oraz sprzetu, jakie bedg stosowane do wylkonania warstwy

nawierzchni.

Odcinek prabny powinien byé zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania warstwy nawierzehni po zaakceptowaniu odeinka probnego przez

Inzyniera,

5.7. Whudowanie i zaggszezanie warstw z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢é wbudowywana rozkladarks wyposazong w uklad automatycznego
sterowania gruboscia warstwy 1 utrzymywania niwelety zgodnie z Dokumentacjg Projekiown. W miejscach
niedostepnych dla sprzgtu dopuszcza sig wbudowywanie rgczne.

Rozkladarka powinna poruszac sig ze stala predkoscia i bez zbednych zatrzymywan (np. w oczekiwaniu na kolejny
samochod z gorgeg mieszanka).

Grubos¢ wylonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana, co 25 m, w co najmniej trzech miejscach (w osi i przy
brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ réwnomiernie zaggszezone ciezkimi walcami drogowymi. Nalezy stosowaé walce
drogowe stalowe gladkie z mozliwosciy wibracji, oscylacji fub walce ogumione.

Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinna byé nizsza od temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3.

Zlacza w podbudowie powinny byé jednorodne i szczelne.

Zlgcza podluznego nie nalezy umiejscawiaé w sladach kol. Nalezy unikaé¢ umiejscawiania zlaczy w obszarze poziomego
oznalowania jezdni.

Zigcza podiuzne migdzy pasami kolejnych warstw technologicznych nalezy przesuwaé wzgledem siebie, o co najmniej
15 em w kierunku poprzecznym do osi jezdni.

Zlgcza poprzeczne migdzy dzialkami roboczymi ukladanych paséw kolejnych warstw technologicznych nalezy
przesunac wzglgdem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku podtuznym do osi jezdni.

Wezesniej wykonany pas warstwy technologicznej powinien mieé¢ wyprofilowang krawedz, réwnomiernie zageszczona,
bez peknigé. KrawedZ ta nie moze byé¢ pionowa, lecz powinna byé sko$na. W przypadku warstwy z mieszanki
walowane] bez urzadzed ograniczajgcych (np. krawgzinikow) krawedziom nalezy nadaé¢ spadki o nachyleniu nie
wigkszym niz 2:1, a za pomocq odpowiednich $rodkéw technicznych (np. zamontowanych na walcu drogowym
elementéw wykanczajgeych) wykonaé krawedzie w linii prostej i docisnaé réwnomiernie na calej do diugesci.

Na krawedZ pasa warstwy wigzacej nalezy nanieé¢ lepiszcze (asfall wg. PN-EN 12591, polimeroasfalt
wg PN-EN 14023),

Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszezelni¢ krawedz polozong wyiej, a
w strefie zmiany przechylki — obie krawgdzie. W tym celu boczna powierzchnig krawedzi nalezy pokryé goracym
lepiszczem w ilosci 4,0 kg/m®. Lepiszcze powinno byé naniesione odpowiednio szybko tak, aby krawedzie nie ulegly
zabrudzeniu. Nizej polozona krawegdz (z wyjatkiem strefy zmiany przechylki) powinna zostaé nieuszezelniona.
Przylegajacg powierzchnig odsadzki danej warstwy nalezy uszczelnié na szerokogci, co najmniej 10 cm.

Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powinny spelniaé wymagania tabeli 7.

Tabeta 7, Wiadciwo$ci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej

Zawartos¢ wolnych

Typ i wymiar mieszanki,

Wskaznik zaggszczenia

przestrzeni w warstwie

H Q
przeznaczenie [9%] % (V)]
ACIBW(KR D =08 3.0-6,0
ACI6 W (KR 3, KR 6) > 98 4,0-7.0

6. Kontrola jakosci Robot

6.1,0golne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podane w STWIORB DM 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Badania nalezy wykonywac zgodnie z zeszytem nr 64 IBDIM 2002 r.
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6.2. Badania przed przystgpieniem do rohot

Przed przystapieniem do robét Wykonawcea powinien:

—  przedlozy¢ wymagane dokumenty (deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci, oéwiadczenia zgodnodei, badania
wykonane przez dostawcéw ) na materialy i wyroby budowlane zgodnie z DM 00.00.00 Wymagania ogdlne p.6.7.

— wykona¢ wiasne badania whadciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania warstwy wiazacej, okreslone przez
Inspektora Nadzoru,

—  wykonaé projekt recepty oraz przedstawié¢ wyniki badan z zarobdw prébnych wykonanych na podstawie opracowa-
nej recepty.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2.1, Badania w czasie robét

Badania Wykonawcy (nizej wymienione) s3 wykonywane w celu sprawdzenia czy jako$é wykonanej warstwy spelnia
wymagania STWiORB.

Wykonawca powinien wykonaé te badania w czasie realizacji robot z niezbedna starannoscia i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokolach. W razie stwierdzenia uchybief w stosunku do wymagan, ich przyczyny nalezy
niezwlocznie usungé. Wyniki badan nalezy przekazywaé Inspektorowi Nadzoru.

6.2.2. Zakres badan Wykonawcy zwiazany z wykonywaniem warstwy:
—~  pomiar temperatury powietrza,
~  pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe]j podezas wykonywania warstwy,
— ocena wizualna misszanki mineralno-asfaltowe],
— wykaz iloSci materialdw lub grubosci wylonanej warstwy,
— pomiar spadku poprzecznepo warstwy asfaltowej,
— pomiar rownaesci warstwy asfaitowej,
~ ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,
~ ocena wizualna jakosci wykonania polgezer techno

6.2.3 Rodzaj i zakres badan kontrelnych wykonywanych przez Inspektora Nadzoruzedstawia tabela 8.
Tabela 8 Rodzaj i zakres badai kontrolnych

. . Warstwa Typ mieszanki
Lp Rodzaj badan P W AC MA PA
l. Mieszanka mineralno-asfaltowa
1.1 | Uziarnienie + +
1.2 | Zawartosé lepiszcza + +
1.3 | Temperatura mieknienia lepiszcza odzyskanego + +
1.4 | Gestosc i zawarto§ci wolnych przestrzeni + +
1.5 | Zaglgbienie trzpienia (wlgcznie z przyrostem po - -
kolejnych minutach badania)
2. | Warstwa asfaltowa + -+
2.1 | WskaZnik zageszczenia + +
2.2 { Spadki poprzeczie + +
2.3 { Réwnosé + +
2.4 | Grubosé lub iloé materialu + +
2.5 | Zawartos¢ wolnych przestrzeni + +
2.6 | Wlasciwosci przeciwpodlizgowe - -

Inzynier moze rdwniez zlecié wykonanie badan kontrolnych dodatkowych i arbitrazowych (w porozumieniu z
Wykonaweg) do niezaleznego laboratorium,

6.3, Czgstotliwosc oraz zakres badan i pomiardw
Tablica 9 Zakres oraz czestotliwosé badan { pomiardw w czasie wytwarzania i wbudowywanin mieszanki BA

Lp. Wyszczegodlnienie badai Czestotliwose badan

BADANIA MATERIALOW

1. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno- Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakeji.
asfaliowej
2. Wiasciwosci wypehiacza Jedno badanie na 100 ton dostarczonego wypelniacza

3. Wiasciwodci asfaltu Jedno badanie dia kazdej cysterny
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4. Wiasciwoscei kruszywa Przy kazdej zmianie
BADANIA MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ
3. Temperatura skladnikow Dozor ciggly
6 Temperatura mieszanki Kazdy samochdd przy zaladunku i w czasie wbudowywania
7. Zawartos€ lepiszeza i uziarnienie mieszanki Dwa razy dziennie
8 Zawartos¢ wolnych przestrzeni Jeden raz dziennie
BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO
g. Grubosc i wskaznik zaggszczenia warstwy, wolna | 2 prébki z kazdego pasa ruchu o powierzehni do 3000 m?
przestrzed w warstwie

6.3.1. Badanie wlasciwosci kruszywa
Z czestotliwoécia podang w tablicy 9 nalezy kontrolowaé kazdy rodzaj i frakcje dostarczanego kruszywa. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.2,

6.3.2. Badanie wlasciwosci wypelniacza
Z czgstotliwoscia podang w tablicy 9 nalezy kontrolowaé dostarczany wypelniacz. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkeie 2.3,

6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu
Z czestotliwoseiy podang w tablicy 9 nalezy kontrolowaé dostarczany asfalt, Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.4. Temperatura micknienia lepiszcza odzyskanego

Temperatura migknienia lepiszcza wyekstrahowanege z mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinna przekroczyé
wartosci dopuszezalnych:

— dlaasfaltu 50/70 63°C

— dla PMB 25/55-60 78°C

6.3.5. Pomiar temperatury skladnikdow mieszanki

Z czgstotliwoscia podang w tablicy 8 nalezy kontrolowad temperature skladnikow mieszanki. Pomiar polega na
odczytaniu wskazan odpowiednich termometréw zamontowanych w otaczarce. Wyniki powinny byé zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.6, Pomiar temperatury mieszanlki
Temperaturg mieszanki betonu asfaltowepo nalezy mierzyé i rejestrowaé przy zaladunku i w czasie wbudowywanin w
nawierzchnic. Zaleca sig¢ stosowanie termometrow cyfrowych z sondg wglebng. Wyniki powinny byé zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 3.3.

6.3.7. Zawartos¢ asfaltu

Z czestotliwodcia podang w tablicy 8 nalezy kontrolowaé zawarto$é asfaltu.

Zawartod¢ rozpuszezalnego lepiszeza z kazdej prébki pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiegaé od
wartosci projelktowane], z uwzglednieniem podanych dopuszezalnych odchylek w zaleznosci od liczby badai.

Tabliea 10. Dopuszezalne odchylki pojedynczego wyniku badania i sredniej arytmetycznej wynikéw badan zawartosci
lepiszcza rozpuszezalnego [% (m/m)]

Dopuszczalne odchylki pojedynczego wyniko badania 1 dredniej arytmetycznej
wynikéw badarn zawartodei lepiszeza rozpuszezalnego [% {m/m)]

+ 0,30

Rodzaj mieszanki

Mieszanki
gruboziarniste

6.3.9. Uziarnienie mieszanki mineralnej
Uziarnienie kazdej probki pobranej z luZnej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiegaé od wartodci
projektowanej, z uwzglgdnieniem dopuszczalnych odchylek, w zaleznosei od liczby wynikow badan,
W wypadlan wymagan dotyezgeyeh uziarnienia, wyrazonych jako ktorekolwiek z;
— zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063 mm,
- zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125 mm,
— zawarto$c kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm,
— zawartos¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm,
— zawarto$¢ ziaren grubych,




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych D.05.03.05.

to zadna probka nie moZze wykazywad uziarnienia odbiegajacego o wigce] niz wartos¢ dopuszezalnych odehylek
podanych w tablicach 11— 15.

Wymagania dotyczqce udzialn kruszywa grubego, drobnego i wypelniacza powinny by¢ spelnione jednoczesnie,

W mieszance mineralngj betonu asfaltowego do warstwy wigzgee] zawartodé kruszywa o wymiarze ponizgj
0,063 mm nie moze by¢ nizsza niz 2% {(m/m).

Tablica 11. Dopuszczalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetycznej wynikdw badan
zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,063 mm [% (m/m)]

Dopuszczalne odchyiki dotyczace pojedynczego wyniku badania i redniej
Rodzaj mieszanki arytmetycznej wynikow badaifl zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,063 mm [%
(m/m)]

+2.,0

Mieszanki
gruboziarniste

Tablica 12, Dopuszczalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetycznej wynikéw badari
zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,125 mm [% (m/m)]

Dopuszezalne odchyiki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej
Rodzaj mieszanki arytmetycznej wynikdw badan zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,125 mm [%
(m/m}]

ACW +32.0

Tablica 13. Dopuszczalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetyczne] wynikéw badan
zawartosci kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm [% (m/m)]

Dopuszezalne odehylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i jredniej
Rodzaj mieszanki | arytmetycznej wynikdw badan zawartoscl kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063
mm do 2 mm [% (n/m)]

ACW +3,0

Tablica 14. Dopuszezalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetyczne] wynikéw badan
zawartosci kruszywa grubepo o wymiarze > 2 mm [% {m/m)]

Dopuszezalhe odechylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i Sredniej
Rodzaj mieszanki | arytmetycznej wynikéw badan zawartosci kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm [%
{m/m}]

ACW +3,0

Tabliea 15. Dopuszezalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetycznej wynikéw badarn
zawartosei ziaren grubych [% (m/m)]

Dopuszezalne odchyiki dotyczace pojedynczego wynilu badania i dredniej

Rodzaj mieszanki arytimetycznej wynikow badan zawartosci ziaren grubyeh [% (m/m)]

Mieszanli

' . +
|__gruboziarniste 340

6.3.10. Zawartos¢ welnych przestrzeni
Zawartos¢ wolnej przestrzeni w prébkach Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-bitumicznej, nie moze przekraczag
wartoscei dopuszezalnyeh podanych w tabeli 5a,5b i 5c 0 wigcej niz;

-ACW 2,0 % (viv).

6.3.11, Pomiar grubosei warstwy

Grubosci wykonane] warstwy nalezy okreslac z czestotliwoscig podang w tablicy 8.

Grubos¢ wykonanej warstwy oraz ilosé wbudowanego materialu na okreslong powierzehnie moga odbiegad od projekiu
o wartosci podane w tablicy 16,

Tablica 16. Dopuszezalne odchylki grubosci warstwy oraz {losci materialu na okreslonej powierzchni, [%]

Warstwa wigzgca

ST+ W

Warunki oceny
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A — Srednia z wielu oznaczeri
grubosci oraz ilosci
B ~ Pajedyncze vznaczenie grubosci <15
a) w przypadku budowy dwuetapowej tzn. gdy warstwa Scieralna lub warstwa wigzgca jest
ukladana z opoZnieniem, warto$¢ z wiersza B odpowiednio obowigzuje, w pierwszym etapie
budowy do goérnej warstwy nawierzchni obowiazuje wartos¢ 25%, a do fgcznej grubosci
warstw etapu 1+15%

=10

Za grubosé warstwy przyjmuje sig $rednig arytmetyczna wszystkich pojedynczych oznaczef grubosei warstwy na calym
odeinku budowy.

Niezaleznie od sredniej grubosci, grubos¢ okreslona w pojedynczym oznaczenit nie moze byé mniejsza od
projektowanej grubosci o wigeej niz 2,5 em, a calej nawierzchni asfaltowej - o wiecej niz 3,0 em.

6.3.12. Wskaznik zaggszezenia warstwy

Zaggszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia oraz zawartoscig wolnych przestrzeni, nie moze
przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy 7.

Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia danej wlaciwosci,

Okreslenie gestosci objgtosciowej nalezy wykona¢ wedtug PN-EN 12697-6,

6.4. Badania cech geometrycznych warstwy wigzgeej wykonanej z mieszanki betonu asfaltowego
6.4.1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badaf i pomiaréw podaje tablica 17.
Tablica 17, Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw warstwy wigzacej wykonanej z mieszanki BA.

Lp. | Wyszezegdlnienie badan Cazgstotliwose badan i pomiardw

1 Szerokosd¢ warstwy [0 razy na I km na kazdej jezdni

2 Réwnoéé podiuzna col0m

3 Rownoéd poprzeczna nie rzadziej niz co 5 m na kazdej jezdni

4 Spadki poprzeczne co 20 m” na kazdej jezdni

3 Rzedne wysokosciowe na kazdej jezdni na osi i krawedziach jezdni: co 10 m na prostych i co
4] Uksztaltowanie osi w planie 10 m na fukach

7 Zlacza podluzne i poprzeczne kazde zigcze

8 Wyglad zewnetrzny cala powierzchnia wykonanego odcinka

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaiowania osi w planie nalezy wykona¢ w gltéwnych punktach
lukow poziomych '

6.4.2. Szerokos$E warstwy

Z czgstotliwoscig podang w tablicy 17 nalezy sprawdzaé szerokosé warstwy. Sprawdzenie polega na zmierzenin w
poziomie, tasmg mietnicza, odleglodei przeciwleglych bocznych krawedzi.

Szerokos¢ wykonane]j warstwy nie moze roznic sie od szerokosci projelitowane]j o wiecej niz +5 cm.

6.4.3, Rownasc warstwy

Pomiary réwnodci podiuznej nalezy wykonaé w érodku kazdego ocenianego pasa.

Do oceny rownodci podluznej warstwy nalezy stosowaé metode z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub metody
rownowaznej uzyciu laty i klina (planografu).

Pomiar tatg wykonuje sig nie rzadziej, niz co 10 m.

Wymagana réwnosé podluzna (okreslona metoda laty i klina) jest okreslona przez wartosci odchylen rownosci, ktdre nie
mogg by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stanowigcych 95% oraz 100% liczby wszystkich pomiaréw na badanym
odeinkn. Przez odchylenie réwnosci rozumie sie najwigksza odleglosc migdzy fatg a mierzona powierzchnia, Wartosci
odchylen, wyrazone w mm olaresla tabela 18.

Tabela Nr 18.
Klasa drogi Element nawierzchni 95% | 100%
Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, <7 <8
GP wlgczania i wylaczania
Jezdnie lacznic <9 <10
7 Pasy ruchu zasadmczg, wlgczania i <9 <10
wylgczania

Dla zjazddw nieréwnosci podiuzne warstwy wigzacej nie powinny by¢ wieksze od 12 mm,
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6.3.4. Réwnos¢ poprzeczna warstwy

Do aceny réwnosci poprzecznej nalezy stosowaé metodg z wykorzystaniem laty 4-metrowej i klina lub metody
réwnowainej uzyciu faty i klina. Pomiar nalezy wykonywaé w kierunku prostopadlym do osi jezdni, na kazdym
ocenianym pasie ruchu.

Wymagana rownos¢ poprzeczna jest okre§lona przez wartosci odchylen pomiaréw stanowigcych 90% i 100% albo 95%
i 100% liczby wszystkich pomiaréw na badanym odcinku. Odchylenie réwnosci oznacza najwicksza odleglosé miedzy
lata a mierzong powierzchnig w danym profilu. Wartosci odchyler, wyrazone w mm okreéla tabela 19,

Tabela 19
Droga Elemeni nawierzchni 90% 05% 100%
Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe,
wlgczania i wylaczania =6 ) <8

GP
Jezdnie tgeaic - £9 <10
7 Pasy ruchu zasadnicz.e, wlgczania i <9 ) <12

wylaczania

6.4.5. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstw z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny byé zgodne z
Dokumentacjq Projektows z tolerancjg + 0,5%.

6.4.6. Rzgdne wysokosciowe warstwy

Z czgstotliwosciz podang w tablicy 17 nalezy sprawdzac rzedne wysokosciowe warstwy, Sprawdzenie polega na
wykonaniu niwelacji i pordwnaniu wynikéw pomiaru z Dokumentacjg Projektowa.

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy a rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +0cm,
-lem, przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiardw nie moze przekracza¢ przedzialu dopuszezalnych odchylen.

6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie

Z czgstotliwosciy podang w tablicy 17 nalezy sprawdza¢ uksztaltowanie osi warstwy w planie. Sprawdzenie polega na
wykonaniu pomiaréw geodezyinych usytuowania poszczegoliych punktéw osi i poréwnaniu wynikéw pomiaru z
Dokumentacjg Projektows. O$ warstwy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowangj o wiecej niz
5 cm,

6.4.8. Zlgcza podluzne i poprzeczne

Z czgstotliwoicia podang w tablicy 17 nalezy sprawdzaé prawidlowosé wykonania ztgcza podluznego i poprzecznego.
Sprawdzenie polega na ogledzinach. Zigcza powinny by¢ réwne i zwigzane.

6.4.9. Wyglad warstwy

Z czgstotliwosciy podang w tablicy 17 nalezy sprawdzaé wyglad warstwy poprzez ogledziny calej powierzchni
wykonanego odcinka. Wyglad warstwy wiazace; powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji, plam [ wykruszen.
7. Obmiar Robot

7.1. Wymagania ogélne dotyczgce obmiaru robét

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 »Wymagania ogélne™,

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowy jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej warstwy wigzqcej z betonu asfaltowego o okreglongj
grubosci zgodnie z Dokumentacjy Projektows.

8. Odbidr Robat

8.1. Ogdlne zasady odbioru robat

Ogélne zasady odbioru Robdt podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne”.

Dokonujgey odbioru robdt ocenia ich jakos¢ na podstawie przediozonych dokumentaw, wynikdw badan i pomiardw oraz
wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robot.

Jezeli wedlug oceny odbierajgcego, wykonane roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu robot
nie 53 gotowe do odbioru, odbierajgcy w porozumieniu z Wykonawcg wyznacza ponowny termin odbioru.

Podstawowym dokumentem dokenania odbioru jest protoké!.

Wszystkie uzgodnione roboty poprawkowe i uzupelniajace powinny by spisane i potwierdzone przez obie strony.

8.2. Sposéb odbioru robdt

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 niniejszej STWiORB - daly wyniki pozytywre.

W przypadku niezgodnoéci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami lub przekroczenia wartosci dopuszezalnych w
badaniach, to robety uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacjy Projektows i obarczone wada,
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Wady wykryte na etapie robot ulegajacych zakryciu, powinny byé poprawiane przez Wykonawee przed ich zakryciem.
Natomiast wady, ktére sg dokumentowane na etapie badad kontrolnych Iub oceny wizualnej do odbioru koficowegp,
bedg klasyfikowane przez komisjg pod kgtem, jaki moze byé ich wplyw na: trwalosé, bezpieczensiwo, estetyke
odbieranego zadania inwestycyjnego. Ocena wplywu wad na wymienione czynniki, pozwoli podjgé Komisji

odpowiednie decyzje obcigzajgee Wykonawce.

9. Podstawa platnosei

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnojci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB DM 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi sig za jeden metr kwadratowy (m®) wykonanej i odebranej warstwy wigzacej z BA po dokonaniu odbioru wg

punktu 8.

Cena jednostkowa jest cena usredniong dla podanego sposobu wykonania i abejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

I

prace pomiarowe,
roboty przygotowawcze,
oznakowanie robat,
zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materialow,
zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub wynikajgeych z

przyjetej technologii robdt,
- opracowanie recepty laboratoryjnej dia mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
- pokrycie tasmg asfaltowg krawedzi urzadzen obeych
—  uszczelnienie emulsjg krawedzi bocznych kraweznikaw,
— rozlozenie | zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— uszczelnienie zlaezy poprzecznych i podiuznych emulsjg,
— obeigcie krawedzi warstwy i posmarowanie lepiszczem,

uporzadkowanie terenu robdt; wywdz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce przystosowane

do slidadowania poza terenem budowy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN 932-3 Badania podstawowych wiasciwoséci kruszyw — Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie skladu ziarmowego — Metoda
przesiewania

PN-EN 933.3 Badania geometrycznych wladciwodci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomoca
wskaznika plaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Czeé¢é 4: Oznaczanie ksztalu ziaren —
Wskaznik ksztaltu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwoéci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartodci ziaren o
powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia fub famania kruszyw grubych

PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wiasciwodei kruszyw ~ Cze$é 6: Ocena wiasciwosci powierzehni —
Wskaznik przeplywu kruszywa

PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci drobnych czastel — Badania
bigkitem metylenowym

PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czesé 10: Ocena zawartosci drobnych czastek —
Uziarnienie wypelniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

PN-EN 10972 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie

PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwoscl kruszyw — Czg§é 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zaggszezonego wypelniacza

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czedé 5: Oznaczanie zawartosci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw —Czgs¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren

i nasigldiwosci
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PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizyeznych wladciwosci kruszyw — Czesé 7: Oznaczanie gestodei
wypeiniacza — Metoda piknometryczna

PN-EN 1367-1 Badania wlasciwodci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow atmosferycznych -
Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodparnoéei

PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych —
Czgsc 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metods gotowania

PN-EN 1426 Asfalty i produlty asfaltowe — Oznaczanie penetracji igla

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda Piericien | Kula

trwalosci podczas magazynowania metoda pozostalodei na sicie

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiladciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN [744-4 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw ~ Czes¢ 4: Oznaczanie podatnodci wypelniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dzialanie wody

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszezalnodci

PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury lamliwoéci Fraassa

PN-EN 12606-1 Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie zawarto$ci parafiny — Cze$é 1: Metoda destylacyjna

PN-EN 12607-1i PN-EN 12607-3 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornodci na twardnienie pod wplywem
ciepla i powietrza — Czgéé 1: Metoda RTFOT
Tw. Czedé 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Czgs¢ 6: Oznaczanie ggstosel objetosciowej metody hydrostatyczng

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badaf mieszanek mineralno-asfaltowych na goraeo —
Czgse 8: Oznaczanie zawarlosci wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Czgsé 11: Okreélenie powigzania pomiedzy kruszywem i asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe ~ Metody badad mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco —
Czesc 12: Okresdlanie wrazliwosci na wode

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badai mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco —
Czgsc 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineraino-asfaltowych na gorgco —
Czgde 22; Koleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badai mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgeo —
Czgs¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco —
Czgs¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzehni asfaltowych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwaleri stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 13074 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie lepiszczy z emulsji asfaltowych przez odparowanie

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Czgsc 1: Oznaczanie indeksu rozpadu

kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypeniaczem mineralnym
PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czeéé 20: Badanie typu

PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypelniajgcych stosowanych do mieszanek bitumiczinych — Czesé 1: Badanie
metodg Pierscienia i Kulj

PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypelniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czesé 2: Liczba
bitumiczna

PN-EN 13587 Astalty i lepiszcza asfallowe ~ Oznaczanie ciggliwosci lepiszezy asfaltowych metodg pomiaru
ciasliwodei

PN-EN 14188-1 Wypelniacze zlgczy i zalewy — Czesé 1: Specyfikacja zalew na £0T4C0

PN-EN 14188-2 Wypelniacze zlgezy i zalewy — Czegsé 2: Specyfikacja zalew na zimno

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata

10.2. Inne dokumenty

Wymagania techniczne. WT-1 Kruszywa 2008, Kruszywa do mieszanelk mineralno-asfaltowych i powierzchniowych
utrwaler na drogach publicznych,

Wymagania techniczne WT-2. Nawierzchnie asfaltowe 2008. Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych.

Wymagania techniczne WT-3. Emulsje asfaltowe 2009, Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie, Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r,

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 stycznia 2002 r. w sprawie przepiséw techniczno-budowlanych

dotyczgcych autostrad platnych. (Dz. U. Nr 12, poz. 116)
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D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno
1. Wstep

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbiore Robdt Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Qdbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wylionania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania; ,,Przebudowa drogi we wsi Przanowice

i Galkdw Duzy™ oraz ,,Remont Drogi we wsi Przanowice®.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Doliument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robat
wymienionych w punkeie 1.1,

1.3. Zakres Robdét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w ninigjszej STWIiORB dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem frezowania
nawierzchni zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Zakres rzeczowy obejmuje:
~  wykonanie frezowania na srednig glebokosc¢ 4 cm,

L4, Okreslenin podstawowe

L.41.  Frezowanie nawierzchni asfaltowe] na zimno - kontrolowany proces skrawania gomej warstwy nawierzchni
asfaitowe], bez jej ogrzania, na okreslona glgbokosé.

1.4.2. Frezarka drogowa - maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3.  Pozostale okredlenia podstawowe podane w ninigjszej STWIORB sq zgodne z zamieszezonymi w STWIORB
DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5, Ogélne wymagania dotyczgce Robot
Ogolne wymagania dotyczqcee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,, Wymagania Ogélne”,
Wykonawca Robat jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnodé z Dolxumentac_rl Projektows, STWIORB
i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Niezbedne dane istoine z punktu widzenia:

— organizac]i robdt budowlanych;

— zabezpieczenia interesu osob trzecich;

— ochirony srodowiska;

- warunkéw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

~ warunkéw organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6 Wspdlny Slownik Zaméwiei (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robdt Wspélnego Stownika Zamowien (CPV) dolyczacych przedmiotu zamdwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogdlre wymapania dotyczinee materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB DM 00.00.00
wWymagania ogolne™.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymapania dotyczygee sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne®.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Da frezowania nawierzehni na zimno nalezy stosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowe]
na zimno na okreslong glebolkosc z doldadnoscia olareslong w pkt. 5 niniejszej STWIORB.
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Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie § zapewnia¢ zachowanie wymaganej réwnosci oraz pochylefi poprzecznych i
podiuznych powierzehni po frezowaniu. Wymagang rownosé okreslona w pkt. 5 ninicjszej STWIORB. Do malych robst
(naprawy) Inzynier moze dopusci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokos¢ bebna frezujgcego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu Robét, Przy lokalnych naprawach szerokogé bebna
moze by¢ dostosowana do szerokosci skrawanych elementow nawierzchni, Przy frezowaniu calej jezdni szerokosé bebna
skrawajgcego powinna byé¢, co najmniej réwna 1200 mm. Przy duzych robotach frezarli muszg byé Wwyposazone w
przenosnik sfrezowanego materialu, podajacego go z jezdni na samochody. Przy pracach prowadzonych na terenie
zabudowanym frezarki musza by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. W terenie niezabudowanym frezarki powinny by
zaopatrzone w systemy odpylania. Sprzet uzyty do frezowania nawierzehni powinien odpowiadaé pod wzgledem typu i ilosci
wymaganiom zawartym w PZJ i by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Wydajnos¢ frezarek powinna zapewnié wykonanie Robét przy jak najmniejszych zaklgceniach ruchu.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgee transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne”.

4.2, Transport materialéw

Transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewnié prace frezarek bez postoju. Material moze by wywozony
dowelnymi $rodkami transportowymi,

Material z frezowania jest wlasnoscia Zamawiajgcego i nalezy go odwieZé na miejsce skladowania wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie Rob6t

5.1. Ogélne warunki wykonywania Robot

Ogolne zasady wylonywania Robdt podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawcea przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bgdg wykonywane roboty.

5.2. Wykananie frezowania

Przed przystapieniem do wykonania robét Wykonawea zobowiazany jest do sporzadzenia we wlasnym zakresie i na

wiasny koszt projektu roboczego zawierajacego:

- plan rzednych powierzchni istniejacej warstwy gornej w przekrojach prostopadtych do osi drogi i
odleglych od siebie o nie wigeej niz 10 m,

- naniesienie na plan rzednych, w oparciu o dane Dokumentacji Projektowej, grubosci warstw
nawierzchni, ktore pedlegac bedg frezowaniu.

Wykonaweca jest zobowigzany do wykonania inwentaryzacji geodezyjnej przed i po wykonaniu frezowania,

Nawierzehnia powinna by¢ frezowana do glebokoscei, szerokosci i pochylen zgodnych z Dokumentacjg Projektowa z

dokiadnoscig + 5 mm.

Nierownosci sfrezowanej powierzehni mierzone lata 4-metrows zgodnie z BN-68/8931-04, przy uzyciu klina pomiarowego

o szeroko3ci 40 mm, nie powinny wynosié wigcej niz 8 mm.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czedci jezdni, to wéwezas, ze wzgledow bezpieczenstwa

nalezy spelnid nastgpujace warunki:

a) nalezy usunad sciety material i oczy$cié¢ nawierzchnie,

b} przy frezowaniu poszczegélnych pasow ruchu, wysoko$é podiuznych pionowych krawedzi nie moze przekraczac
40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika (Scieku) dopuszeza 5ig
wigkszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy glebokosci wigkszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakoriczenie dnia roboczego powinny byé klinowo Scigte.

6. Kontrola jakosci Robat

6.1. Ogolne zasady kontroli jnkosei robat
Ogolne zasady dotyezgee kontroli jakosci Robot podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2, Badania przed przystgpieniem do robat
Kontrola jakosei Rabat podezas frezowania nawierzehni na zimno powinna obejmowaé pomiary okreslone w tablicy 1.
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Tablica 1. Zakres czestotliwosci badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno.

Lp. Wiasciwosé Czestotliwosé badan kontrolnych
1. Réwnosé podiuzma latg 4-metrowsg co 20 m

2. Réwnosé poprzeczna latg 4-metrowa co 20 m

3. Spadki poprzeczne co50m

4. Szerckosé frezowania co S0m

5. Glgbokos¢ frezowania na biezaco

6.3. Dopuszczalne tolerancje

Sfrezowana powierzchnia nawierzchni powinna byé zgodna z Dokumentacjg Projektows, z nastepujacymi tolerancjami:
~  rownos¢ podhuzna i poprzeczna jak w pkt. 5.2,

— spadek poprzeczny = 0,5%,

—  szerolo$¢ frezowania - pelna,

—  glebokosé frezowania = Smn.

7. Obmiar robat

7.1. Wymagania ogdlne dotyczgee abmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt pedano w STWiIORB DM 00.00.00 »Wymagania ogdlne”.

7.2, Jednosika obmiarowa
Jednostkq obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m?) sfrezowangj powierzehni o okredlonej grubosci zgodnie z
Dolcumentacjg Projektowa.

8. Odbidér Rebdt

8.1. Opélne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne”.

8.2. Sposdb odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowsg i STWIORB, Jjezeli wszystkie badania i porniary
wg pkt.6 niniejszej STWIORB daly wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje sig za niezgodne z
Dokumentacjg Projektows i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnoéc-i

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosei
Ogdlne vstalenia dotyczgce podstawy platnosei podano w STWIORB DM 00.00.00 »Wymagania ogdine”,

9.2. Cenas jednostki obmiarowej

Placi sig za jeden meir kwadratowy (m°) frezowanej nawierzchni po dokonaniu odbioru wg punltu 8,

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanege sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe,

— zakup i transpart wszystkich niezbednych materialow,

— zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub wynikajacych z przyjete]
technologii robot,

— oznakowanie robot,

— oczyszezenie nawierzehni,

~ frezowanie na okreslong glebokoéé,

— wywiezienie sfrezowanego materialu na miejsce okreslone przez Inspektora Nadzoru,

~ uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiaréw nawierzchni po frezowaniu,

— wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej stanu istniejacego i po frezowaniu w celu olaeslenia ilosci pozyskanego
destrulktu,

— oznakowanie robét i jego utrzymanie.
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10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
BN-68/8031-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planografem i lata.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.




