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D-M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 Wykonanie wykopoéw w gruntach nie skalistych

D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem

D.04.02.01 Wykonanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej z piasku
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

D.05.00.00. NAWIERZCHNIE
D.05.03.23 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowe;j

D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01 Humusowanie i obsianie trawa

D.08.00.00. ELEMENTY ULIC
D.08.01.01 Krawezniki betonowe

D-M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
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1.1. Przedmiot STWiORB

STWiORB D-M-00.00.00 - Wymagania Ogolne dla Robdt odnosza sie do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét na realizacje zadania: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w
Koluszkach"

1.2. Zakres Robét objetych STWiORB
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi STWiORB:

ROBOTY DROGOWE

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.01.02.01 Usuwanie drzew i krzewow

D.01.02.02 Zdjgcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu)
D.01.02.04 Rozbidrka elementéw drog, ogrodzen i przepustow

D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach nie skalistych

D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem

D.04.02.01 Wykonanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej z piasku

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

D.04.05.00 Podbudowa i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi. Wymagania ogdlne

D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone podioze z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

D.05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.03.05a Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

D.05.03.05b Warstwa wigzaca i wyréwnawcza z betonu asfaltowego
D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno

D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.04.01 Renowacja rowow

D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D.07.01.01 Oznakowanie poziome
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

D.08.00.00. ELEMENTY ULIC

D.08.01.01 Krawezniki betonowe

D.08.02.01 Chodnik z brukowej kostki betonowej
D.08.03.01 Betonowe obrzeza

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno

uzytkowg (droga) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub

technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel)

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obshugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu.

Dziennik Budowy - ksigzka z ponumerowanymi stronami, opatrzona pieczecia organu wydajacego, wydana zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowigca urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych

Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz Robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Programem Funkcjonalno-Uzytkowym,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzeni od ruchu na podtoze gruntowe i
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudows, zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
Podbudowa - dolna czg¢sé nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazeri od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gérna czg$¢ podbudowy spehiajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladaé sie
z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomecnicza - dolna czgs¢ podbudowy spehiajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna, odsgczajaca lub
odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktore gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca — warstwa shuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sig¢ do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji
nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigeych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podioza, lezaca bezpodrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczgce sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Przedsigwziecie budowlane zamiennie zwane ,,Zadaniem” — zaprojektowanie i kompleksowa realizacja nowego potgczenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podhuznym) istniejacego potaczenia.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzania cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad droga, kolej,
rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

Szeroko$é calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglos¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

Plac budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w
Umowie jako tworzace czes$¢ Plac Budowy.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robodt, bezpieczenistwo wszelkich czynnodci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa i SSTWiORB opracowanymi przez Wykonawce
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

a)  Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

b)  Zabezpieczenie Placu Budowy i utrzymanie tymczasowej organizacji ruchu podczas budowy

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia Placu budowy w okresie realizacji Robét az do
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zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robdt w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postgpu Robot projekt organizagji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) w zwigzku z prowadzonymi robotami,
w okresie ich realizacji, az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca zapewni state warunki widocznodci w dziefi i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczeristwa.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i w odpowiednich ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Rob6t.

¢)  Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania Robot Wykonawca bedzie:

a. utrzymywad Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b. podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokét placu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajagcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac sig do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a. lokalizacje baz produkcyjnych, warsztatoéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych

b. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwoscia powstania pozaru.

d) Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0séb
trzecich.

Wykonaweca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo
przez personel Wykonawcy.

€) Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robét bedg mialy aprobate techniczna, wydang przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwosé zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organéw
administracji panstwowe;.

f) Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych whadcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

- Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkanicéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wiascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z whasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

g) Ograniczenie obcigZen osi pojazdow

Wykonaweca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie materialow
i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych wladz co
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do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inspektora Nadzoru. Inzynier moze polecié, aby pojazdy nie spemiajace tych warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujgce nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inspektora Nadzoru.

h) Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrgbnej zaptacie.

i) Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robét.Wykonawca
bedzie utrzymywaé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé
Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. :

j)  Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktére s3 w jakikolwiek sposb zwigzane z wykonywanymi Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanowien, podczas prowadzenia Robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w
pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w
sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

k) Roéwnowaznos$é norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek powolane sa konkretne normy i przepisy, ktére spelnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i
zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i
przepiséw o ile w warunkach Umowy nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotlane normy i przepisy sg panstwowe
lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1) Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wtasnos¢ Zamawiajacego.

2. MATERIALY
2.1. Zasady dopuszczenia do stosowania materialéw i wyrobow budowlanych

I. Zgodnie z Ustawa z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004 r., wyréb budowlany nadaje si¢ do stosowania przy
wykonywaniu robot budowlanych, jezeli jest:

a. oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodno$ci z normg zharmonizowana albo europejska
aprobata techniczng badz krajowg OST panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi,

b. umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo
C. oznakowany znakiem budowlanym, ktérego wzor okre$la zatgcznik nr 1 do wyzej wymienionej ustawy.

II. Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktéry nie stwarza szczegdlnego zagrozenia dla zdrowia lub bezpieczenstwa
oraz nie odpowiada lub odpowiada czg$ciowo SSTWiORB, jest takze dopuszczalne, wylacznie po dokonaniu stosownej
oceny zgodnosci. Wzor oznakowania CE okresla zalgcznik nr 2 do wyzej wymienionej ustawy.

III. Minister wilasciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzennej i mieszkaniowej okreslil, w drodze
rozporzadzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznych do europejskich aprobat technicznych Europejskiej
Organizacji do spraw Aprobat Technicznych (EOTA), zwanych dalej ,,wytycznymi do europejskich aprobat technicznych”,
ktérych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby budowlane, podlegajace obowiazkowi oznakowania CE.
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W rozporzadzeniu, o ktérym mowa okreslono normy zharmonizowane i wytyczne do europejskich aprobat technicznych,
ktérych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby budowlane mogace stwarza¢ szczegdlne zagrozenie dla zdrowia lub
bezpieczenstwa, majac na uwadze odpowiednie ustalenia Komisji Europejskiej w tym zakresie.

2.2. Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do Robdt,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materiatéw do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta
W sposob ciagly spelniajg wymagania SSTWiORB w czasie postepu Robdt.

2.3. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek
Zrodet miejscowych wiaczajac w to zrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyé Inspektorowi
Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze zrédet
miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z
dostarczeniem materiatéw do Robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatéw miejscowych beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Placu Budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy bedg wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkfad odpowiednio do wymagar umowy lub wskazan Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopow w obrgbie Placu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora Nadzoru.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Placu Budowy.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do Robét, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Migjsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z

Inspektorem Nadzoru lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé
wykonywanych Robot.

Sprzgt uzywany do Robét powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie
organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowe;j

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi Jjego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac¢ sprzgt jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych Robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgdg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bgdzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.
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5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z PZJ, projektem organizacji Robét opracowanym przez Wykonawce,
Dokumentacijg Projektowsa i SSTWiORB opracowanymi przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej opracowanej przez Wykonawce.

Bledy popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zostana, usuniete przez Wykonawce, na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robét Iub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robét beda oparte na wymaganiach
okreglonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w STWiORB opracowanych przez Wykonawce. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badari materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonaweg w czasie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.
Skutki finansowe jakie wynikna z niezastosowania si¢ do powyzszego warunku poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Program Zapewnienia JakoSci
Wykonaweca, jest zobowiazany opracowa¢ i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru Program Zapewnienia Jakosci. W
Programie Zapewnienia Jakosci Wykonawca powinien okresli¢ zamierzony sposdb wykonywania prac projektowych i
pozostatych Dokumentéw Wykonawcy, sposob realizacji Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie Robét zgodnie z wymaganiami Programu funkcjonalno-uzytkowego oraz ustaleniami Inspektora
Nadzoru.
Program Zapewnienia Jakosci powinien zawiera:
1 cze$¢ ogodlng opisujacy:

- organizacje , terminy i sposob prowadzenia prac projektowych i wykonywania pozostatych Dokumentéw Wykonawcy,
- organizacje, terminy i spos6b wykonywania i prowadzenia Robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- sposob zapewnienia warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy,
- wykaz o0séb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych prac projektowych i pozostatych
Dokumentéw Wykonawcy oraz elementéw Robot,
- sposéb oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw sterujacych, a takze
wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Inspektorowi Nadzoru;
II cze$é szczegilowa opisujaca dla danego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich whasciwosci w czasie transportu,
- sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosg, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw Robot,
- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Rob6t

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jako$¢ Robdét.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan
materiatdw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz Robét z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, Ze
Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badari i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w normach. W przypadku, gdy nie zostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badar.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze

wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badan.
Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.
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Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktére budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektora Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz
w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane na formularzach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inspektor Nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnosé
materiatéw i Robdt z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw wiasnych badafi kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych
badan wykaza rozbieznos¢ z raportami Wykonawcy, to Inspektor Nadzoru oprze si¢ albo na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw i rob6t z STWiORB albo zleci przeprowadzenie dodatkowych badan przez laboratorium Zamawiajgcego.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

I certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

IL.  deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

a. Polska Normg lub

b. nie s3 objete certyfikacja okreslong w pkt a. i ktore spelniaja wymogi STWIORB. aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez STWiORB, kazda partia dostarczona do Robdt
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

a) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy Placu Budowy do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bgdzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem
Jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- datg uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robét,

- terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszczegdlnych elementéw Robot,

- przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw Robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji geologiczno-geotechnicznej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.

b) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materialéw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badari Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.
¢) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych powyzej takze nastepujace dokumenty:
a.pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b.protokoty przekazania Placu Budowy,
c.umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d.protokoty odbioru Robot,
e.protokoty z narad i ustalen,
f. korespondencj¢ na budowie.
d) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy wymaga¢ bedzie jego natychmiastowego odtworzenia w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy

8. ODBIORROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
1. odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

II. odbiorowi czesciowemu,

I11. odbiorowi ostatecznemu,

IV. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci i kompletnosci wykonanych Robdt, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢é danej czesci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakodé i zakres Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan

laboratoryjnych i w oparciu o wykonane operaty powykonawcze, w poréwnaniu z SSTWIiORB oraz innymi ustaleniami
Inspektora Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie jakosci i kompletnosci wykonanych odcinkéw lub czgsci Robét, w stanie nadajacym sig do
uzytkowania. Odbioru czesciowego Robét dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Dokumentem potwierdzajagcym przyjecie Robét, w nastgpstwie dokonania wyzej wymienionych czynnosci odbiorowych, jest
zgodnie z Warunkami Kontraktu.
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8.4.0dbioér ostateczny Robot
I.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich jakosci i kompletnosci.
Calkowite zakoriczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnodci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z WWiORB i odpowiedniej SSTWiORB.
W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robét zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych i Robt poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robdt uzupeiajacych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegélnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej WWiORB i odpowiedniej SSTWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$é
wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umowy.

II.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protok¢t odbioru ostatecznego Robét sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy.
2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (podstawowe z dokumentéw umowy i
ew. uzupehiajace lub zamienne).
3. Recepty i ustalenia technologiczne.
4. Dzienniki Budowy (oryginaty).
5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ewentualnie PZ].
6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWiORB i ewentualnie PZJ.
7. Opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB i PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wlascicielom urzadzen.
9. Geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza Robét i sieci uzbrojenia terenu.
10. Kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
11. Szkice przebiegu granic prawnych pasa drogowego.
12. Pomiary skutecznosci dziatania urzadzen podczyszczajacych wody opadowe
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupehiajacych wyznaczy komisja.
Dokumentem potwierdzajacym przyjecie Robét, w nastgpstwie dokonania wyzej wymienionych czynnosci odbiorowych, jest
zgodnie z Warunkami Kontraktu.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym oraz ujawnionych w okresie rekojmi i gwarancji jakosci.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbiér ostateczny Robét”.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$ci beda regulowane zgodnie z postanowieniami Warunkéw Platnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robét objetych zamoéwieniem obowigzuja odpowiednie przepisy prawa wymienione w
punkcie 3 czgsci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego ,,Przepisy prawa i normy zwigzane z projektowaniem
i wykonaniem zamierzenia budowlanego”, w szczegolnosci wymienione tam:

Przepisy prawa

- Wytyczne, instrukcje, standardy i normy

- Ogolne Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (OST) i Wymagania Techniczne
rekomendowane przez Ministerstwo infrastruktury

L ZALACZNIK NR 1
Zalozenia do planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ)
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Przed przystapieniem do robé6t kierownik budowy powinien sporzadzi¢: Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
zgodnie z wymogami ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106, poz. 1126, Nr 109,
poz. 1157 i Nr 120, poz. 1268,z 2001 r. Nr 5, poz. 42, Nr 100, poz. 1085, Nr 110, poz. 1190, Nr 115, poz. 1229, Nr 129,
poz. 1439, Nr 154, poz. 1800, z 2002 r. Nr 74, poz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80, poz. 718) oraz Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegélowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz szczegélowego zakresu rodzajéw robét budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczefstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151, poz. 1256).

W Planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia nalezy wymieni¢ zakres robot w kolejnosci ich realizacji (na podstawie
danych z projektu wykonawczego)

W planie BiOZ nalezy:

e  wymieni¢ istniejace obiekty budowlane,

e wymienié elementy zagospodarowania terenu moggce stwarzac¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi,

e wymienié przewidywane zagrozenia mogace wystapi¢ podczas realizacji robot — poda¢ skalg, rodzaj, miejsce i czas ich
wystapienia:
- skaleczenie/upadek (podczas wszystkich prac),

- poparzenia,

- potracenie przez poruszajace si¢ po budowie pojazdy i maszyny,

- osunigcie si¢ ziemi w wykopach podczas robét ziemnych,

- wypadki i kolizje drogowe podczas wykonywania prac pod ruchem,
- natkniecie si¢ na przedmioty niebezpieczne niewiadomego pochodzenia podczas wykonywania prac ziemnych
(niewypaty),

- inne,

e poda¢ sposéb wydzielenia, oznakowania i zabezpieczenia miejsc prowadzenia robét,

o okredli¢ wytyczne do prowadzenia instruktazu pracownikéw przed przystapieniem do pracy i realizacji robot
szczegolnie niebezpiecznych:

- instruktaz ogdlny przed przystapieniem pracownika do pracy prowadzi stuzba bhp,

- instruktaz stanowiskowy prowadzi bezpo$redni przetozony pracownika (kierownik budowy, majster). Instruktaz
stanowiskowy nalezy przeprowadzi¢ przy kazdorazowej zmianie stanowiska pracy przez pracownika,

e przy pracach szczegdlnie niebezpiecznych, wymagajacych szczegdlnej sprawnosci psychofizycznej i prace, ktore
powinny by¢ wykonane co najmniej przez 2 osoby (oznakowanie i remont drdg na odcinkach nie zamknigtych dla ruchu),
bezposredni przetozony pracownika obowiazany jest kazdorazowo przed przystapieniem do pracy oméwi¢ warunki pracy,
a w szczegolnosci, gdy ulegty one zmianie,

e bezposredni przetozony zobowigzany jest kazdorazowo powiadomié wszystkich pracownikéw o zmianie warunk6w na
budowie przed przystapieniem do pracy,

e W razie wystapienia zagrozenia dla zdrowia lub zycia pracownika lub 0sob znajdujacych si¢ w strefie zagrozenia, prace
nalezy natychmiast przerwaé, ostrzec zagrozone osoby i zawiadomi¢ o tym fakcie przetozonego,

e wykonywanie prac bez srodkéw ochrony osobistej tam, gdzie s3 one wymagane — jest zabronione — odpowiedzialny
kierownik budowy,

e nadzér nad wykonywaniem prac szczeg6inie niebezpiecznych nalezy powierzy¢ osobom przeszkolonym z zakresu bhp
(kierownikowi budowy, majstrowi). Nadzorujacy odpowiedzialny jest za bezpieczne wykonywanie tych prac,

e poda¢ informacje dotyczace rodzajow materialéw niebezpiecznych, sposob ich transportu, przechowywania i
zabezpieczenia,

e poda¢ wytyczne organizacyjno — techniczne zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajgcym z wykonywania prac w
strefach szczegodlnego zagrozenia,

o uwzglednié rozpoznanie saperskie z podaniem zasad postgpowania w przypadku natrafienia na niewybuchy lub
niewypaly.

Maszyny i urzadzenia

- kazda maszyna i urzadzenie musi posiada¢ DTR,

- maszyny i urzadzenia, ktére podlegaja dozorowi technicznemu eksploatowane na budowie powinny posiadaé
dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji,

- maszyny poruszajace sie po budowie winny posiadac sygnalizator cofania,

- wszelkie instrukcje i oznaczenia muszg by¢ w jezyku polskim,

- kazdorazowo przed przystgpieniem do pracy sprawdzi¢ stan techniczny sprzetu oraz czy uruchomienie go nie zagraza
innym pracownikom,

- do pracy na budowie moze by¢ dopuszczony jedynie sprzet sprawny technicznie,

Roboty ziemne

- przed przystgpieniem do robét ziemnych nalezy wykona¢ rozpoznanie saperskie,

- w razie prowadzenia robot ziemnych w bezposrednim sasiedztwie instalacji wodociagowej, kanalizacyjnej,
elektrycznej, gazowej, itp. nalezy okresli¢ bezpieczna odleglos¢ (w pionie i w poziomie), w jakiej moga by¢ wykonywane
te roboty i zapewni¢ nad nimi fachowy nadzér techniczny. Odlegtosci te okresla kierownictwo robét w porozumieniu z
whasciwymi jednostkami, w ktérych zarzadzie lub uzytkowaniu znajdujg sig te instalacje,
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- wrazie przypadkowego odkrycia w trakcie wykonywania rob6t zimnych instalacji j.w, nalezy niezwlocznie przerwaé
prace do czasu ustalenia pochodzenia tych instalacji i okreslenia, czy i w jaki sposdb mozliwe jest w tym miejscu dalsze
bezpieczne prowadzenie robot, '

- w razie ujawnienia podczas prac niewypatéw lub przedmiotéw trudnych do identyfikacji, prace nalezy przerwal, a
miejsca niebezpieczne ogrodzi¢ i oznakowaé napisami ostrzegawczymi,

- przy wykonywaniu robot ziemnych sprzetem zmechanizowanym nalezy wyznaczy¢ w terenie strefe niebezpieczna,

- przy zageszczaniu nasypu za pomocg walcow drogowych odleglos¢ walca od gornej krawedzi nie moze przekroczy¢
0,5 m,

- w czasie walowania nasypu zabrania si¢ wykonywania jakichkolwiek innych prac,

- przy wykonywaniu robdt ziemnych sprzetem zmechanizowanym nalezy wyznaczy¢ w terenie strefe niebezpieczna,

- uzytkowanie i postugiwanie si¢ narzedziami powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta,

- wrazie stwierdzenia w czasie pracy uszkodzenia maszyny lub urzgdzenia nalezy je natychmiast zatrzyma¢, wylaczy¢
oraz zabezpieczy¢ przed osobami postronnymi i zglosié ten fakt przetozonemu,

- maszyny i urzadzenia niesprawne, uszkodzone lub bgdace w naprawie powinny by¢ wycofane z uzytku oraz wyraznie
oznakowane tablicami informacyjnymi i zabezpieczone w sposob uniemozliwiajacy ich uruchomienie,

- maszyn bedacych w ruchu nie wolno naprawiaé, czysci¢ i smarowac,

- wznowienie pracy maszyny lub urzadzenia bez usuniecia awarii jest kategorycznie zabronione.

Roboty rozbiérkowe

- przy robotach rozbiérkowych nalezy wyznaczy¢ bezpieczna odleglos¢ od pracujgcych maszyn i urzgdzen.

- miejsca rozbiodrek obiektow budowlanych nalezy ogrodzi¢ i ustawic tablice z napisami ostrzegawczymi.

Prace szczegolnie niebezpieczne

- przed przystapieniem do prac o zwigkszonym ryzyku wypadkowym nalezy udzieli¢ pracownikom instruktazu,
szczegOlnie tym, ktorych ryzyko to dotyczy (bezposredni przetozony),

- do prac j/w nalezy kierowa¢ pracownikow doswiadczonych, o wysokich kwalifikacjach zawodowych,

- nadzér nad tymi pracami powierzy¢ kierownikowi budowy lub majstrowi.

Oznakowanie budowy

- budoweg nalezy oznakowac¢ zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

- nalezy utrzymywac w czystosci wszystkie znaki i tablice, ktérymi oznakowana jest budowa,

- w uzasadnionych przypadkach nalezy wyznaczy¢ pracownika z uprawnieniami do kierowania i wstrzymania ruchu
‘pojazdow,

- nalezy zapewni¢ droge dojazdowa dla stuzb ratowniczych (straz pozarna, pogotowie ratunkowe, inne stuzby
ratownicze).

NA TERENIE BUDOWY NALEZY BEZWZGLEDNIE NOSIC UBRANIE Z LISTWAMI ODBLASKOWYMI LUB
KAMIZELKI OCHRONNE

A.  Pierwsza pomoc

- wrazie powaznego wypadku nalezy zadzwoni¢ pod numer stuzb ratowniczych,

- powiadamiajgc stuzby ratownicze nalezy poda¢ nastepujgce informacje:

- swoje imig i nazwisko,

- nazwg firmy i numer telefonu z jakiego sie dzwoni,

- miejsce wypadku (kilometraz, drogi dojazdowe, punkty odniesienia),

- liczbg poszkodowanych,

- co si¢ wydarzyto,

- w jakim stanie jest poszkodowany (oddycha, porusza sie, ma widoczne obrazenia, itd.),

- nalezy poczekac, az stuzba ratownicza potwierdzi wyjazd do wypadku,

- nalezy zadba¢ o odpowiednig liczbg zatogi, ktéra pomoze dotrze¢ stuzbom ratowniczym na miejsce wypadku,
- powiadomi¢ o wypadku kierownika budowy odpowiedzialnego za roboty na danym odcinku, na ktérym zdarzyt
si¢ wypadek,

- w razie wypadku cigzkiego, zbiorowego lub $miertelnego, kierownictwo budowy obowigzane jest powiadomié
PIP i Prokurature.

Poda¢ numery telefonéw, na ktore nalezy dzwonié w razie zaistnienia wypadku lub innego zdarzenia na budowie

POGOTOWIE RATUNKOWE.........cccoovvvrrrennnn. 999
STRAZ POZARNA. ....ccoovirreeesieeeesrvneenree, 998
POLICIJA (tel. alarmowy).......cccovevvereevvrrererirennnne 997

KOMISARIAT POLICII (najblizszy)...................
PANSTWOWA INSPEKCJA PRACY........ccc......
KIEROWNIK BUDOWY ......cccouririnerrniennnininnnas
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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w Koluszkach"

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynnosciami

umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz pozostatych drég zgodnie z

Dokumentacjg Projektows. Zakres robot obejmuje:

a) wyznaczenie trasy i punktéw wysoko$ciowych drég,

b) przeniesienie = W nowe miejsce istniejgcych  punktow osnowy  geodezyjnej kolidujgcych
z projektowana droga

W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a)  wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych
zatozonych w terenie, dowigzanych do reperéw panstwowych);

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c)  wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi Polskimi Normami
i definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu osob trzecich;

- ochrony $rodowiska;

- warunk6w bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikdw i jezdni,

podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

1.6. Wspélny stownik zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w
STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00.
,,Wymagania ogoélne”.

2.2. Rodzaje materialow

Do stabilizacji punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy 0,05 - 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o srednicy 5 mm i dtugosci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mieé dhugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robot stosowac pale drewniane o $rednicy od 0,15 do 0,20
m i dlugosei 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzyniereierm.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowac¢ materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.
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3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprze¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowad nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- taty,

- ta$my stalowe, szpilki,

- ruletki,

-~ sprzet GPS.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedag wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych
Roboty obejmuja wykonanie:
a)* wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
- punktow osi trasy,
- punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
- reperdw roboczych,
b)  uzupeknienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkoéw krzywych przejsciowych i tukéw kotowych,
¢) wyznaczenia przekrojéw poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wg. potrzeb,
d) stabilizacji punktow w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,
e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,
sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyijnej i ustalenie ich
wspoirzednych za pomoca sprzgtu GPS, tacznie z ich zgtoszeniem do Paristwowego Zasobu Geodezyjnego,
g) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie,

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowa (panstwowa i robocza).
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegétowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczych. Biedy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznia sie od
rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomié o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej

i rzgdnych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.
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Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikoéw
pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych.

Wykonawca powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej. Maksymalna
odlegto$é miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscia, aby sredni biad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzednej.

Dokladno$é osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej I1-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowiazana co najmniej do dwéch punktow osnowy panstwowej (poziomej i pionowej)
klasy nie nizszej niz Il-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy patistwowej Wykonawca dokona
aktualizacji wspotrzednych punktéw osnowy panistwowej, do ktérej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacj¢ Projektows, przy wyKorzystaniu  sieci
poligonizacji pafistwowej. ‘

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze
niz 3 cm dla drogi ekspresowej i 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt.2.2.

Usuniecie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je odpowiednimi punktami
(palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robét.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny byé wyznaczone na tyle gesto, aby odlegtos¢ pozioma pomigdzy
styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.

6. Kontrola jakosci Robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wedhug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujacych zasad:

- oS drogi nalezy sprawdzié na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu.

7. Obmiar Rob6t
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej sytuacyjnie i
wysokosciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Reboét

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
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8.2. Sposdb odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Czynnosci odbioru moga byd rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji pafistwowej osnowy pomiarowej.

W przypadku niezgodnosci, choé¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne
z Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi sig za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych oraz za sztuke przeniesienia

punktéw osnowy geodezyjnej i punktéw referencyjnych po dokonaniu odbioru rob6t wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

a) opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

b) wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWiORB na podstawie szkicow i dziennik6w
pomiaréw geodezyjnych oraz protokétéw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w STWIiORB DM 00.00.00
»Wymagania Ogolne”,

¢) pozyskanie niezbgdnych materiatéw geodezyjnych,

d) zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub wynikajacych z przyjete;j
technologii robot;

e) wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

f) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

g) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

h) wyznaczenie punktéw roboczego pikietazu trasy,

i) wykonanie niezbgdnych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

J) wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecznosci) osnowy geodezyijnej,

k) wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robét,

1) zalozenie osnowy geodezyjne;j,

m) zakup i transport materiatdéw i sprzetu,

n) wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

0) oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 3U, poz. 163 z p6Z. zmianami)
9. OST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drég
i obiektow mostowych.
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych s wymagania dotyczace

wykonania iodbioru Robdt budowlanych zwigzanych z realizacja zadania: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w
Koluszkach"

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy drég i obejmuja
wykonanie wykopéw pod projektowane drogi w gruntach nieskalistych zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Zakres robot
obejmuje wykonanie wykopéw wraz z korytowaniem pod przebudowywane drogi w gruntach nieskalistych z
przeznaczeniem do utylizacji,

Lokalizacja oraz gleboko$¢ wykopdw zgodna z projektem budowlanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spekniajaca warunki statecznoci i odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od srodkéw transportowych i urzadzen na iw
korpusie drogowym.
1.4.2. Gleboko$¢ wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.3.  Wykop plytki - wykop, ktdrego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.4. Wykop $redni - wykop, ktdrego glgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gleboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcjg nawierzchni do
glebokosci przemarzania.
1.4.7. Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli, w ktorej
wiasciwosci gruntu maja wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacje budowli.
1.48. Skarpa — zewngtrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i nachyleniu
dostosowanym do whasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowar.
1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczenie gruntu, okreslona wg wzoru: Is = pd/
pds.
w ktorym:

Is — wskaznik zageszczenia gruntu
od - gestosc objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m?*),

pds. - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m?).
1.4.10. Wskaznik réznoziarnisto$ci — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszezalnos¢ gruntdw, okreslona wg wzoru:
U=dg/dio
w ktérym:

U — wskaznik réznoziarnistosci
dgo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60% gruntu (mm),

d;o - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).
1.4.11. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

lp=22
E
gdzie:
1, —wskaznik odksztatcenia gruntu
E;- modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205,
E,- modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205

1.4.12. Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.13 jako grunt skalisty

1.4.13. Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nie przesunietych blokach, ktérego probki nie wykazuja zmian
objetosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej: maja wytrzymato$é na sciskanie Re ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
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1.4.14. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu osob trzecich;

- ochrony srodowiska;

- warunkow bezpieczenstwa pracy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6 Wspoélny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczgcych przedmiotu zamoéwienia podano w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Ogoélne zasady wykorzystania gruntéw
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw (zgodne z wymaganiami D 02.03.01 pkt. 2.2.) powinny byé przez
Wykonawcg wywiezione na wysypisko.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na wlasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania
i zageszczania.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzgtu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, zrywarki, koparki, tadowarki, itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

— sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.),

— innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” +

Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wykonawca ma obowigzek zorganizowania
transportu z uwzglgdnieniem wymogdéw bezpieczenstwa zar6wno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonania Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét (wraz z projektem
zabezpieczenia i odwodnienia wykopow) oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane roboty.

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1.Zasady ogdlne
Wykopy nalezy wykonywac¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci okreslonych w niniejszej STWiORB
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5.2.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktéw wysokosciowych, zdjecie warstwy humusu oraz rozbiorki
elementéw drog nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz odpowiednimi STWiORB.

Przed rozpoczeciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru. Przed rozpoczeciem roboét Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu
warstwy humusu.

5.2.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowa¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robdt ziemnych
nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajgce szybki odptyw wod
z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i 2% w przypadku
gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw
wykonywania innych robét na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu
robot.

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych ujetych w Dokumentacji Projektowej,
Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktére umozliwiaja odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar
robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.4. Wykonywanie wykopow sprzetem mechanicznym z przewiezieniem gruntu do budowy nasypéw albo na odklad.
Wykopy powinny byé wykonane w takim okresie, aby po zakoiczeniu prac mozna bylo przystapi¢ bezzwlocznie do
dalszych Robdt.

5.2.5. Doktadnos¢ wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny byé wigksze niz—2 cm + 10 cm. Réznica
w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ -2 cm,+ 0 cm

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze roznic sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznic si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé — 2 cm + 10 cm przy pomiarze fatg 3-metrowa,
albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzgdnych
robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po
nim jedynie ruch maszyn pracujacych.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow, obcigza
Wykonawcg.

6. Kontrola jakos$ci Robét

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Zalozenia ogolne

W czasie robét ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarczaé kopie ich
wynikéw do Inspektora Nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstotliwoscia
gwarantujaca zachowanie wymagan dotyczacych jakosci rob6t i wymaganych niniejsza STWiORB i PZJ.

Wiyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotéw odbioréw Robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Tabela 4. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Rodzaj pomiaru Jub badania Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw
1 Pomiar szerokosci korpusu ziemnego . , L . -
5 Pomiar szerokoscl dna rowow P'c:;r:le:; tasmq,wszazibltonemﬁ {atqzoo(c)ﬁugosm 3 n: i Eozmmlcla;}t IUE
- - ni orem, w odstgpach, co m na prostych, w punktac
i ggg;z fo?\ii}cl)ls'eglgos\l;?gzchni Korpusu gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R >100 m, cop50 m na
— sl hukach o R <100 m oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
5 Pomiar réwnosci skarp
6 Pomiar rzednych powierzchni  korpusu [ Pomiar niwelatorem, w odstgpach, co 20 m na prostych i co
ziemnego 10 m na tukach
7 Pomiar spadku podluznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach, co 200 m oraz w
korpusu lub dna rowu punktach watpliwych _
8 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy,
lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m? warstwy
9 Badanie nosnosci VSS Badanie no$nos$ci nalezy wykona¢ na powierzchni robot
ziemnych, co najmniej raz na 2000 m® powierzchni i w
miejscach watpliwych wskazanych przez Inspektora Nadzoru
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6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakoriczeniu,

d) doktadnosé wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkt.5.2.7.

6.3. Dokladnos¢ wykonania robét

Tabela 5. Dokladnosé wykonania budowli ziemnych:

Lp. | Czes¢ budowli Jednostka Doktadnosé
1 Podtoze nawierzchni:
- nieréwnosci powierzchni® cm +3
-~ pochylenie poprzeczne powierzchni % +0,5
- niweleta powierzchni cm +0,-2
2 Korpus ziemny (jezeli b¢dzie na nim warstwa ulepszonego podloza):
— oS korpusu drogowego cm +5
—  szerokos¢ gornej powierzchni cm +10
—  nieréwnosci powierzchni” cm +3
—  pochylenie poprzeczne gornej powierzchni % +1
—  niweleta gérnej powierzchni cm +0,-2
—  pochylenie warstw gruntéw mato przepuszczalnych % +1
3 Skarpy:
—  pochylenia 1:m % pochylenia +10
—  nieréwnos¢ powierzchni pod warstwa ziemi urodzajnej cm -2,+10
—  nieréwnosci gérnej powierzchni ziemi urodzajnej” cm +5
4 Rowy:
- szerokos¢ cm +5
—  rzedne profilu dna cm -2, +0
" Nieréwnosci mierzone lata 3 m

7. Obmiar Robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa Robot zwiazanych z robotami ziemnymi jest jeden metr szescienny (m®) wykonania wykopu w
gruntach nieskalistych z przeznaczeniem do utylizacji zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

8. Odbior Robét

8.1. Ogolne zasady odbioru rebdt

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzonych przy odbiorach okazaly sie zgodne z wymaganiami.

Do odbioru Wykonaweca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét. Ponadto
Wykonawca powinien przygotowa¢ i przedstawi¢ tabelarycznie zestawienie wartosci wskaznika zageszczenia lub
pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia dla catego odbieranego odcinka. Zestawienia powinny zawieraé daty badan i
miejsca pobrania probek.

W przypadku niezgodnodci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje sig za niezgodne z Dokumentacja
Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostkowa

Placi sig za metr szescienny (m®) wykonanych wykopow w gruntach nieskalistych wraz z transportem gruntu, na podstawie
odbioru i oceny jakosci Robét w oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych. Cena jednostkowa jest cena
usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot (wraz z projektem zabezpieczenia i odwodnienia wykopow)
oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- roboty przygotowawcze,
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- zakup i dostarczenie materiatow,

- zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub wynikajacych z przyjete;
technologii robot;

- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu z transportem na wysypisko — grunt nie przewidziany do dalszego uzycia,

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- zageszczenie gruntu w wykopach,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

- biezace utrzymanie w czystosci nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samochodami
przewozacymi grunt,

- uporzadkowanie terenu robot,

- wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw, préb i sprawdzen,

- oznakowanie i zabezpieczenie Robét 1 jego utrzymanie.

10.1 Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

1. Normy i materialy wyszczegolnione w PN-S8-02205

2. Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych

3.Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.

4. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.

5. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza w zwiazku z realizacjg zadania
inwestycyjnego pn.: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w Koluszkach"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy realizacji rob6t wymienionych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem Koryta
przebudowywanych ulic wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-
00.00.00. "Przepisy ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjs

Projektows, ST oraz z zaleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00."Przepisy
ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonywania robét nalezy stosowa¢ réwniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym
lemieszem, a w razie potrzeby réwniez sprzgt do r¢cznego prowadzenia rob6t ziemnych. Inzynier moze dopuscié
wykonanie Koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem zwyklej spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny. Do zaggszczenia podtoza nalezy uzyé walcdw oraz ewentualnie w miejscach trudno dostepnych
innego sprzetu zaggszczajacego, zapewniajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Caly sprzet
budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny by¢ w dobrym stanie, zapewniajacym uzyskanie odpowiedniej
jakosci robdt, w szczegolnosci stosowany sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu
podfoza. Sprzgt budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilo§ci wskazaniom zawartym w projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera, lub w przypadku braku takich dokumentéw powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzgt powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca
powinien réwniez dysponowa¢ sprawnym sprzgtem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie rob6t w przypadku awarii
sprzgtu podstawowego. Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robét zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogdlne

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza dopiero po
zakonczeniu i odebraniu robét ziemnyc. Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza i wykonywanie tych robét z
wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym

korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany, nie zwiazany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Jezeli wedtlug Dokumentacji Projektowej lub zalecen Inzyniera nawierzchnia bedzie wykonywana w korycie, to
Jego potozenie powinno zosta¢ wytyczone. Sposob wytyczenia powinien umozliwiaé wykonanie koryta oraz warstw
nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach lub przez Inzyniera. Paliki lub
szpilki do kontroli uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny byé wczeéniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg. Rozmieszezenie palikow, ustawionych w rzedach
rownolegtych do osi drogi, powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie
wigkszych niz co 10 metréw. Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym

Strona 23 z 52



prowadzone s3 roboty i do trudnosci jego odspojenia. W przypadku gruntéw spoistych nalezy stosowaé cigzsze typy
réwniarek oraz spycharki uniwersalne. Jezeli doktadno$¢ mechanicznego wykonania koryta tego wymaga ostateczne
profilowanie nalezy wykonaé recznie. Reczne wykonanie koryta nalezy stosowaé w przypadku, gdy jego szerokos¢ nie
pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na poszerzeniach albo za zgoda Inzyniera, w przypadku robét o matym
zakresie. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny

sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Profilowanie i zaggszczenie podioza w korycie nalezy wykonaé zgodnie z
zasadami okre§lonymi w p. 5.3.iwp. 54.

5.3. Profilowanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podfoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy
usungé bloto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Po oczyszczeniu powierzchni podfoza, ktore ma by¢
profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej S cm wyzsze niz projektowane
rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokosé zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy
grunt speliajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysoko$ciowych i zagescié¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.
Jezeli rzedne poditoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed
przystapieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnig nalezy dogesci¢ 3 - 4 przejsciami $redniego
walca stalowego, gladkiego lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Do profilowania podtoza nalezy stosowaé

réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

5.4. Zageszczenie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowanie. Jakiekolwiek
nieréwnosci powstate przy zageszczaniu powinny byé naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Zageszczenie podioza nalezy kontrolowa¢ wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z
PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalng wartos¢
wskaznika zageszczenia podano w tablicy 1. Wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej, z tolerancja 2% w gruntach niespoistych, +0% -2% w gruntach mato i $rednio spoistych i +2% -4% w
mieszaninach popiotowo-zuzlowych.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (1)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Ig dla
Drogi powiatowej nr 1157F
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robdt ziemnych lub terenu 1,00

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystepuje natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do ukladania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

W czasie robt Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwoscig
gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robét, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej

Specyfikacji. Czestotliwosé badan kontrolnych w czasie robét zwigzanych z wykonaniem koryta oraz profilowaniem i
zageszczeniem podioza podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy wykonaniu koryta oraz profilowaniu i zaggszczeniu
odtoza

Czgstotliwos¢ badan
Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia [m*]
dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie
1. | Szerokos¢, glebokos¢ i Z czgstotliwodcig gwarantujaca spetnienie wymagan przy okreslonych
poltozenie koryta odbiorze, w p. 6.2
2. | Uksztaltowanie pionowe jow.
osi koryta
3. | Zaggszczenie, wilgotnosé
gruntu - badanie 2 600
wskaznika zaggszczenia

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzaé wedtug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwoch punktach, wybranych
losowo na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 600 m. Zageszczenie nalezy kontrolowaé na
podstawie normalnej proby Proctora, wedtug PN-88/B-04481 (metoda I lub IT). W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania zaggszczenia wedtug metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu
tworzacego podtoze, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podtoza wedhug PN-S-02205 ,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Zalacznik B (normatywny)”. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2.2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 600 m.

6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podloza
6.2.1. Zageszczenie podloza

Do odbioru zaggszczenia podloza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie wynikéw badar
wskaznika zaggszczenia, wraz z wartosciami srednimi dla catego odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej
kontroli zaggszczenia. W przypadku niewlasciwego zageszczenia podtoza, Wykonawca zobowigzany jest do poprawienia
wadliwie wykonanych odcinkéw, ponoszac przy tym wszelkie koszty zwigzane z wykonywanymi w tym celu robotami.

6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. Réwnos¢
Nieréwnosci profilowanego i zaggszczonego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrowa fatg co 20 metréw w kierunku

podhuznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa fatg (na poszerzeniach 2 metrowg) co najmniej 10 razy na
1 km. Nieréwnosci nie mogg przekraczac 2 cm.

6.2.2.2. spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4 metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i
«dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku i koricu kazdej krzywej przejsciowej oraz na

poczatku, w srodku i na koricu kazdego tuku kotowego. Spadki poprzeczne podioza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektows z tolerancjg + 0.5 %.

6.2.2.3. glebokos¢ koryta i rzedne dna
Glebokos¢ koryta i rzgdne nalezy sprawdza¢ co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach (w przypadku poszerzen,
na krawegdziach). Réznice pomigdzy rzgdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm i -2 cm.
6.2.2.4. szerokos$¢ koryta
Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km. Szeroko$¢ koryta nie moze réznié si¢ od
szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.2.5. zasady postgpowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.2.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zaggszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru_koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonuje sie na budowie w metrach
kwadratowych (m?).

8. ODBIOR ROBOT

Odbior koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robét
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
napraw bez hamowania postgpu robdt. Wykonawca zglasza Inzynierowi do odbioru zakoficzony odcinek koryta
(wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza). Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej
kontroli robot. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie raportéw Wykonawcy z biezacej kontroli robét, ewentualnych
uzupeiniajacych badan i pomiaréw oraz oglgdzin warstwy. Inzynier zleci Wykonawcy lub niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie uzupehiajacych badan i pomiaréw wtedy gdy:

a) zakres lub czgstotliwos¢ badan Wykonawcy s3 niezgodne z niniejszq Specyfikacja; koszty tych badan ponosi
Wykonawca,
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b) istniejg jakiekolwiek watpliwosci co do jakosci robét lub rzetelnosci badan Wykonawcy; koszty tych badan ponosi
Wykonaweca tylko w razie stwierdzenia usterek.
W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania robét poprawkowych, zakres i wielkosé
potracen za obnizong jakos¢ lub poleci powtérzenie robdt wedlug zasad okrelonych w niniejszej Specyfikacji. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za Im* [metr kwadratowy] wykonanego koryta nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
robot na podstawie pomiaréw i badan laboratoryjnych z ewentualnymi potraceniami za niewtasciwe cechy geometryczne
oraz zageszczenie. Cena jednostkowa wykonanego koryta obejmuje:

- prace pomiarowe,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp, ponoszac koszty
sktadowania

- profilowanie dna koryta i poboczy,

- zageszczenie,

- utrzymanie Koryta,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-87/8-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Zatgcznik B (normatywny).
5. PN-B-04452:2002  Geotechnika. Badania polowe

6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

7. BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

8. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

9.

PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

11.  Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowych realizowanych na drogach zamiejskich,
krajowych i wojewodzkich. Warszawa, 1989,

12.  Tymczasowe ogodlne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez zleceniodawcow i
wykonawcow krajowych, GDDP, Warszawa, 1992, Wydanie 1.
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D.04.02.01. WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej dla zadania: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w Koluszkach"

Zakres stosowania ST

Szczegbélowa specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy przy realizacji robot wymienionych
w pkt. 1.1.

1.2 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotyczg robdt zwiazanych z wykonaniem warstwy
odsgczajacej grubosci 15 cm.

2. MATERIALY

Materiaty do warstwy odsgczajacej to:

- piaski,

- zwir i mieszanka

Warstwa odsaczajaca z kruszywa powinna byé wykonana z piasku i spetnia¢ nast. warunki:
- szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

D s

dgs

gdzie: Djs- wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziaren warstwy odsgczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza

<5

- zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia:
dso
U= ———«<5§
le
gdzie: U - wskaznik réznoziarnistosci
dgo - Wymiar sita, przez ktdre przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsgczajgcg
djo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 19% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajacg

= oraz mozliwoscig uzyskania wskaznika zaggszczenia (Is) warstwy odsaczajacej réwnego 1,00 wg. normalnej proby Proctora
(PN-88/B-04481, metoda I lub II [2], badanego zgodnie z normg BN-77-8931-12 [17]

- wodoprzepuszczalnosci: wartos¢ wspotezynnika wodoprzepuszczalnosei "k" powinien by¢ wigksza od 8 ™/dobe

3. SPRZET

Do wykonania warstwy odsgczajacej z kruszywa nalezy stosowa ubijaki mechaniczne i zageszczarki plytowe,
zapewniajace uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia.

4, TRANSPORT
Do transportu piasku i pospotki uzy¢ samochody samowyladoweze o fad. 5- 10 Mg

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Profilowanie i zageszczenie podloza

Przed wykonaniem warstwy odsaczajacej wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zageszezone Iub wykazujace odchylenia
wysokosciowe od zatozonych rzgdnych powinny by¢ naprawione przez spulchnianie, dodanie wody albo osuszenia poprzez
mieszanie i zaggszczanie.

5.2. Wbudowanie i zaggszczenie kruszywa

Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci. Roztozona warstwa
powinna mie¢ takg grubos¢, aby ostateczna grubos¢ warstwy po zageszezeniu byta réwna grubosci projektowanej. Warstwa
odsgczajaca powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigeie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. W
miejscach, w ktdrych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przez zaggszczeniem wymienié¢ kruszywo, zastepujac je materiatem
o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Zageszczanie nalezy
rozpoczynac od dolnej krawgdzi i przesuwac pasami podhuznymi czgéciowo nakladajgcymi sig w kierunku jej gérnej krawedzi.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg. normalnej préby Proctora,
zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda 1 lub II). Jezeli materiat zostal nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat powinien by¢ zwilzony wodg i
réwnomiernie wymieszany. Wilgotnosé przy zaggszczaniu nie powinna si¢ réznié od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20%.
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5.3. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed wlozeniem nastepnej warstwy powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Wykonawca
jest zobowigzany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddzialywania czynnikdéw atmosferycznych, takich
jak: opady deszczu, $niegu, mréz. Koszty tych napraw, wynikajacych z niewlasciwego utrzymania warstwy odsgczajacej obcigzaja
Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi wg. zasad okres$lonych w pkt. 2.1.

Przed przystgpieniem do robot nalezy wykonaé badania zaggszczenia podtoza gruntowego. Wskaznik zageszczenia dla
jezdni, parkingdéw i placu manewrowego - 1,0.

6.2. Badania w czasie robot

Szerokzos'é warstwy nie moze ro6znié si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm. Czgstosé badan - 2 x na
100 m”.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nie powinny przekraczaé 2 cm. Czesto$é badan - 2 x na 100 m’,

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg + 5%. Czestos¢
badan - 2 x na 100 m’.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okres$lona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2 cm. Czestos¢ badan
- co najmniej 2 X na 100 m’.

Wskaznik zageszczenia warstwy odsgczajacej okreslony wg. BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1,0 w obrgbie
zjazdow. Badanie w dwéch punktach, lecz nie rzadziej niz 2 x na 100 m®.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg. metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Jako kryterium
oceny dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ pordwnanie wartosci modutéw odksztalcenia. Warto$¢ stosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-46-8921-02, nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych powyzej powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do giebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zaggszczenie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odsaczajacej.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymogami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt.6 daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m? wykonanej warstwy odsgczajacej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- profilowanie i zageszczenie podtoza,

- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy piasku o grubosci i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej,

- wyrdwnanie wozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie ze specyfikacja techniczna,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie warstwy z kruszywa.
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D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru Robét budowlanych na realizacjg zadania: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w Koluszkach"

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy przy
realizacji Robdot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/31,5 mm i 0/63 mm oraz o grubosci 20 cm

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1, Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — warstwa zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami i
z definicjami zamieszczonymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robdét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robot budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;
- ochrony srodowiska;
- warunkoéw bezpieczeristwa pracy;
- warunkow organizacji ruchu;
zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
,podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

1.6 Wspdlny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania
ogollne".

2.2. Podstawowe wymagania dotyczgce materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inspektora
Nadzoru.

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i skfadowane, aby mialy jednakowe wiasciwosci i spetniaty wymagama

podane w tablicy 6. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny byé jednorodnie wymieszane i charakteryzowaé si¢
réwnomierng wilgotnoscig.

Zawarto$¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zaggszczania, okreslona wedtug PN-EN 13286-2, powinna
odpowiada¢ wymaganiom tablicy 6.

2.3. Whasciwosci kruszywa
Nalezy zastosowa¢ kruszywa spelniajace wymagania podane w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek niezwigzanych

Wymagane  wilasciwosci  kruszywa  do  mieszanek
niezwigzanych
Punkt W (kategorie wedtug PN-EN 13242) Odniesienie
. . podbudowa .
normie |yl e podbudowa pomocnicza rasadnicza do tablicy
PN-EN . Clw PN-EN
13242 KR 6 . |Nawierzehnia | 13,
KR2 lacznice, KR 1,_ z.Jazdy, na pobocze
materac z | chodniki
kruszywa
L Gc85/15 Gc85/15 G¢80/20, G¢80/20,
430 | armiente we PR-ERO33-L | Gygs Gr8S Gi80, Gr80, Tablica 2
g GA85 G85 Ga75 GA75
Ogolne granice i tolerancje
432 Iﬁla;?;zﬁ‘apgr“:;nyi‘:}? j’vrgblflg\f_’ GTANR GTANR GT20/15 GTR20/15 Tablica 3
EN 933-1
Tolerancje typowego
uziamienia kruszywa | o \R | GTNR, GTy10 GT¥10
433 drobnego 1 kruszywa o oo F Foo For Tablica 4
ciaglym uziarnieniu wg PN- GTANR GTANR GTA20 GTA20
EN 933-1
Ksztalt kruszywa grubego wg
13\1 Eﬁgisyfname wartodei | N Flwe Fls Fls Tablica 5
44 wskaznika plaskosci
lub
b) maksymalne  wartodci | SIxr SIxr Slss Slss Tablica 6
wskaZnika ksztaltu
Kategorie procentowych
zawartosci ziaren 0
powierzchni przekruszonej lub
4.5 famanych oraz ziaren | Cnr Cnris0 Coo Cooss Tablica 7
calkowicie zaokraglonych w
kruszywie grubym wg. PN-EN
933-5
Zawartos¢ pytéow wg PN-EN
933-1 v fDeklamwana fDeklaruwana fDeklarowana Tablica 8
4.6 .
a) w kruszywie grubym*
b) w kI'USZyW ie dl‘Obnym* fDek[m‘owa.na fDeklarowana fDeklarowana fDeklarowana Tablica 8
1k Whasciwosé niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko
4.1 Jakosé pytéw mieszankach wg. 2.4, 2.5 oraz 2.6
Odpornos¢ na rozdrabnianie
5.2 wg PN-EN 1097-2, kategoria | LAsg LAsg LAy LAy Tablica 9
nie wyzsza niz:
Odpornos¢  na  S$cieranie
53 kr uszywa gl‘UngO wg PN-EN MDE/Deldarowana MDE/Deklamwana MDE/Deklarowana MDE/Deklarowana Tablica 11
1097-1
54 S)Sdt;isai 7\’ng ag)?;EN 1097-6, Deklarowana | Deklarowana | Deklarowana |Deklarowana |-
Nasiakliwos¢ PN-
55 15517@1; rondzial EI7\I WenNR | WenNR | WenNR | WenNR
8 albo 9 (zaleznosci od frakcji) Wha2 Whau2 WAs2 WAu2
Siarczany rozpuszczalne w
6.2 kwasie ASnr AS\r AS\r AS\r Tablica 12
wg PN-EN 1744-1
63 Calkowita mawartose siarkd Ve | 5., Sk S S Tablica 13
Statosé objetosci zuzla
6.4.2.1 stalowniczego wg PN-EN | V; Vs Vs Vs Tablica 14
1744-1, rozdziat 19.3
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Rozpad krzemianowy w zuzlu
6422 wielkopiecowym

e kawatkowym wg PN-EN
1744-1,p.19.1

Rozpad zelazawy w zuzlu
6423 wielkopiecowym

o kawalkowym wg PN-EN
1744-1,p. 19.2

643 Sktadniki rozpuszczalne w|Brak substancji szkodliwych w stosunku do s$rodowiska wg odrebnych
o wodzie wg PN-EN 1744-3 przepisow

Brak ciat obcych takich jak: drewno, szklo, plastik, mogacych pogorszy¢ wyrdb

Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu

Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu | Brak rozpadu

6.4.4 Zanieczyszczenia

koricowy
Zgorzel stoneczna bazaltu wg
7.2 PN-EN 1367-3, wg PN-EN |SB;4 SBrA SBra SBraA
1097-2
Skaty Skaty Skaty
Mrozoodpornos¢ na frakcji magn:)ovv.e ! magrrlljowe ! mag1111)owe !
733 kruszywa 8/16 wg PN-EN {;feo razone gzze" razone gﬁfe" razone | g, Tablical8
1367-1 Skaly Skaly Skaly
osadowe F10 | osadowe F10 | osadowe F10
Zatacznik Ski .
C ad materiatowy Deklarowany | Deklarowany | Deklarowany | Deklarowany |-

*) Laczna zawarto$¢ pytdw w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych.
**) w przypadku gdy wymaganie nie jest spelnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosé.

2.4. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej do podbudowy pomocniczej

2.4.1. Zawartos¢ pyhu

Maksymalna zawarto$¢ pylow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do podbudowy pomocniczej powinna spemiaé
wymagania kategorii podanej w tablicy 6. Zawartos$¢ pyléw nalezy oznaczaé wedtug PN-EN 933-1.

‘W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pyléw w mieszance kruszyw nalezy badaé i deklarowaé po, pigciokrotnym
zageszczeniu metodg Proctora .Zawartos¢ pytow w takiej mieszance ,po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora,
powinna réwniez spelnia¢ wymagania podane w tabeli 6.

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pyléw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy
podbudowy pomocnicze;.

2.4.2. Zawartos¢ nadziarna

Okreslona wedtug PN-EN 933-1 zawartos¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spetniaé wymagania podane w

tablicy 6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po pieciokrotnym
zageszezeniu metodg Proctora.

2.4.3. Uziarnienie

Okreslone wedfug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstw podbudowy pomocniczej
powinny spetnia¢ wymagania przedstawione na rys. 1.

Jako wymagane obowigzujg tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez badaé i deklarowaé, po 5 krotnym
zaggszezeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnodci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spetione, jezeli

uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na
rysunku.

Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki niezwiazanej 0/31,5 do podbudowy pomocniczej
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Oproécz wymagan podanych na rysunku 1, wymaga si¢ aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie
6 miesiecy spelnialo wymagania kategorii podanych w tablicach 2 i 3, aby zapewni¢ jednorodno$é i cigglto$¢ uziarnienia
mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowang przez producenta
wartoscig (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jeli mieszanka zawiera nadmierng zawartos¢ ziarn

stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda
Proctora.

. Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka . . .
niezwiazana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
4 0,5 1 2 4 5.6 8 112 [16 24 315
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8 - -

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miescié¢ si¢ w odpowiednich krzywych
uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy
2, ale powinna spehiac takze wymagania ciagtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec ciaglosci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podczas badan kontrolnych
produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartos$¢ frakcji w mieszankach
Mieszanka [réznice przesiewow w % (m/m) przez sito (mm)]
12 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11/2 8/16 11,2/224 | 16/31/5
0315 min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max.
’ 4 15 |7 20 |- - 10 125 |- - 10 |25 |- - - -

2.4.4. Wrazliwo$¢ na mroz, wodoprzepuszczalnosé

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw pomocniczych powinny spetnia¢ wymagania wg tablicy 6.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy pomocniczej odno$nie wrazliwosci na mroz
(wskaznik SE), dotycza badania materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora wedtug PN EN 13286-2.

Nie stawia sie¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszezonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy pomocnicze;.

2.4.5. Wskaznik CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy pomocniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej do wskaznika
zageszczenia 1S=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47. Wymaganie
wg tablicy 6.

2.5. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwiazanej do podbudowy zasadniczej

2.5.1. Zawarto$¢ pyhu

Maksymalna zawarto$¢ pytéw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy zasadniczej,
powinna spetnia¢ wymagania kategorii podanej w tablicy 6.

Zawarto$¢ pytoéw nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$é pytéw w mieszance kruszyw nalezy réwniez badac i deklarowaé, po 5 krotnym
zageszczeniu metodg Proctora. Zawarto$é pytow w takiej mieszance, po pigciokrotnym zaggszczeniu metodg Proctora, powinna
réwniez spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6.

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pytéw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy podbudowy
zasadniczej.

2.5.2. Zawarto$¢ nadziarna
Okreslona wedtug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy

6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po pieciokrotnym zaggszczeniu metoda
Proctora.

2.5.3. Uziarnienie

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej musza
spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 2.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez badac i deklarowad, po 5 krotnym zageszczeniu
metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spelnione, jezeli uziarnienie
mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku 2.

Jako wymagane obowigzuja tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.
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Rysunek 2. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy zasadniczej
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Oprécz wymagar podanych na rysunku, wymaga si¢ aby 90% uziarnieni mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie 6
~ miesigcy spehniato wymagania kategorii podanych w tablicach 4 i 5, aby zapewni¢ jednorodnos$é i ciaglo$é uziarnienia
mieszanek.

Tablica 4. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowang przez producenta
wartoscig (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierng zawarto$é ziarn

stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu metoda
Proctora.

g Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka . . . o
L Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
fezwiazana — To3 1 2 4 56 8 112 |16 24 [315
0/31,5 RS +5 +7 +8 - +8 - +8 - -

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych
uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy
4, ale powinna spetnia¢ takze wymagania cigglosci uziarnienia zawarte w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania wobec ciggtosci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podczas badan kontrolnych
produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakeji w mieszankach,
Mieszanka [réZnice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
12 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11/2 8/16 11,2/224 | 16/31/5
0315 min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max.
’ 4 15 |7 20 |- - 10 [25 |- - 10 [25 |- - - -

2.5.4. Wrazliwo$¢ na mréz, wodoprzepuszczalnosé

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw zasadniczych powinny spelnia¢ wymagania tablicy 6.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odno$nie wrazliwoéci na mréz (wskaznik
SE), dotyczg badania materiatu po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora wedhug PN EN 13286-2.

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczonej mieszanki niezwiazanej do podbudowy zasadniczej.

2.5.5. Wskaznik no$nosci CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej metoda Proctora do

wskaznika zaggszczenia 1S=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47.
Wymaganie wg tablicy 6.

2.6. Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wodg spetniajgca wymagania PN-EN 1008.

2.7. Kontrola jako$ci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jakosci materialéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materialéw na reprezentatywnych
probkach dla partii kruszywa i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w p.2.3.
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3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowaé nastgpujace rodzaje
sprzetu:

a) rowniarki lub uktadarki do roztozenia mieszanki. Za zgoda Inspektora Nadzoru do rozkiadania mieszanki na
drogach o ruchu mniejszym od KR3 mozna dopusci¢ spycharki.

b) phyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zaggszczania,

c) inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa moze odbywaé si¢ samochodami samowyladowczymi w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogélne warunki wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonania Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program Zapewnienia
Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane roboty.

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowe z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanej warstwie
wzmacniajacej

Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usunigte wg zasad zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub wg
zalecen Inspektora Nadzoru z tolerancjami okreslonymi w niniejszej STWiORB.

5.3. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po
zageszczeniu byla réwna grubosei projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy
osiagniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy
przed zaggszcezeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich whasciwosciach.

Przed zageszczeniem rozscielane kruszywo nalezy wyprofilowa¢ do spadkéw poprzecznych i pochylen podtuznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwnac lokalne zaglgbienia za pomocg
cigzkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.4. Zageszczenie podbudowy

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gladkimi. W ostatniej fazie zaggszczania nalezy
sprawdzi¢ profil szablonem. Zaggszczenie podbudowy nalezy wykonywaé warstwami przy zachowaniu wilgotnosci
optymalne;j.

Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na catej szerokosci.

Wskaznik zageszczenia nie powinien byé mniejszy od 1,0.

Zageszczenie kontroluje sie plyta VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia.

a) nosnos¢ podbudowy po jej zaggszezeniu badana wg ,.Instrukcja badan podloza gruntowego czgs$é 2” (badanie plyta VSS
o $rednicy 30 cm) powinna odpowiadaé¢ warunkom podanym w tabeli 5.

Tabela. 5 Wymagania dla nos$no$ci warstwy podbudowy

Podbudowa z kruszywa o wskazniku | Minimalny modut odksztatcenia mierzony ptyta
nosnosci wy,¢ nie mniejszym niz o $rednicy 30 cm, MPa
pierwsze obcigzenie, E, drugie obciazenie, E,
60 (zjazdy, chodniki) 80 140
80 (drogi) 100 180

Dla zakladanego obcigzenia ruchem modut odksztatcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia
od 0,15+0,25 MPa, a konicowy nacisk 0,45 MPa.

EI,E2= -‘"—*D
4 AS
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AP — réznica nacisku w MPa
AS —przyrost osiadan odpowiadajacy tej roznicy naciskéw w milimetrach
D — $rednica plyty w milimetrach

b) wskaznik zaggszczenia lo mierzony ptyta VSS zgodnie z zaleznoscig:
;B
[
E 1
powinien mie¢ wartos¢ nie wigksza niz 2,2.

Zageszczona nawierzchnia na poboczu z kruszywa nie powinna ulega¢ odksztatceniu przy najezdzaniu kotami samochodu.
Jakos¢ zaggszczenia ocenia Inzynier.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

6. Kontrola jakoSci Robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét
Ogélne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2. Badania przed rozpoczg¢ciem robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy i
wyniki tych badan przedstawi¢ Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
whasciwosci kruszywa okreslone w pkt.2.3.

6.3. Badania w czasie robét

Tablica 6. Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

Lp. | Wyszczegdlnienie badan Czgstotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan | Maksymalna  powierzchnia
na  dziennej  dzialce [ podbudowy przypadajaca na
roboczej jedno badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki 5 600

2 Wilgotnosé mieszanki

3 Zageszczenie warstwy 2 1000

4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. 2.2.2 |dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
kruszywa

5 Zageszczenie warstwy (dla poboczy) 2 [ 300

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dziatce roboczej za
pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobiera¢ losowo z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

6.3.2. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ kruszywa nalezy bada¢ wedhug PN-EN 13286-2 z czestotliwoscig podang w pkt. 6.3.

6.3.3. Wlasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujace oceng wszystkich whasciwosci okreslonych w pkt. 2. nalezy bada¢ dla kazdej partii
kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan powinny by¢ pobierane losowo w obecnosci Inspektora
Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 7. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardéw Minimalna czestotliwos$¢ pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10razy na 1 km
2 Réwnosé podtuzna W sposob ciggty planografem albo co 20 m fatg na kazdym pasie ruchu
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 10 m na odcinkach prostych i co 10 m na tukach; w osi jezdni i na
6 Uksztaltowanie osi w planie*) jej krawedziach
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.1. Szerokos$¢ podbudowy
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Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100 m. Szerokos¢ podbudowy
nie moze réznié sie od szerokosei projektowanej o wigeej niz +10 cm, -0 cm.

6.4.2. Rownos¢ podbudowy
Kontrola réwnosci w przekroju podtuznym mierzona 4-metrowa tata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
nieréwnosci pod fatg 10 mm.

Kontrola réwnosci poprzecznej mierzona 4-metrowg fata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne odchyiki pod
tatg 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ fata profilowa z poziomicg, co 100 m.
Dopuszczalne odchytki spadku + 0,5%.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe
Kontrola rzgdnych niwelety za pomocg instrumentu niwelacyjnego; dopuszcz. odchyiki -1 cm, +0 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
Kontrola uksztaltowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w punktach gtéwnych tukow
poziomych. O3 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w pkt. 6.4.
powinny byé naprawione przez spulchnienie, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$é podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej to Wykonawca powinien na wilasny koszt
poszerzyé podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng glgbokos¢ do potowy szeroko$ci pasa ruchu, dotozenie
materiatu i ponowne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$é¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢ zgodnie z decyzja Inspektora
Nadzoru, uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach i ponowne zageszezenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy
na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m*) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Obmiar nie powinien obejmowaé dodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej z wyjatkiem
powierzchni zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru na pismie. Nadmierna grubos¢ lub nadmierna powierzchnia
warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia Inspektora Nadzoru nie moze
stanowié podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8. Odbiér Robét
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

8.2. Sposob odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWIiORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje sig za niezgodne z Dokumentacja
Projektows i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej podbudowy oraz pobocza z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie po dokonaniu odbioru robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

—  prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie miejsca robot,

— zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robdt lub wynikajgcych z przyjetej
technologii robot,

-~ zakup i transport kruszywa na miejsce sktadowania,

— przygotowanie kruszywa,

— transport i roztozenie kruszywa,

— profilowanie,

—  zaggszczenie,

- utrzymanie podbudowy,

— badania materiatow, opracowanie recepty, wykonanie niezbednych badari i pomiaréw,

—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiar6éw, prob i badan,

— uporzadkowanie terenu Robot,

— oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane

10.1 Normy

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztaltu ziarn za pomocg wskaznika
plaskosci.

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw. oznaczenie ksztattu ziarn. Wskaznik ksztattu,

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartosci ziarn o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych.

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie.

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornoéci na $cieranie.
PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci.
PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Przygotowanie wyciagdw przez wymywanie kruszyw.
PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych.
Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania.

PN-EN 1367-1 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych.
Oznaczenie mrozoodpornosci.

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badar laboratoryjnych gestosci
na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metodg Proctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do okreslenia
kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego wskaznika nosnosci i pecznienia liniowego.

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

10.2. Inne dokumenty

»Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czes¢ 2. Zatacznik” GDDP, Warszawa
1998 r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM 1997.
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 .

WT-4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych. Wymagania techniczne. Warszawa 2010. Zatacznik nr 3 do Zarzadzenia nr
102.
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D.05.03.23. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z kostki
betonowej w zwiazku z realizacja zdania pn.: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w Koluszkach"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu nawierzchni z kostki betonowe;j i
obejmuja:
a) wykonanie nawierzchni z brukowej kostki betonowej grubosci 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej
gruboscei 3-5 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy scieralnej
nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryzujacy sig ksztaltem, ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi materiatami
wypelniajacymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia odksztatcen
temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami wypetniajacymi.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace jakosci rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.
2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Klasyfikacja betonowych Kkostek brukowych

Betonowa kostka brukowa moze mieé nastepujace cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu producenta:
1. odmiang:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. barwe:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wzdr (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami okreslonymi przez producenta.
4. wymiary, zgodne z wymiarami okreslonymi przez producenta, w zasadzie:
a) dhugosé: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokosé: od 0,5 do 1,0 wymiaru dtugosci, lecz nie mniej niz 100 mm,
c¢) grubo$é: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi grubosciami sg:, 60 mm, 80 mm
Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu uktadania i siatki spoin oraz umozliwiaty wykonanie
warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci przecinania elementéw w trakcie ich wbudowywania w
nawierzchnie.
Kostki moga by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powierzchniach bocznych oraz z ukosowanymi
krawedziami gérnymi.
2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na nawierzchniach drég,
ulic, chodnikéw itp. okresla PN-EN 1338 w sposob przedstawiony w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338 do stosowania na zewngtrznych
nawierzchniach, majacych kontakt z sola odladzajgcg w warunkach mrozu

Zalacznik .

Lp. Cecha normy Wymaganie

1 Ksztalt i wymiary

1.1 | Dopuszczalne odchytki w mm C Dlugos¢ | Szerokos¢ Grubos¢ | Réznica
od zadeklarowanych wymiarow pomiedzy
kostki, dwoma
grubosci pomiarami

< 100 mm +2 +2 +3 grubosci, tej

> 100 mm +3 +3 +4 samej kostki,
powinna by¢ <
3 mm

1.2 | Odchytki ptaskosci i C Maksymalna (w mm)
pofalowania wypuktosé wklestos¢
(jesli maksymalne wymiary
kostki
> 300 mm), przy dtugosci
pomiarowej

300 mm 1,5 1,0
400 mm 2,0 1,5
2 Wtasciwoscei fizyczne i mechaniczne

2.1 | Odpornos¢ na D Ubytek masy po badaniu: wartos¢ érednia < 0,5 kg/m*
Zamrazanie/rozmrazanie z
udziatlem soli odladzajacych
(wg klasy 3, zal. D) ,

2.2 | Wytrzymalos¢ na rozciaganie F Wytrzymatos¢ charakterystyczna T > 3,6 MPa. Kazdy
przy roztupywaniu. pojedynczy wynik > 3,6 MPa Obcigzenie niszczace nie
Badanie przeprowadzié na 8 szt. mniejsze niz 250 N/mm dhugosci roztupania

2.3 | Trwalos¢ (ze wzgleduna F Kostki majg zadawalajaca trwatos¢ (wytrzymatosc)
wytrzymatosc) jesli spetnione sa wymagania pktu 2.2 oraz istnieje

normalna konserwacja

2.4 | Odporno$¢ na Scieranie (wg GiH Pomiar wykonany na tarczy
klasy 4 Bohmego,
oznaczenia H normy) wg zal. H mormy — badanie alternatywne

<18 000mm’/5000 mm”

2.5 | Nasigkliwos¢ E $rednia <5% wymaganie podwyzszone

2.6 | Odpornosé na | a)jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifowana
poslizg/poslizgniecie lub polerowana — zadawalajgca odpornos¢,

b)jesli wyjatkowo wymaga sie podania wartosci
odpornosci na poslizg/poslizgniecie — nalezy
zadeklarowa¢ minimalng jej warto$é pomierzong wg
zal. I normy (wahadlowym przyrzadem do badania
tarcia)
3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyglad J a)gorna powierzchnia kostki nie powinna mieé rys
i odpryskow,
b)nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w kostkach
dwuwarstwowych,
c)ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne
3.2 | Tekstura J a)kostki z powierzchnia o specjalnej teksturze —
producent powinien opisa¢ rodzaj tekstury,
b)tekstura lub zabarwienie kostki powinny by¢
poréwnane z probka producenta, zatwierdzong przez
odbiorcg,
3.3 | Zabarwienie (barwiona moze

by¢ warstwa Scieralna lub caty
element)

c)ewentualne roznice w jednolitosci tekstury Iub
zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wia$ciwosciach surowcdw i zmianach
warunkow twardnienia nie sg uwazane za istotne
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W przypadku zastosowan kostki na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np. na nawierzchniach
wewngtrznych nie narazonych na kontakt z sola odladzajaca), wymagania wobec kostki nalezy odpowiednio dostosowaé
do ustalen PN-EN-1338.

Kostki kolorowe powinny by¢ barwione substancjami odpornymi na dziatanie czynnikéw atmosferycznych,
$wiatla (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliéw (m.in. cementu, ktdry przy wypetnieniu spoin zapraws cementowo-
piaskowa nie moze odbarwiac kostek). Zaleca si¢ stosowanie srodkéw stabilnie barwigcych zaczyn cementowy w kostce,
np. tlenki zelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek kobaltowo-glinowy (nie nalezy stosowaé do barwienia: sadz i
barwnikow organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) moga pojawi¢ sie na powierzchni kostek w poczatkowym
okresie eksploatacji. Powstaja one w wyniku naturalnych proceséw fizykochemicznych wystepujacych w betonie i zanikaja
w trakcie uzytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3. Skladowanie kostek

Kostke zaleca si¢ pakowa¢ na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym podtoze
powinno byé wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowad nastgpujace materialy:
a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie:
- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spelniajgcego wymagania PN-EN 13242:2004,
cementu powszechnego uzytku spelniajacego wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1 odpowiadajacej
wymaganiom PN-EN 1008:2004,
b) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
— zaprawg cementowo-piaskowa 1:4 spetniajacg wymagania wg 2.3 a),
c) do wypehiania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe;j
— do wypehienia gdrnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy kauczukowo-asfaltowe lub
syntetyczne masy uszczelniajace (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spelniajagce wymagania norm lub aprobat
technicznych, wzglednie odpowiadajacych wymaganiom OST D-05.03.04a,
— do wypetnienia dolnej czegsci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé wilgotng mieszanke cementowo-piaskowg 1:8
z materialéw spetniajacych wymagania wg 2.3 a) lub inny materiat zaakceptowany przez Inzyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywaé sie na podlozu rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatlami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, o masie np. 50 kg, mozna przechowywaé do: a) 10 dni w
miejscach zadaszonych na otwartym terenie o podlozu twardym i suchym, b) terminu trwatosci, podanego przez
producenta, w pomieszczeniach o szczelnym dachu i Scianach oraz podtogach suchych i czystych. Cement dostarczony na
paletach magazynuje sie razem z paletami, z dopuszczalng wysokoscia 3 szt. palet. Cement niespaletowany uklada si¢ w
stosy plaskie o liczbie warstw 12 (dla workéw trzywarstwowych). Cement dostarczany luzem przechowuje si¢ w

magazynach specjalnych (zbiornikach stalowych, betonowych), przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i
wyladowania.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych sie z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia; urzadzenie to, po

skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (plytowe) z wyktadzing
elastomerowa, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiadaé¢ wymaganiom wiasciwych ST lub
innym dokumentom (normom PN i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym ST zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
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Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi po osiggnieciu przez
beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem.

Jako srodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na $rodki transportu zewnetrznego mogg shuzy¢ wozki
widlowe, ktorymi mozna dokona¢ zatadunku palet. Do zatadunku palet na $rodki transportu mozna wykorzystywaé
réwniez dZzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi kostki przed
uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sie uktadaé do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i
ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z kostkami byly
wysytane do odbiorcy srodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
Zalewg lub masy uszczelniajgce do szczelin dylatacyjnych mozna transportowaé dowolnymi $rodkami transportu w
fabrycznie zamknigtych pojemnikach lub opakowaniach, chronigcych je przed zanieczyszczeniem.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Podtoze i koryto

Grunty podtoza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i
ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjg projektows.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnig powinno byé wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami oraz
przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D.04.01.01

Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjg projektows.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwa betonowej kostki brukowej powinien byé zgodny z
dokumentacja projektows.

Wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wiasciwej ST.

5.4. Podsypka

Grubo$¢ podsypki powinna wynosi¢ po zaggszczeniu 3 cm (min. 8 cm na wyspach), a wymagania dla materialéw na
podsypke powinny by¢ zgodne z pkt 2.3. Dopuszczalne odchylki od zaprojektowanej gruboéci podsypki nie powinny
przekraczaé £ 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowg stosuje si¢ z zasady przy wystgpowaniu podbudowy pod nawierzchnia z kostki.
Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastepnie roziciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie, przy zachowaniu:

— wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

— wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz R;=10 MPa, R,3=14 MPa.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnigciu podsypki w dtoni podsypka nie
rozsypywala si¢ i nie bylo na dtoni sladéw wody, a po nacisnigciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozécielenie
podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozécielona podsypka
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami
wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu nawierzchni nalezy ja
pola¢ woda w takiej ilosci, aby woda zwilzyta cata grubos¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej zaprawy moze
wyprzedzad¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin zaprawa musi by¢ zakoriczone przed rozpoczeciem wigzania
cementu w podsypce.

5.5. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.5.1.Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich ukladania

Ksztalt, wymiary, barwg i inne cechy charakterystyczne kostek wg pkt 2.2.1 oraz desen ich uktadania powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen Wykonawca przedklada odpowiednie
propozycje do zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu uktadania i
wytworni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy utozenie po 1 m* wstepnie wybranych kostek, wylacznie na podsypce
piaskowe;j.
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5.5.2. Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sig wykonywa¢ przy temperaturze otoczenia nie
nizszej niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0°C
do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki kostke nalezy zabezpieczyc materiatami o ziym
przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.5.3. Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna byé wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na wigkszym fragmencie robot
zaleca sig stosowaé kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej niedopuszczalne sg rozne odcienie wybranego
koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywa¢ recznie lub mechanicznie.

Ukladanie reczne zaleca sig wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwlaszeza skomplikowanych pod
wzgledem ksztaltu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz roznych wymiaréw i ksztaltow
kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywaé przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca sie wykonywaé na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby ukfadarka
mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich ufozenia z wymagana doktadnoscig. Kostka do uktadania
mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzér, bez dotozenia potéwek i dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢
dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi
byé wsparte praca brukarzy, ktérzy uzupeniaja przerwy, wyrabiaja tuki, doktadaja kostki w okolicach studzienek i
kraweznikow.

Kostke ukfada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka
zageszcza sieg.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazéw itp.) powinna
trwale wystawaé¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek
Sciekowych (Sciekow).

Do uzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywaé elementy kostkowe
wykoriczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewigtek, majacych wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio fazowane. W
przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupelnia si¢ kostka cieta, przycinang na
budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢ prowizorycznie
okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na
state. Przed dalszym wznowieniem robét, prowizorycznie utozona nawierzchnig na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i
usung¢ wraz z podsypka.

5.5.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (plytowej) z ostong z tworzywa sztucznego.
Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdhuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

5.5.5. Spoiny

Szeroko$¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosic¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sig aby osie spoin pomiedzy dtuzszymi
bokami tych kostek tworzyty z osig drogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego pomiedzy spoinami miat
kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypehic:

a) piaskiem, spetniajacym wymagania pktu 2.3 c), jesli nawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
b) zaprawa cementowo-piaskowa, spetniajaca wymagania pktu 2.3 d), jesli nawierzchnia jest na podsypce cementowo-
piaskowej.

Wypelnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub, po
obfitym polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wzglednie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

Zaprawe cementowo-piaskowa zaleca si¢ przygotowa¢ w betoniarce, w sposéb zapewniajacy jej wystarczajaca
phynnos¢. Spoiny mozna wypelni¢ przez rozlanie zaprawy na nawierzchnig i nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub
rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona
woda. Zalewa powinna catkowicie wypeti¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypekianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig szczeliny
dylatacyjne, wktadajac zwiniete paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypehianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nawierzchnig nalezy starannie oczysci¢; szczegélnie dotyczy
to nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi deseniami ukfadania.

5.6. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu
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Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypemionymi piaskiem mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po jej
wykonaniu. Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelnionymi zaprawg cementowo-piaskows,
po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywaé ja w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3
tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnig nalezy oczyscié¢ z piasku i mozna odda¢ do uzytku.

6.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskag:
a) w zakresie betonowej kostki brukowe;j

kostek, w przypadku zadania ich przez Inzyniera,

b) w zakresie innych materiatéw

Czestotliwosé

Inzyniera.

— wyniki sprawdzenia przez Wykonawcg cech zewnetrznych kostek wg pktu 2.2.2.),

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robdt

oraz zakres badan i

* tablica 2.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

pomiaréw w czasie robot

nawierzchniowych z

kostki

Lp.

Wyszczegolnienie
badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ badan

Wartosci dopuszczalne

1

Sprawdzenie podloza i koryta

Wg ST D-04.01.01

2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg odpowiedniej ST, norm, wytycznych,
3 | Sprawdzenie obramowania wg ST D-08.01.01; D-08.03.01;
nawierzchni
Biezaca kontrola w 10 punktach
Sprawdzenie podsypki (przymiarem dzwnng_ d21a}k1,rob.oczej : Wg punktu 5.4; odchyliki od
| liniowym lub metods niwelacji) grubosci, spadkow i cech jektowanej grubosci +1
wym 4 J konstrukcyjnych w poréwnaniu z | PreJextowane) grubosci £1 cm
dokumentacja projektowa i ST
5 | Badania wykonywania nawierzchni z kostki

zgodnos¢ z dokumentacjg projektows

Sukcesywnie na kazdej dziatce
roboczej

potozenie osi w planie (sprawdzone
geodezyjnie)

Co 100 m i we wszystkich
punktach charakterystycznych

Przesuniecie od osi
projektowanej do 2 cm

rzgdne wysokosciowe (pomierzone
instrumentem pomiarowym)

Co 25 m w osi i przy krawedziach
oraz we wszystkich punktach

Odchylenia:
+1 cm; -2 cm

charakterystycznych
réwnos¢ w profilu podtuznym (wg
BN-68/8931-04 [8] tata Jw. Nieréwnosci do 8 mm
czterometrowa)
réwnos¢ w przekroju poprzecznym
(sprawdzona fatg profilowg z
poziomnicg i pomiarze prze$witu Tw Przeswity miedzy tatg a
klinem cechowanym oraz ' powierzchnig do 8 mm
przymiarem liniowym wzglednie
metodg niwelacji)
ZI;ZS) lgqprigizf:;?)e (sprawdzone w Odchytki od dokumentacji

' projektowej do 0,3%

szerokos¢ nawierzchni (sprawdzona Tw Odchyiki od szerokosci
przymiarem liniowym) ) projektowanej do £5 cm
szeroko$¢ i glgbokos¢ wypehienia W 20 punktach

spoin i szczelin (ogledziny i pomiar
przymiarem liniowym po
wykruszeniu dtug. 10 cm)

charakterystycznych dziennej
dziatki roboczej

Wg punktu 5.5.5

— certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech charakterystycznych

- ew. badania wiasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okreslone w normach, ktére budza watpliwosci

podaje
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sprawdzenie koloru kostek i desenia
ich ulozenia

Wg dokumentacji projektowe;j

Kontrola biezzca lub decyzji Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robdt

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukoficzeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Sposdb sprawdzenia

Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
prawidtowosci desenia, koloréw kostek, spgkan, plam,
deformacji, wykruszen, spoin i szczelin

1 Sprawdzenie wygladu zewngtrznego
nawierzchni

Geodezyjne sprawdzenie polozenia osi co 25 m i w
2 | Badanie polozenia osi nawierzchni w planie | punktach charakterystycznych (dopuszczalne przesunigcia
wg tab. 2, Ip. 5b)

Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystycznych
(wg metod i dopuszczalnych wartosci podanych w tab. 2,
Ip. od 5c do 5g)

Rzedne wysoko$ciowe, réwno$¢ podtuzna i
poprzeczna, spadki poprzeczne i szerokos¢

4 Rozmieszczenie i szeroko$¢ spoin i szezelin

w nawierzchni, Wg pkt 5.5 5.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robot jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki betonowej na podsypce cementowo-
piaskowej..
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00. ,, Wymagania ogolne”.

ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,-Wymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badar z biezacej kontroli materialéw i Robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 5 i 6 daty wyniki pozytywne.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja rozbiérce i ponownemu wykonaniu na
koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za niewlasciwg jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu powszechnego
uzytku

- PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

- PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwiazanych i zwiazanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

- PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkeji betonu
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D.06.01.01. HUMUSOWANIE I OBSIANIE TRAWA

1. WSTEP

1. 1. Przedmiot Szczegéltowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét
zwigzanych z humusowaniem z obsianiem poboczy w ramach zadania: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w Koluszkach''

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robdt wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n Szczegétowej Specyfikacji Technicznej dotycza:
- humusowanie i obsianie trawg.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1 Humusowanie - przykrycie terenu ziemia roslinng w celu zapewnienia dobrego w trawy i jej przyjecia sie.

1.4.2 Prefabrykat (element prefabrykowany) czg$¢ konstrukcyjna wykonana w zaktadzie przemystowym, ktéra po
zmontowaniu na budowie stanie si¢ umocnieniem $cieku.

1.4.3 Zaprawa cementowa - mieszanina cementu wody i pozostatych sktadnikéw, ktére przechodza przez sito kontrolne o
boku oczka kwadratowego 2 mm

1.4.4 Brukowiec - material kamienny stosowany do budowy drdg i wykonywania umocnien powierzchni budowli,,
uktadany na podktadzie z kruszywa lub kruszywa wymieszanego z cementem.

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z Dokumentacjg Projektows SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w SST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2. 1. Ogdlne'wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST D.M.00.00.00.

2.2. Materialy do wykonania umocnienia terenu

Materiatami do wykonania umocnienia skarp wedtug zasad n/n Szczegétowej Specyfikacji Technicznej s3 nastepujace
materiaty, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru:

2.2.1. Humus

Humus powinien by¢ ziemig urodzajng o zawartoéci od 3 do 20% sktadnikow organicznych. Humus powinien by¢
pozbawiony kamieni wigkszych od 5 cm i wolny od zanieczyszczeri obcych.

Do humusowania nalezy uzy¢ ziemig roslinng zdjeta z pasa Robot ziemnych i sktadowana zgodnie z SST D.01.02.02.
2.2.2. Trawa

Wybér gatunkéw traw nalezy dopasowaé do warunkéw miejscowych a wige do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Najlepiej nadajg si¢ do tego specjalne mieszanki traw, majgce geste i drobne korzonki.

Do obsiania skarp nalezy uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowanej jakosci, speiajacej wymagania
normy PN-78/R-65023

3. SPRZET
3. 1. Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00

3.2. Do wykonania Robét nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- réwniarki przeznaczone do wyréwnywania ternu,
- ubijaki o rgcznym prowadzeniu, wibratory samobiezne do zaggszczania ziemi ro$linnej,
- specjalne ptugi do wycinania darniny.

Pozostate Roboty moga by¢ wykonane recznie.

4. TRANSPORT
4. 1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00.
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4.2. Transport materialéw do wykonania umocnienia skarp
4.2.1. Transport humusu
Transport humusu moze by¢ wykonywany dowolnymi srodkami transportu.

4.2.2. Transport trawy

Srodki transportowe powinny by¢ czyste i zabezpieczajace nasiona przed zamoknigciem oraz obnizeniem ich wartosei
siewnej.

5. WYKONANIE ROBOT

5. 1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w SST D.M.00.00.00.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robét, uwzglgdniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywane umocnienie terenu przez humusowanie z obsianiem trawg .

5.2. Humusowanie

Przed przystapieniem do humusowania terenu, jego powierzchnie powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
Dokumentacji Projektowej i SST D.02.01.01 oraz SST D.02.03.01. Grubo$¢ przykrycia ziemig roslinng zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa wynosi 10 cm.

5.3. Obsianie trawa

Obsianie powierzchni trawa powinno byé przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych - w okresie
wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny by¢ réwnomiernie rozsypane na powierzchni, a po rozsypaniu przykryte gruntem
poprzez lekkie grabienie powierzchni. Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki aby zapewnié prawidlowy rozwoj
ziaren trawy po ich wysianiu. W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogélne zasady kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w SST D.M.00.00.00.

6.2. Kontrola przed rozpoczgclem Robét

Przed wykonywaniem umocnienia skarp Wykonawca powinien sprawdzi¢ jakos¢ materiatéw uzywanych do umocnienia

skarp w zakresie zgodnosci z wymaganiami podanymi w p. 2.2.

6.3. Kontrola jakos$ci wykonania umocnienia

W trakcie wykonywania Robét i odbioru nalezy zbadac:

- prawidlowos¢ humusowania i obsiania traws,

6.3.1. Badanie jako$ci humusowania i obsiania trawg

Kontrola Robét w zakresie humusowania i obsiania polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z zanieczyszczen,

- rozécielenia humusu z kontrola grubosci warstwy rozécielonej ziemi,

- zgodnosci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,

- gestosci zasiewu nasion.

Dopuszcza si¢ nastgpujace odchytki w wykonaniu Robét:

- dla grubo$ci humusu - = 2 cm,

- dlailosci wysianych nasion traw w kg1000 m?- = 0.5 kg.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczqce obmiaru Robét podano w SST D.M.00.00.00. Jednostka obmiarowa _]est 1 m? (metr

kwadratowy) humusowanej i obsiewanej powierzchni, na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robét

Ogolne zasady odbioru Robét podano w SST D.M.00.00.00.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaracje zgodno$ci na materialy, wyniki pomiaréw i badan z biezacej

kontroli materiatéw i Robét wedtug p. 6 n/n Specyfikacji. Odbioru robdt nalezy dokonac zgodnie z Instrukcja DP-T14 z

péZniejszymi zmianami wydang przez GDDP, Warszawa, 1989.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za 1 m* (metr kwadratowy) humusowania i obsiania nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci

wykonanych Robét na podstawie wynikéw pomiardow.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- wbudowanie humusu wraz z obsianiem traw

- konserwacje i pielegnacje umocnien, zgodnie z Dokumentacjg Projektows i wymaganiami n/n SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.BN-74/9191-02 Urzadzenia melioracyjne. Darniowanie. Wymagania i badania przy odbiorze.
2.PN-78/R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin
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D.08.01.01 Krawezniki betonowe
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania iodbioru Robdt budowlanych w zwigzku z realizacjg zadania: ,,Przebudowa ulicy Prusa i Asnyka w
Koluszkach"

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie, kontrole i

odbior kraweznikow betonowych.

Zakres rzeczowy obejmuje:

— ustawienie krawgznikow betonowych w pionie o wymiarach 15%22 cm na fawie betonowej z oporem i podsypce
cementowo-piaskowej.

1.4. Okresienia podstawowe

Krawezniki betonowe — prefabrykat betonowy przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujgcych sie na tym samym
poziomie lub na réznych poziomach, stosowany:

- w celu ograniczenia albo wyznaczenia granicy rzeczywistej lub wizualnej,

- jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w potgczeniu z innymi kraweznikami,

- jako oddzielenie pomigdzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robét
Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z Dokumentacjg Projektows,
STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji robot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu osob trzecich;
— ochrony srodowiska,
— warunko6w bezpieczenstwa pracy;
— warunko6w organizacji ruchu;
zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWlORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspélny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w
STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania Ogélne”.

2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM 00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodnos¢ materialéw z dokumentacjg projektows
Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

2.2.2. Stosowane materialy

Przy ustawianiu krawgznikow na fawach nalezy stosowaé nastepujace materiaty:
—  krawezniki betonowe,

— beton na tawe,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement do podsypki i do zapraw,

- wode.
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2.2.3. Krawezniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogdlne wobec kraweznikow

Nalezy zastosowa¢ krawezniki wibroprasowane z otuling zewnetrzna deklarowang przez producenta jako powierzchnia
widoczng grubosci min. 8mm.

Zalecana diugosé prostego odcinka kraweznika wraz ze zlaczem wynosi 1000 mm, plaszczyzny czolowe kraweznikow
mogg by¢ proste lub uksztattowane w sposéb utatwiajacy uktadanie lub ryglowanie.

Na danym zadaniu nalezy stosowa¢ krawezniki uliczne wg. ponizszego rysunku.

2.2.3.3. Wymagania wobec wymiarow kraweznikow
Wymiary nominalne powinny by¢ zadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymaganiami STWiORB.

L.P. Badana cecha Wymagania wg PN-EN 1340:2004
1. Dlugosé +1% nie mniej niz (-4mm) i nie wiecej niz (+10mm)
2. W}fmlgry powie rz_chnl 281 1£3% nie mniej niz (-3mm) i nie wigcej niz (+5)mm
wyjatkiem promienia
3. Pozostate wymiary +5% nie mniej niz (-3mm) i nie wiecej niz (+10)mm
. . Dopuszczalna odchytka ptaskosci
Dlugos¢ pomiarowa w mm . . .
i prostoliniowosci w mm
+

4, Ptaskos¢ i prostoliniowos¢ igg ié’g

500 +2,5

800 +4.0

2.2.3.4. Wymagania techniczne
Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w warunkach kontaktu z solg
odladzajgcg w warunkach mrozu przedstawia tablica 1.

Tablica 1.
Lp. | Cecha [ Klasa | Oznaczenie | Wymagania
1 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
1.1 | Odpornosé na zamrazanie/ Ubytek masy po badaniu: wartosé $rednia < 1,0 kg/m”,
rozmrazanie z udziatem soli*| 3 D przy czym zaden pojedynczy wynik >1,5 kg/m’
odladzajacych ,
1.2 | Wytrzymalo$¢ na zginanie Charakterystyczna Minimalna
(Klasa wytrzymatosci wytrzymato$¢ na zginanie, MPa | wytrzymatos¢ na
ustalona w Dokumentacji | 3 8] zginanie, MPa
Projektowej lub przez 6,0 4,8
Inspektora Nadzoru)
1.3 | Trwalos¢ ze wzglgdu na Krawezniki maja zadawalajacg trwatos¢
wytrzymato$é (wytrzymatosé) jesli spelnione s3 wymagania
punktu 1.2 oraz poddawane sa normalnej konserwacji
1.4 | Nasigkliwos¢ 2 B Warto$¢ $rednia < 5,0
1.5 | Odpornosé na $cieranie Odpornos¢ przy pomiarze na tarczy Bshmego,
(Klasa odpornosci ustalona w wg zat. H normy PN-EN 1340 — metoda alternatywna
DokumentacjiProjektowej lub 4 I
jiProjektowej
przez Inspektora Nadzoru) < 18000 mm>/5000 mm?
2 Aspekty wizualne
2.1 | Wyglad J powierzchnia kraweznika nie powinna mieé rys i
odpryskéw, nie dopuszcza si¢ rozwarstwien Ww
kraweznikach dwuwarstwowych .

2.2.3.5. Sktadowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typéw, rodzajow,
ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podktadek i przekladek drewnianych o wymiarach: grubosé
2,5 cm, szerokos¢ 5 em, dtugosci min. 5 cm wiekszej od szerokosci kraweznika.

2.2.4. Beton na tawe betonowa
Do wykonania faw pod kraweznik nalezy stosowaé beton klasy C 8/10 wg. PN-EN 206-1.

2.2.5. Beton na krawezniki
Beton klasy C 30/37 powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 206-1 pkt 5.2.
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2.2.6. Piasek
Do podsypki cementowo- piaskowej (1:4) nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 12620.
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowg, powinno

odbywaé sig na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

2.2.7. Cement

Na podsypke cementowo-piaskowa nalezy stosowaé cement 32,5 spetniajacy wymagania PN-EN 197-1.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.2.8.Woda
Nalezy stosowaé¢ wodg odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-EN 1008.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

—  betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,

—  innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa
nie powinna wystawac poza $ciany $rodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a
kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowsg nalezy pakowa¢ w begbny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywaé sie w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnéw i beczek.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. W przypadku braku

wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zalacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
— roboty przygotowawcze,

-  wykonanie tawy,

— ustawienie krawgznikow,

— roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej, STWiORB lub wskazan Inzyniera:
- ustali¢ lokalizacjeg robat,

- ustali¢ dane niezbgdne do szczegétowego wytyczenia robét oraz ustalenia danych wysoko$ciowych,

- usung¢ przeszkody, np. shupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.
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— ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robot,
—  okresli¢ kolejnos¢, sposdb i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie lawy

5.4.1. Koryto pod lawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod fawe, powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢, co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.4.2. Lawa betonowa

Laweg betonows z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251,
przy czym nalezy stosowa¢, co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masa zalewowa.

5.5. Ustawienie kraweznikow betonowych

5.5.1. Zasady ustawiania krawgznikow

Swiatlo (odleglosé gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, tj.

- 12 cm, zasadnicza wysoko$¢ wystawienia kraweznika wzdtuz jezdni,

- 2 cm na odcinku zej$¢é chodnikowych w miejscach przejsé dla pieszych,

- 10 cm na krawedzi wysp $rodkowych.

Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem starannie
ubitym.

Szeroko$¢ spoin przy ustawianiu kraweznika nie powinna przekracza¢ 5 mm. Spoin nie nalezy wypetnia¢.

5.5.2. Ustawienie kraweznikéw na lawie betonowej
Ustawianie kraweznikéw na lawie betonowej wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm po
zageszczeniu.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny byé zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. Do robét wykoriczeniowych
nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie elementéw czasowo usunietych,

— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi do akceptacji:

- wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania, deklaracje zgodnosci z
dokumentem odniesienia, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

- wlasne badania wiasciwo$ci materiatéw przeznaczonych do wykonania robdt, okreslone w pkt. 2 - sprawozdanie z
pomiaru cech zewngtrznych kraweznikéw.

Ocene prefabrykatu do wbudowania zgodnie z pkt. 2, nalezy wykonaé jednorazowo dla kazdej dostarczonej na budowe
partii materiatu.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego kraweznikdéw nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i

ocen¢ uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostalych materialdéw stosowanych przy ustawianiu krawegznikéw betonowych powinny obejmowacd
wilasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno byé zgodne z pkt. 5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie faw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) zgodnos¢ profilu podluznego gérnej powierzchni faw z Dokumentacja Projektowa.
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Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne odchylenia mogg
wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m fawy,
b) wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy. Tolerancje wymiarow
wynosza:

- dla wysokosci £ 10% wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;j,
c) réwno$¢ gornej powierzchni taw.
Réwnos¢ goérnej powierzchni fawy sprawdza sig przez przytozenie w dwdch punktach, na kazde 100 m fawy, trzymetrowej
faty. Przeswit pomigdzy gorna powierzchnig lawy i przytozong tatg nie moze przekraczac 1 cm,
d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na kazde 100 m wykonanej
lawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzaé:

— dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 c¢m na kazde
100 m ustawionego kraweznika,

— dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi + 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

- réwnos$¢ gornej powierzchni krawegznikéw, sprawdzane przez przytozenie w dwoéch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérng powierzchnig kraweznika i przytozong lata nie
moze przekraczac 1 cm.

7. Obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jeden metr (m) ustawionego kraweznika betonowego na lawie betonowej z oporem oraz
podsypce cementowo-piaskowej zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

[ Owykonanie koryta pod tawe,

{3 wykonanie fawy,

O wykonanie podsypki.

Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” oraz
niniejszej STWiORB.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje sig za niezgodne z Dokumentacja
Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi sig za jeden metr (m) ustawionego i odebranego kraweznika betonowego po dokonaniu odbioru wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatéw,

— zastosowanie materiatéw pomocniczych koniecznych do prawidiowego wykonania robét lub wynikajacych z przyjetej
technologii robét,

—  prace pomiarowe,

— roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopu pod tawe,

- wykonanie szalunku pod lawe betonowa,
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- wykonanie, dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej,

przygotowanie, rozécielenie i zaggszczenie podsypki cementowo-piaskowej grubo$ci 5 cm po zaggszczeniu,
—  ustawienie kraweznikow,

—  oczyszczenie terenu Robét z odpadéw, stanowigcych wiasnos¢ Wykonawey i usuniecie ich poza pas drogowy,
— wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw, prob i sprawdzen,

prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, nie zaliczane do robét tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robét itd.

—  oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-EN 197-1 Cement. Cze$é 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu powszechnego
uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspélne wymagania dla prefabrykatéw betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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